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Avis Q.501

INTRO DUCTIO N

1 Domaine d’application

Les Avis de la série Q.500 s’appliquent aux com m utateurs de transit num ériques pour applications 
in ternationales et nationales.

S’il existe des différences entre les applications in ternationales et les app lica tions nationales, elles sont 
clairem ent indiquées.

Les com m utateurs dont il s’agit peuvent exister dans plusieurs configurations de réseau. Il se peut 
q u ’initialem ent certains com m utateurs ne soient pas connectés num ériquem ent à d ’autres com m utateurs 
num ériques et constituent des îlots num ériques dans un environnem ent analogique. A m esure que des com m uta­
teurs en treron t en service et seront interconnectés par des voies de transm issions num ériques, ces îlots fusionne­
ront de façon à form er des régions synchrones ju sq u ’à ce que le réseau mixte an a lo g iq u e /n u m ériq u e  devienne un 
réseau num érique intégré (R N I), d on t on attend q u ’il évolue pour devenir un réseau num érique avec in tégration  
des services (RN IS).

Le présent Avis intéresse essentiellem ent la téléphonie. Il traite  cependan t de certaines possibilités 
supplém entaires qui doivent perm ettre à un com m utateur de fonctionner com m e une partie du R N I et R N IS  tels 
q u ’ils sont actuellem ent conçus.

Il traite des com m unications établies par com m utation  de circuits et des com m unications sem i-perm anentes 
correspondantes.

2 Objectifs généraux

Les objectifs généraux d ’un com m utateur sont les suivants:
— établir et libérer les com m unications com m andées par un système de signalisation ou par une 

com m ande hom m e/m ach ine,
— rem plir les fonctions spécifiées dans les Avis Q.503 et Q.507,
— fonctionner com m e un élém ent du réseau, c’est-à-dire en harm onie avec d ’autres com m utateurs 

conform es au présent Avis (com m utateurs in ternationaux  et com m utateurs de transit nationaux) ainsi 
q u ’avec les com m utateurs num ériques principaux d ’abonnés et les com m utateurs analogiques existants,

— fourn ir au m oins un m inim um  spécifié d ’inform ations relatives à la m ain tenance, à l’explo ita tion  et 
aux diagnostics (voir les Avis Q.504, 505 et 506),

— être un élém ent ; constitu tif du R N I et n ’im poser que des lim ites m inim ales au développem ent 
du R N IS,

— fonctionner com m e un nœ ud de la chaîne ry thm e/synchron isa tion ,
— pouvoir fonctionner avec le(s) système(s) de signalisation recom m andé(s) par le C C IT T , et d ’autres 

systèmes de signalisation, selon sa position dans les réseaux in ternationaux  ou nationaux.

Divers autres objectifs peuvent avoir un caractère optionnel:
— com m ander des équipem ents auxiliaires,
— fourn ir des in form ations supplém entaires relatives à la m aintenance, à l’exploitation  et aux diagnostics

pour perm ettre une exploitation efficace du com m utateur et des équipem ents de transm ission, de
signalisation et de com m ande du rythm e ainsi que des équipem ents auxiliaires qui lui sont associés,

— fourn ir des in form ations relatives à la com ptabilité ou à la taxation ,
— fourn ir des services mis en œuvre avec intervention d ’opératrices,
— fonctionner com m e source de rythm e et de synchronisation.

3 Rapport entre les objectifs nominaux et les performances recommandées

Les Avis Q.503, Q.504 spécifient les perform ances des com m utateurs en les exprim ant sous form e
d ’objectifs nom inaux.

L’objectif nom inal pour un param ètre m esurable de dégradation  dans un com m utateur (par exem ple la 
to lérance à l’égard de la gigue et du dérapage, le taux d ’erreur sur les bits, les taux de glissem ent) est la valeur 
q u ’a ce param ètre, lorsque le com m utateur fonctionne dans des conditions définies telles que la présence ou
l’absence de défaillances, ou dans des environnem ents électrique ou physique déterm inés. On peut défin ir ces
environnem ents par des param ètres tels que la tension d ’alim entation , la charge en trafic, la tem pérature , 
l’hum idité, etc. C ertains de ces param ètres peuvent figurer dans des Avis du C C ITT. Q uant aux autres, les 
A dm inistrations en fixeront les valeurs selon les besoins.
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Avis Q.502

FONCTIO NS FONDAM ENTALES

1 Considérations générales

Le présent Avis s’applique aux com m utateurs de transit num ériques pour la téléphonie dans les réseaux 
num ériques intégrés (R N I) et dans les réseaux mixtes (analog ique/num érique). Il servira de base pour la 
com m utation  num érique dans les réseaux num ériques avec intégration  des services (R N IS) lorsque d ’autres 
services au ron t été intégrés avec la téléphonie. Le dom aine d ’application  de cet Avis est indiqué dans l’Avis Q.501.

Le rôle essentiel d ’un com m utateur de transit num érique est la com m utation  de circuits.

Les fonctions qui peuvent être nécessaires pour rem plir ce rôle sont décrites dans le présent Avis. Celui-ci 
ne p rétend  pas décrire une organisation particulière du m atériel, du logiciel ou de «firm w are» et ne doit pas être 
in terpré té  com m e im posant des contrain tes à la mise en œuvre, individuelle ou collective, des fonctions.

2 Configuration fonctionnelle

Le schém a de la figure 1/Q .502 qui représente les fonctions d ’un com m utateur num érique de transit est 
destiné seulem ent à faciliter la com préhension; il ne prétend pas représenter une configuration  particulière de 
com m utateur.

Fonctions
d'interface

Synchronisation

C om m ande de rythm e

Com m utation

Signalisation

Fonctions d'auxiliaires

M aintenance, exploitation, 
diagnostics e t gestion 

du réseau

h

FIGURE 1/Q.502 

Fonctions d’un commutateur de transit numérique

C

o

m

m

a

n

d

e

CCITT-28660

3 Fonctions d’interface

Les fonctions d ’interface com prennent toutes les fonctions nécessaires à l’in terfonctionnem ent du com m u­
ta teu r avec la transm ission num érique et analogique, y com pris les fonctions de term inal de com m utation  (TC) 
définies dans les Avis Q.503 et Q.504.

4 Synchronisation

La fonction de synchronisation dépend  des p lans de synchronisation  nationaux  et in ternationaux  et des 
d ispositions prises au sujet de la com m ande de rythm e au sein du com m utateur.

Les com m utateurs extraient généralem ent l’in form ation  de synchronisation  des trains num ériques en tran ts 
ou d ’un  réseau de synchronisation  distinct et l’utilisent pour adap ter les signaux de rythm e produits et diffusés à 
l’in té rieu r d ’eux-mêmes.

Le com m utateur de plus hau t niveau dans la h iérarchie de synchronisation  peut conten ir la source du 
rythm e national ou lui être d irectem ent asservi.
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5 Commande de rythme

La fonction  de com m ande de rythm e englobe la p roduction  et la diffusion des signaux de ry thm e; elle 
com prend égalem ent la com m ande de rythm e des signaux-sortants. Elle perm et le fonctionnem ent synchrone des 
parties du  com m utateur qui constituent l’itinéraire com m uté d ’une com m unication .

6 Commutation

La fonction  de com m utation  peut faire in tervenir un ou plusieurs étages de com m utation  tem porelle ou 
spatiale m ultiplex et, sur un ordre de la fonction de com m ande, elle fourn it un itinéraire pour la transm ission à 
travers le com m utateur.

Pour la téléphonie, un  tel itinéraire est vu de l’extérieur com m e une connexion bidirectionnelle.

7 Signalisation

La fonction  de signalisation com porte la réception d ’inform ations relatives aux appels ou d ’autres 
in form ations, leur traduction  en in form ations destinées à la fonction  de com m ande ou à d ’autres fonctions, enfin 
la transm ission d ’inform ations aux com m utateurs en am ont et en aval, selon les besoins.

La fonction  de signalisation peut faire intervenir la signalisation p ar canal sém aphore, la signalisation  voie 
par voie, ou les deux.

8 Commande

La fonction de com m ande com prend le lancem ent, la supervision et l’arrêt de la p lupart des actions du 
com m utateur.

Elle p rend  en com pte et traite les in form ations en provenance de toutes les fonctions.

Selon le cas, elle déclenche des com m andes ou transm et des in form ations aux autres fonctions.

La fonction  de com m ande com prend la p roduction  des in fo rm ations de taxation , l’exécution de 
program m es de d iagnostic relatifs à elle-même ou à d ’autres fonctions, ainsi que l’établissem ent de statistiques 
relatives au trafic  et à la m aintenance, s’il y a lieu.

Par souci de sim plicité, la fonction  de com m ande est représentée par un  seul bloc. En réalité, les fonctions 
peuvent être réparties dans tou t le com m utateur.

9 Fonctions d’auxiliaires

La localisation d ’une fonction  d ’auxiliaires dépend  de la fonction  considérée et de la configuration  du 
com m utateur. A titre d ’exemple, on peut citer les fonctions suivantes:

— protection  contre les échos,

— ém ission des annonces enregistrées,

— génération des tonalités,

— accès à des services établis avec in tervention  d ’opératrices,

— services de conférence,

— ' etc.

10 Maintenance, exploitation, diagnostics et gestion du réseau

Cette fonction  constitue une interface entre com m utateurs et agences d ’exploitation.

Elle peut com porter l’enregistrem ent et le diagnostic des fautes, la mise à d isposition  de relations 
hom m e/m ach ine, la collecte de renseignem ents relatifs à l’exploitation  du com m utateur et du  réseau, à la 
com ptabilité , etc.
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Avis Q.503

PARAMÈTRES TECH NIQ U ES

1 Considérations générales

Le présent Avis s’applique aux com m utateurs de transit num ériques pour la téléphonie dans les réseaux 
num ériques intégrés (R N I) et dans les réseaux mixtes (analogiques/num ériques). Il servira de base pou r la 
com m utation  num érique dans les réseaux num ériques à intégration de services (R N IS ), lorsque d ’autres services 
seront intégrés avec la téléphonie. Le dom aine d ’applica tion  de cet Avis est indiqué dans l’Avis Q.501.

2 Interfaces

Les interfaces associées à un com m utateur num érique sont représentées sur la figure 1/Q .503. La frontière 
qui sépare sur cette figure la com m utation  et la transm ission est indiquée à des fins de spécifications et 
n ’im pliquent aucun am énagem ent particulier.

2.1 Environnement numérique .

Les interfaces A et B sont des interfaces num ériques décrites dans les Avis G .703 [1], G .734 [2], G .735 [3] et 
G .746 [4], Pour les systèmes à 2048 k b it/s  le câble coaxial ou le câble à paires sym étriques dont les interfaces sont 
décrites en [5], constituent les solutions préférées. Pour les systèmes à 8448 k b it/s  le câble coaxial don t l’interface 
est décrite en [6], constitue la solution préférée. Pour les systèmes à 1544 k b it/s , une seule solution est décrite.

2.2 Environnement analogique

2.2.1 Les interfaces C et D sont des interfaces analogiques. Leurs caractéristiques aux fréquences audibles sont
spécifiées dans l’Avis G.712 [7]. Le m uldex est relié, selon le cas, à l’interface A ou à l’interface B.

2.2.2 L’interface E est- une interface à fréquences vocales. Cela im plique q u ’un codée M IC, relié à cette 
interface, soit incorporé au com m utateur num érique. Les connexions à fréquences vocales établies à travers 
l’in terface E doivent être conform es à l’Avis Q.507. L’équipem ent situé à droite de l’interface E peut com porter la 
fonction  de m uldex parm i les fonctions de term inal de com m utation.

2.2.3 Aux interfaces C, D et E, on traite aussi bien des term inaisons à deux fils que des term inaisons à quatre 
fils.

2.3 Autres interfaces

Les spécifications pour d ’autres interfaces seront définies lorsque celles-ci auront été identifiées. Pour 
l’instan t, il n ’a pas été jugé nécessaire de prévoir d ’autres interfaces.

2.4 Caractéristiques des interfaces

2.4.1 Caractéristiques d ’interface de l'interface A

Les caractéristiques des structures de m ultiplex et de tram e à l’interface A sont données dans les 
Avis G.732 [11], G.733 [12], G.734 [2] et G.735 [3].

Les principales d ’entre elles (prises dans ces Avis) sont les suivantes:

— D ébit b inaire  nom inal: 2048/1544 k b it/s .

— N om bre d ’élém ents binaires par intervalle de tem ps de vo ie :,8, num érotés de 1 à 8.

— N om bre d ’intervalles de tem ps de voie p a r tram e: 32 /24 , num érotés de 0 à 31/1 à 24.

— A ffectation des intervalles de tem ps de voie (système à 2048 k b it/s ): l’intervalle de tem ps de voie 0 est 
affecté au verrouillage de tram e, à l’indication  d ’alarm e et à d ’autres fins.
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Fonction de transm ission Fonction de  com m utation
 ; — ------------------------------------------

FIGURE 1/Q.503 

Interfaces associées à un commutateur de transit numérique

Rem arque 1 -  O n peut utiliser d ’au tres configurations, telles que la connexion en série de m uldex  secondaires, tertia ires 
ou  d ’un n iveau supérieur.
R em a rq u e2 -  Exem ples de fonctions de T erm inal de com m utation  ( T C )-  interfaces A et B:

-  Insertion  et ex traction  de la signalisation
-  T ranscodage
-  Synchronisation  de tram e
-  A larm es et indication des dérangem ents.

R em a rq u e3 -  Exem ples de fonctions de T erm inal de com m utation  (TC) -  in terface E :
-  C onversion  A /N
-  Insertion  et ex traction  de la signalisation
-  M ultiplexage
-  C onversion  deux fils /q u a tre  fils.

R em arque 4 -  Exem ples d e  fonctions de T erm inal de ligne (TL):
-  A lim entation  en énergie
-  Localisation des dérangem ents
-  R égénération
-  T ranscodage.

Fascicule VI.5 — Avis Q.503



Le présent Avis com plète ces caractéristiques com m e suit:

— D ans les systèmes à 2048 k b it/s , l’intervalle de tem ps de voie 16 est essentiellem ent destiné à la 
signalisation mais il doit être com m utable. D ans les systèmes entre com m utateurs (ne com portan t pas 
de m uldex M IC  prim aires), si la voie 16 n ’est pas affectée à la signalisation, elle peut être attribuée à 
la téléphonie ou à d ’autres services. L’intervalle de tem ps de voie 0 est réservé au verrouillage de 
tram e, aux alarm es et aux inform ations de synchronisation  du réseau.

— D ans les systèmes à 2048 k b it/s , bien q u ’il ne soit pas prévu, pour le m om ent, d ’application
spécifique utilisant la com m utation  de l’intervalle de tem ps 0, il est recom m andé de prévoir la 
possibilité d ’accès, pour extraction et insertion, à cet intervalle de tem ps, ceci en prévision de besoins 
ultérieurs. Un tel accès pourra it perm ettre de traiter tou t ou partie des inform ations contenues dans cet

' intervalle de tem ps, notam m ent des élém ents binaires réservés à l’usage national et in ternational. La 
nécessité de com m uter l’intervalle de tem ps de voie 0 com m e une voie norm ale, sans accès spécial, 
dem ande un com plém ent d ’étude. En aucun cas le signal de verrouillage de tram e en tran t ne sera 
retransm is à travers le com m utateur vers un système sortant.

— C apacité de signalisation supplém entaire. L orsqu’une capacité supérieure est nécessaire à la signalisa­
tion entre com m utateurs, des intervalles de tem ps de voie supplém entaires peuvent être utilisés pour la 
signalisation par canal sém aphore. Ils doivent être choisis parm i ceux qui sont affectés aux transm is­
sions de données dans les équipem ents de m ultiplexage M IC, conform ém ent à l’Avis G .737 [14].
Lorsque aucun de ces intervalles de tem ps de voie n ’est affecté ou disponible, des intervalles de tem ps
de voie supplém entaires peuvent être choisis parm i ceux qui sont affectés aux voies téléphoniques.

— Le signal de rythm e à l’ém ission est p rodu it dans le com m utateur num érique lui-même.

2.4.2 Caractéristiques d ’interface de l ’interface B (systèmes à 8448 kb it/s )

Les caractéristiques des structures de m ultiplex et de tram e à l’interface B sont indiquées dans les
Avis G .744 [13] et G,746 [4].

Les. principales d ’entre elles (prises dans ces Avis) sont les suivantes:

— D ébit b inaire nom inal: 8448 kb it/s .

— Structure de tram e: la structure de tram e, les procédures de verrouillage de tram e et l’affectation 
norm alisée des intervalles de tem ps de voie sont celles que spécifie l’Avis G .744 [13]. L orsqu’une 
capacité en signaux entre les com m utateurs est nécessaire, les intervalles de tem ps 67, 68, 69 et 70 
peuvent être utilisés dans cet ordre de priorité décroissante pour la signalisation. Ceux de ces
intervalles de tem ps qui ne sont pas utilisés pour la signalisation peuvent l’être pour la téléphonie ou
à d ’autres fins. Si un intervalle de tem ps de voie est réservé pour les besoins du service à l’in térieur du 
com m utateur, on choisira l’intervalle de tem ps de voie 1.

— La question de savoir si l’intervalle de tem ps de voie 1 do it ou non être affecté au trafic relève d ’un 
accord mutuel.

Le présent Avis com plète ces caractéristiques com m e suit:

— C aractéristiques fondam entales: la structure de m ultiplex contient 132 intervalles de tem ps de voie à 
64 k b it/s , 128 d ’entre eux pouvant véhiculer du trafic à travers le com m utateur.

— Le signal de rythm e à l’ém ission est produit dans le com m utateur num érique lui-même.

2.4.3 Gigue et dérapage à l ’entrée du com m utateur

La tolérance à l’égard de la gigue et du dérapage est l’ap titude du com m utateur à accepter des variations 
de phase sur les liaisons en tran tes sans in troduire de glissem ents ni d ’erreurs.

O n utilisera le gabarit de la figure 2/Q .503 com m e spécification de la gigue et du dérapage adm issibles à 
l’entrée des interfaces num ériques A et B de la figure 1/Q .503.

La gigue et le dérapage sont des phénom ènes sem blables. Aux fréquences supérieures à la fréquence f  de
la figure 2/Q .503, on utilise le term e de gigue, le term e de dérapage étan t utilisé aux fréquences inférieures.

Le tableau 1/Q .503 donne les valeurs de crête à crête recom m andées pour le gabarit de la gigue et du
dérapage sinusoïdaux adm issibles. Les valeurs de A0 et de f 0 pour les systèmes à 2048 k b it/s  et 8448 k b it/s  ainsi
que toutes les valeurs po u r le système à 1544 k b it/s  ont un caractère provisoire. La valeur de A0 est proche du cas
le plus défavorable. Il est reconnu que cette valeur peut être plus im portan te que nécessaire pour certaines
applications.
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F IG U R E  2/Q .503 

Gabarit pour la gigue et le dérapage sinusoïdaux admissibles

TA B L EA U  1/Q .503

Valeurs de crête à crête recommandées pour le gabarit de la gigue 
et du dérapage sinusoïdaux admissibles aux interfaces d'entrée du commutateur

2048 k b it/s 8448 k b it/s 1544 k b it/s

Ao (ps) 18 18 18

A i (IU) 1,5 1,5 2

A 2 (IU) 0,2 0,2 0,05

./o (Hz) 12 X 1 0 -6 ’ 12'x 1 0 -6 12 x  10 ~6

/ '  1 (Hz) voir la rem arque 3 voir la rem arque 3 voir la rem arque 3

,/i (Hz) 20 20 10

h  (Hz) 2,4 x 103 400 200

,/3 (Hz) 18 x  103 3 x  103 8 x  103

.A (Hz) 100 x  103 400 x 103 40 x  103

R em arque I -  V oir la figure 2 /Q .503.
R em a rq u e2 -  IU =  intervalle unitaire

Pour les systèm es à 1544 k b it/s , 1 IU =  648 ns
Pour les systèm es à 2048 k b it/s , 1 IU =  488 ns ’
Pour les systèm es à 8448 k b it/s , 1 IU =  118 ns.

R em arque 3 -  La valeur d e / ' i  d em ande un com plém ent d ’étude.
R em arque 4 -  Pour des interfaces au sein de réseaux nationaux  exclusivem en t, on peut 
u tiliser les va leu rs/2  =  93 Hz e t /3 =  700 Hz dans les systèm es à 2048 k b it/s  e t les valeurs 
f i  -  10,7 kHz e t /3  =  80 kHz pour les systèm es à 8448 k b it/s .
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L’erreur sur un intervalle de tem ps (EIT) à la sortie du com m utateur est la différence de phase,
relativem ent à une période de mesure donnée, entre un signal de rythm e réel et le signal de rythm e de référence.

A la sortie des interfaces num ériques norm alisées, l’E IT  ne doit pas, quelle que soit la durée de l’intervalle
choisi, dépasser les lim ites indiquées à la figure 3/Q .503 et au tableau 2/Q .503.

D ans le cas de fonctionnem ent synchrone, les lim ites sont spécifiées dans l’hypothèse d ’un signal de
synchronisation  idéal (ni gigue, ni dérapage, ni dérive en fréquence) sur la liaison fournissant l’inform ation de 
rythme. D ans le cas de fonctionnem ent asynchrone, les limites sont spécifiées dans l’hypothèse que l’horloge du
com m utateur ne subit aucune dérive en fréquence (ceci est équivalent à p rendre le signal de sortie de l’horloge du
com m utateur com m e référence du signal de rythm e pour m esurer l’ElT).

On reconnaît que l’approche qui consiste à utiliser l’E IT  pour spécifier le com portem ent d ’un com m utateur
en fonctionnem ent synchrone nécessite des études supplém entaires pour certains m odes d ’im plantation  (par 
exem ple, lo rsqu’on utilise des m éthodes de synchronisation  mutuelle).

Aucun fonctionnem ent ni reconfiguration internes à l’unité de synchronisation et d ’horloge, pas plus que
toute autre cause ne doit p rovoquer de saut de phase supérieur à 1 /8  d ’intervalle un ita ire (IU ) sur le signal
num érique sortan t du com m utateur.

Il se peut que les lim ites indiquées à la figure 3/Q .503 et au tableau 2/Q .503 ne soient pas tenues lors de 
test ou de reconfiguration  internes exceptionnels au sein du com m utateur. D ans ce cas, les conditions suivantes 
doivent être tenues: l’erreur sur un intervalle de tem ps (EIT) sur toute période d ’au plus 2H intervalles unitaires ne 
doit pas dépasser 1/8 d ’intervalle unitaire. D ans le cas de périodes de durée supérieure à 2U IU, la variation  de 
phase pou r chaque intervalle de 211 IU ne doit pas dépasser 1/8  d ’IU et la valeur m axim ale de l’E IT  totale doit 
rester dans les lim ites recom m andées par l’Avis G .811 [15] pou r de longues périodes.

2.4.4 Erreur sur un intervalle de temps (E lT ) à la sortie du com m utateur

FIG U R E  3/Q .503 

Limites de crête à crête de F EIT à la sortie du commutateur

TA B LEA U  2/Q .503

Valeurs de crête à crête recommandées pour le gabarit 
des limites de l’EIT aux interfaces de sortie du commutateur

2048 k b it/s 8448 k b it/s 1544 k b it/s

Bo (gs) 1,0 1,0
Bi (IU) 0,05 0,05 Voir la

ti (s) 100 25 rem arque
to (s) 4000 4000

R em arque  -  Les spécifications e t les lim ites relatives à la gigue et au dérapage ou à l’E IT  
pour les systèm es à 1544 k b it/s  sont encore à établir.
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La fonction de transfert du com m utateur défin it les limites du dérapage à la sortie du com m utateur, en 
fonction  du dérapage à l’entrée d ’où l’in form ation de rythm e est extraite.

On reconnaît que l’approche qui consiste à utiliser la caractéristique de transfert d ’un com m utateur pou r 
spécifier son com portem ent ne s’applique pas pour certains m odes d ’im plan ta tion  (par exem ple lo rsqu’on utilise 
des m éthodes de synchronisation  m utuelle).

Le gabarit de la fonction de transfert ést de la form e de celle d ’un filtre passe-bas avec un gain m axim al 
de 0,2 dB et un coude à 0,1 Hz suivi d ’une pente à 6 dB /oetave, com m e le m ontre la figure 4/Q .503.

La partie relative aux fréquences les plus élevées (gigue) du gabarit de la fonction  de transfert n ’est pas 
définie mais doit être telle qu ’elle am ène un affaiblissem ent im portan t au-delà de 100 Hz.

2.4.5 Fonction de transfert du com m utateur pour la gigue et le dérapage

Gabarit de la fonction de transfert du commutateur

2.4.6 Configuration des éléments binaires insérés par le com m utateur dans les intervalles de temps de voie libres

Aux interfaces A et B, il est recom m andé de caractériser les voies libres p a r les configurations suivantes
dans lesquelles l’élém ent b inaire de signe est le prem ier à gauche:

01111111 pour les systèmes à 1544 k b it/s

01010100 pour les systèmes à 2048 et à 8448 kb it/s .

Ces configurations ne doivent pas être utilisées com m e une indication de voie libre ou de voie interdite, 
puisque cette ind ication  doit être fournie à partir des fonctions de com m ande ou de signalisation.

3 Rythme et synchronisation

3.1 Distribution du rythm e dans le commutateur

L’ensem ble de d istribution  de rythm e d ’un com m utateur est obtenu à p artir  d ’un équipem ent d ’horloge de 
com m utateur à haute fiabilité. La distribution  du rythm e dans le com m utateur do it être conçue de telle sorte que 
le com m utateur m aintienne le synchronism e sur les intervalles de tem ps de voie à 64 k b it/s  lors d ’une connexion à 
travers le com m utateur.

3.2 Synchronisation du réseau

D ans un R N I synchronisé, l’horloge du com m utateur doit pouvoir être synchronisée avec les horloges 
d ’autres com m utateurs.

3.2.1 Interfonctionnem ent international

L’exploitation  p lésiochrone des liaisons num ériques in ternationales est couverte p ar l’Avis G .811 [15].

3.2.2 Interfonctionnem ent national

Pour l’in terfonctionnem ent synchrone ou p lésiochrone dans les réseaux nationaux , on peu t recourir à 
différentes m éthodes pour assurer le rythm e entre les com m utateurs. On peut réaliser des réseaux nationaux  
synchronisés au m oyen d ’horloges de com m utateurs n ’ayant pas la précision en fréquence nécessaire à l’in te rfonc­
tionnem ent in ternational. Toutefois, lo rsqu’il faudra  assurer, dans le cadre du R N I in ternational, l’in terfonctionne- 
m ent de ces réseaux nationaux  synchronisés en interne, il sera nécessaire de pouvoir faire en sorte q u ’ils 
fonctionnent avec la précision en fréquence recom m andée dans l’Avis G.811 [15]. Cela co rrespond  aux taux  de 
glissem ent indiqués dans le § 3.2.3.
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3.2.3 Glissement

La valeur nom inale du taux de glissem ent contrô lé d ’un com m utateur num érique, fonctionnan t dans une 
région synchronisée doit être zéro dans la mesure où la gigue et le dérapage restent dans les limites fixées dans le 
présent Avis.

La valeur nom inale du taux de glissem ent contrôlé d ’un com m utateur num érique en fonctionnem ent 
plésiochrone (ou fonctionnan t avec une autre région synchronisée) ne devra pas être supérieure à un glissem ent 
p a r 70 jours, sur l’une quelconque des voies à 64 k b it/s , dans la m esure où la gigue et le dérapage restent dans les 
lim ites fixées dans le présent Avis.

Les conditions relatives aux taux de glissem ent résultant d ’une perte tem poraire de la com m ande de 
rythm e dans le cas de conditions anorm ales sont spécifiées dans l’Avis Q.504.

L’occurrence d ’un glissem ent contrôlé ne do it pas p rovoquer la perte du verrouillage de tram e.

Rem arque  — U ne région synchronisée est une entité géographique norm alem ent synchronisée à partir 
d ’une source unique et fonctionnan t de façon plésiochrone avec d ’autres régions synchronisées. Il peut s’agir d ’un 
continen t, d ’un pays, d ’une partie d ’un pays ou de plusieurs pays.

4 Connexions à travers un commutateur

4.1 Considérations générales

Les caractéristiques des connexions détaillées dans la présente partie, se rappo rten t à une connexion 
établie, dès qu’elle est utilisable par les usagers.

U n com m utateur doit pouvoir établir des connexions b id irectionnelles entre les interfaces d ’entrée et de 
sortie, que ce soit pour la téléphonie ou pour d ’autres services, selon le cas.

Une connexion bidirectionnelle est une connexion dont la transm ission est assurée dans les deux sens.

Pour l’instant, aucun autre type de connexion n ’a été retenu.

4.2 Débit binaire d ’une connexion à travers un com m utateur

4.2.1 Débit binaire de base

Le com m utateur doit pouvoir connecter les intervalles de tem ps de voie au débit binaire de base de
64 k b it/s . Les intervalles de tem ps à connecter sont contenus dans les structures de tram e du prem ier ou du
deuxièm e ordre, présentées aux interfaces num ériques du com m utateur, ou sont obtenus à partir des voies 
analogiques reliées aux interfaces analogiques. Le codage et les caractéristiques de ces voies analogiques font 
l’objet du § 2.2.

4.2.2 Services présentés à des débits binaires inférieurs à 64 kb it/s

Les services nécessitant des débits inférieurs à 64 k b it/s  doivent être com m utés com m e des connexions à 
64 k b it/s . Ils doivent être présentés au com m utateur sous la form e de voies à 64 k b it/s , soit en effectuant du 
bourrage, soit en les m ultip lexant avan t l’entrée dans le com m utateur, par l’interm édiaire d ’une structure de tram e 
prim aire ou secondaire à l’interface transm ission /com m utation . Le procédé perm ettan t d ’effectuer ces opérations 
n ’entre pas dans le cadre du présent Avis. Les voies à débit b inaire inférieur, m ultiplexées dans un train  binaire à 
64 k b it/s , seront com m utées com m e des entrées à 64 k b it/s .

4.2.3 Services présentés à des débits binaires supérieurs à 64 kb it/s

Les services nécessitant des connexions de débit supérieur à 64 k b it/s  sont offerts sous la form e d ’un 
certain  nom bre de connexions à 64 kb it/s . Elles sont appelées connexions à intervalles de tem ps m ultiples et 
désignées p a r  connexions à « x 64 k b it/s .

Il convient de no ter qu ’une connexion à n x 64 k b it/s  peut affecter sérieusem ent la p robabilité de blocage 
d ’un com m utateur et du réseau, notam m ent si les n intervalles de tem ps sont tous achem inés dans un ordre défini 
sur le m êm e m ultiplex. La capacité d ’écouler du trafic  à in te rvalles de tem ps m ultiples dépendra  de la charge de 
trafic  du  com m utateur à chaque instan t et du nom bre de circuits accessibles pour l’achem inem ent concerné.

C ’est pou r ces raisons que tous les aspects de la fourn itu re d ’un service à intervalles de tem ps m ultiples, 
aussi b ien com m uté que sem i-perm anent, restent à l’étude.
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Les conditions exigées provisoirem ent par un service à intervalles de tem ps m ultiples devraien t consister en 
l’établissem ent d ’un certain nom bre de connexions sem i-perm anentes séparées, chacune devant être établie de 
façon à ce que l’ordre de succession des éléments binaires constituan t la connexion à intervalles de tem ps 
m ultiples soit m aintenu. Il serait prém aturé d ’envisager une restriction de la valeur m axim ale de n ou du 
pourcentage des connexions à intervalles m ultiples achem inées par un com m utateur aussi longtem ps que les études 
n ’auront pas été achevées. Les n intervalles de tem ps qui constituent une connexion à intervalles de tem ps 
m ultiples, réalisée en m ode sem i-perm anent, devront tous apparten ir au m ême m ultiplex d ’entrée du com m utateur 
(au sens des interfaces A et B) et devront tous être com m utés vers un m ême m ultiplex en sortie. Les intervalles de 
tem ps de voie en sortie du com m utateur peuvent se trouver dans la même tram e ou répartis dans des tram es 
successives.

Remarque — Ce paragraphe pouvant déboucher sur l’attribu tion  de fonctions dans le R N I, il est 
nécessaire de poursuivre l’étude.

4.3 M ode d ’établissement

4.3.1 Connexions en m ode commuté

Les connexions en m ode com m uté sont établies à tou t m om ent à la dem ande.

4.3.2 Connexions semi-permanentes

Le com m utateur doit pouvoir établir des connexions sem i-perm anentes, et ceci en tenan t com pte des 
précisions suivantes:

— Les connexions sem i-perm anentes sont achem inées par les m ultiplex M IC, conjo in tem ent avec les 
autres connexions.

— Elles ne sont norm alem ent pas établies sous la com m ande directe des abonnés.

— Elles ne sont norm alem ent pas établies pendan t les heures chargées du com m utateur.

— Elles passent, par le réseau de connexion du com m utateur.

— La qualité de service exigée pour les connexions sem i-perm anentes peut être différente de celle des 
connexions en m ode com m uté et nécessite un com plém ent d ’étude.

Le § 4.2 s’applique égalem ent aux connexions sem i-perm anentes.

Rem arque — La supervision et, s’il est prévu, le rétablissem ent des connexions sem i-perm anentes en cas 
de dérangem ent, nécessitent la mise en œuvre de dispositions spéciales dans le com m utateur.

4.4 Indépendance à l ’égard de la séquence d ’éléments binaires

Le com m utateur ne doit pas im poser de restrictions au nom bre de «uns» ou de «zéros» binaires 
consécutifs, ni à toute autre configuration  binaire, achem inés dans le conduit à 64 k b it/s  à travers le com m utateur.

4.5 Temps de transmission à travers le com m utateur

Le § 3 de l’Avis Q.507 est applicable, sauf dans le cas des connexions à intervalles de tem ps m ultiples.

4.6 Spécifications concernant les erreurs

Pour une connexion à 64 k b it/s  traversant dans un seul sens le com m utateur entre des interfaces 
num ériques transm ission /com m utation , la valeur nom inale du taux d ’erreur sur les élém ents b inaires (TEE) 
m oyen à long term e doit être de 1 x 10-9 ou m eilleur. Si l’on adm et que l’in tervalle de tem ps entre les erreurs 
suit une loi de Poisson, cette valeur correspond à 99,5% du tem ps exem pt d ’erreur.

Rem arque — Le com portem ent en exploitation  est recom m andé, en ce qui concerne les erreurs, dans le 
§ 2.6 de l’Avis Q.504.

4.7 Affaiblissem ent de transmission

Pour les com m unications téléphoniques, le § 4 de l’Avis Q.507 s’applique.

Dans le cas de connexions num érique à num érique à 64 k b it/s  véhiculant des services autres que la 
téléphonie, par exem ple des données, la clause^ de m aintien  de l’intégrité des élém ents b inaires (§ 4.9) équivaut à 
un  affaiblissem ent de 0 dB. Pour de telles connexions nécessitant l’intégrité des élém ents binaires, les cellules 
num ériques d ’affaiblissem ent doivent être éliminées lo rsqu’elles sont mises en œuvre dans le com m utateur.
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4.8 Reconfiguration des communications en cours

Lorsque la reconfiguration  des com m unications en cours est prévue, il est indispensable que les recom m an­
dations relatives aux erreurs, à la qualité de service, à l’intégrité de la séquence pour la connexion à intervalles de 
tem ps m ultiples, etc., soient respectées.

4.9 Intégrité des éléments binaires

O n dit que l’intégrité des élém ents binaires est m aintenue lorsque ies valeurs des éléments binaires d ’un 
octet à l’entrée du com m utateur sont exactem ent reproduites à la sortie.

L’intégrité des élém ents binaires doit être m aintenue, si besoin est, pour les com m unications autres que 
téléphoniques.

Rem arque 7 — 11 est entendu que, si l’on veut respecter cette condition , il faut que les organes de 
traitem ent num érique tels que les convertisseurs loi p /lo i A, les suppresseurs d ’écho et les cellules num ériques 
d ’affaiblissem ent soient élim inés dans le cas de com m unications autres que téléphoniques nécessitant l’intégrité des 
élém ents binaires. Il reste, pour l’instant, à définir les m oyens perm ettan t d ’élim iner ces équipem ents.

Rem arque 2 — Il est entendu que l’intégrité des élém ents binaires n ’in terdit pas le prélèvem ent d ’élém ent 
b inaire  pour des systèmes de signalisation voie par voie tels que celui utilisé dans un cadre national sur certains 
réseaux à 1544 k b it/s .

5 Fonction de signalisation

Le com m utateur doit pouvoir d ialoguer avec d ’autres com m utateurs en utilisant, selon les besoins, les 
systèmes de signalisation indiqués dans les Avis Q.7 [16] et Q. 110 [17].

5.1 Connexion des voies de signalisation

Les voies de signalisation à 64 k b it/s  qui en tren t dans le com m utateur par l’in term édiaire d ’une structure 
de m ultiplex doivent être connectées à travers le réseau par des connexions sem i-perm anentes.

6 Fonction de commande

Les conditions exigées pour la fonction de com m ande sont contenues im plicitem ent dans les conditions 
spécifiées pour les autres fonctions du com m utateur.

7 Fonctions auxiliaires

7.1 Connexion des équipements auxiliaires . .

La connexion d ’un équipem ent auxiliaire peut être réalisée selon l’une des façons suivantes:

a) C onnexion en série, ce qui nécessite éventuellem ent plusieurs connexions à travers le com m utateur. A 
titre d ’exem ple d ’équipem ents connectés en série on peut citer:

— convertisseurs de loi de codage,
— suppresseurs d ’écho,
— équipem ent d ’accès aux positions m anuelles (pour le trafic établi par opérateur).

b) C onnexion sem blable à celle d ’un équipem ent term inal, ce qui nécessite d ’ord inaire  une seule 
connexion à travers le com m utateur. O n peut citer à titre d ’exemple:

— annonces enregistrées,
— équipem ent d ’extrém ité vers une position  m anuelle,
— codées téléphoniques,
— équipem ents term inaux pour transm ission de données,
— équipem ents d ’essai (tels que les ém etteurs d ’appels d ’essai),
— générateurs tonalité ,
— récepteurs de signalisation.

On peut laisser aux concepteurs nationaux  le soin de spécifier l’interface entre le com m utateur et chacun 
des équipem ents répertoriés ci-dessus. Toutefois, il est préférable d ’utiliser des interfaces à l’échelon in ternational.

Rem arque  — D ans certains cas, il peut être nécessaire d ’établir plusieurs connexions sim ultanées à un  
m êm e intervalle de temps.
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7.2 Tonalités et fréquences produites numériquement

Lorsque les tonalités et les fréquences sont produites p a r des procédés num ériques, il convien t q u ’à titre 
provisoire les conditions m inim ales suivantes soient respectées.

7.2.1 Tonalités de service

Les tonalités produites par des procédés num ériques doivent, après décodage, être à l’in térieur des lim ites 
recom m andées que spécifie l’Avis Q.35 [18].

7.2.2 Fréquences de signalisation

Les fréquences de signalisation produites p a r des procédés num ériques do ivent pouvoir être détectées après 
décodage par des récepteurs analogiques conform es aux spécifications du C C ITT.
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Avis Q.504

SPÉCIFICATIONS DE FONCTIO NNEM ENT

1 Considérations générales

Le présent Avis s’applique aux com m utateurs num ériques de transit pour la téléphonie dans le réseau 
num érique intégré (R N I) et dans les réseaux mixtes (analogiques/num ériques). 11 servira de base pour la 
com m utation  num érique dans les réseaux num ériques avec intégration  des services (R N IS) lorsque d ’autres 
services seront intégrés avec la téléphonie. Son dom aine d ’application  est indiqué dans l’Avis Q.501.

Les param ètres spécifiés dans le présent Avis sont à appliquer en tan t qu ’objectifs nom inaux et, a priori, 
ils ne constituen t pas les valeurs effectivem ent rencontrées dans les différents réseaux. Ils peuvent être utilisés par 
les A dm inistrations pour définir une m éthode de vérification des caractéristiques des systèmes de com m utation  
dans des conditions déterm inées. De plus l’objet de ces param ètres est de garan tir q u ’un com m utateur est à même 
de satisfaire aux exigences de qualité d ’écoulem ent du trafic dans le réseau in ternational, dès lors que des 
procédures norm ales d ’ingénierie et de mise en œuvre sont em ployées.

2 Qualité du service

2.1 Conditions de charge de référence

Les conditions de charge de référence utilisées pour spécifier les objectifs nom inaux de la qualité du
service du com m utateur sont exposées ci-après. C ependant une définition plus précise des conditions de charge de
référence nécessite un com plém ent d ’étude.

a) Charge de référence A

— occupation  m oyenne sur tous les circuits entran ts: 0,7 erlang

0,7 x nom bre de circuits entrants
tentative d ’appel/heure

temps m oyen d ’occupation, en h eu re s ,

Rem arque  — Les tentatives d ’appel inefficaces doivent être considérées dans le calcul du tem ps m oyen 
d ’occupation  ou ajoutées, sous form e d ’un facteur séparé, lors de la déterm ination  des tentatives d ’appel de 
référence.

b) Charge de référence B

— occupation  m oyenne sur tous les circuits en tran ts: 0,8 erlang

— tentatives d ’appel de référence =  1,2 fois la valeur correspondan t à la charge de référence A.

Les charges de référence ci-dessus représentent des conditions de charge particulières et sont censées être 
appliquées à des com m utateurs qui, de par leur ingénierie et leur équipem ent, sont conçus pour assurer une 
qualité d ’écoulem ent du trafic conform e aux Avis de la série E.500. Q uand des Avis concernant un système de 
signalisation  im posent des valeurs aux param ètres visés par le présent Avis, ces valeurs doivent être respectées.

2.2 Probabilité de blocage (à l ’intérieur du com m utateur tout entier)

Sous la condition  que l’on appellera sans défaillance, l’objectif nom inal pour la p robabilité de blocage 
in terne de po in t à po in t (d ’un po in t d ’entrée quelconque à un po in t de sortie quelconque) y com pris les 
lim itations éventuelles dues aux traitem ents ou aux équipem ents quels qu ’ils soient, ne doit pas dépasser les 
valeurs du tableau 1/Q .504.

d ’étude.
Les conditions à satisfaire pour les connexions à intervalles de tem ps m ultiples nécessitent un com plém ent 

La défin ition  des objectifs en cas de défaillance nécessite un com plém ent d ’étude.

TA B LEA U  1 /Q .504

Probabilité

C harge de référence A C harge de référence B

1 x  ÎO - 3 1 x  1 0 ~ 2
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2.3 Probabilité de durée

Les objectifs considérés au présent § 2.3 doivent être respectés sous la condition  que l’on appelle ra sans 
défaillance. La définition des objectifs en cas de défaillance nécessite un com plém ent d ’étude.

D ans la suite, le term e valeur m oyenne correspond à la valeur de l’espérance m athém atique.

2.3.1 Temps de présélection

Le tem ps de présélection d ’un com m utateur est une caractéristique applicab le à la signalisation  voie p a r
voie. Il se définit com m e le laps de tem ps qui s’écoule entre l’instan t de la reconnaissance d ’un signal de prise sur
le circuit en tran t et l’instan t de l’ém ission en am ont par le com m utateur d ’un signal d ’invitation  à transm ettre .

Les param ètres recom m andés sont indiqués dans le tab leau  2/Q .504.

Rem arque  — Les procédures d ’établissem ent des com m unications utilisées avec la signalisation  par canal 
sém aphore sont différentes, de sorte qu ’une spécification relative au tem ps de présélection, telle qu ’elle est définie 
ci-dessus, n ’est pas applicable.

T A B LEA U  2/Q .504

C harge de référence A C harge de référence B

V aleur m oyenne ^  300 m s ^  400 m s

V aleur à ne pas dépasser 
dans 95 96 des cas

400 m s 500 m s

2.3.2 Temps de sélection du com m utateur

Le tem ps de sélection du com m utateur se définit com m e le laps de tem ps qui s’écoule entre l’instan t à 
partir duquel les chiffres nécessaires à l’établissem ent d ’une com m unication  sont d isponibles dans le com m utateur, 
ou l’instan t à partir duquel l’in form ation  d ’adresse est reçue dans la com m ande de transm ission de données de 
signalisation en tran te, et l’instan t à partir duquel le signal de prise est émis en direction du com m utateur suivant, 
ou celui à partir duquel l’in form ation  d ’adresse correspondante est émise à partir de la com m ande de transm ission  
de données de signalisation sortante.

Les param ètres recom m andés sont indiqués dans le tab leau  3/Q .504. >

Rem arque  — E tan t donné que le com m utateur assurera entre les circuits des connexions au m oyen des 
systèmes de signalisation voie par voie ou par canal sém aphore, selon différentes com binaisons, la spécification 
m entionnée ci-dessus est applicable à toutes les com binaisons possibles. Pour les connexions établies au m oyen 
d ’un m ême système de signalisation par canal sém aphore, les spécifications relatives à ce système de signalisation  
sont égalem ent applicables.

T A B LEA U  3/Q .504

Charge de référence A C harge de référence B

V aleur m oyenne ^  250 m s ^  400 m s

V aleur à ne pas dépasser 
dans 95 96 des cas

300 ms 600 m s

2.3.3 Temps d ’établissement du com m utateur

Le tem ps d ’établissem ent du com m utateur est le laps de tem ps qui s’écoule entre l’instan t à p artir  duquel 
l’in form ation  nécessaire à l’établissem ent de la connexion dans le com m utateur est d isponible p o u r traitem ent 
dans ce com m utateur et l’in stan t où celle-ci est établie et devient d isponib le pou r achem iner le trafic  entre les 
circuits à 64 k b it/s  en tran ts et sortants.
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Le tem ps d ’établissem ent du com m utateur ne com prend pas le tem ps nécessaire à l’essai de continuité 
entre centraux m ais com prend le tem ps nécessaire à un essai de continuité dans le com m utateur lui-même, si 
celui-ci se p rodu it pendan t le laps de tem ps défini.

Lorsque l’établissem ent de la connexion dans un com m utateur n ’est pas effectué, pendant le tem ps de 
sélection du com m utateur, le tem ps d ’établissem ent du com m utateur peut alors s’ajouter au tem ps d ’établissem ent 
de la com m unication dans le réseau.

- Les param ètres recom m andés sont indiqués dans le tableau 4/Q .504.

Lorsque la connexion est établie dès la réception du dernier chiffre de l’in form ation d ’adresse nécessaire, 
les spécifications relatives au temps de sélection sont applicables.

Les spécifications relatives aux connexions à intervalles de tem ps m ultiples nécessitent un com plém ent
d ’étude.

TA B LEA U  4 /Q .504

Charge de référence A C harge de référence B

sans
équipem ent

auxiliaire

avec
équipem ent

auxiliaire

sans
équipem ent

auxiliaire

avec
équipem ent

auxiliaire

V aleur m oyenne 250 ms ^  350 ms ^  300 m s ^  500 ms

V aleur à ne pas dépasser 
dans 95 % des cas

300 ms 500 ms 400 ms 600 ms

2.3.4 Temps de libération du com m utateur

Le tem ps de libération  du com m utateur est le laps de tem ps qui s’écoule entre l’instan t à partir duquel la 
dernière in form ation  nécessaire à la libération d ’une com m unication  dans ce com m utateur y est disponible pour 
traitem ent et l’in stan t où la connexion dans le com m utateur n ’est plus disponible entre les circuits à 64 k b it/s  
en tran ts  et sortants, d ’une part, et où le signal de libération est émis en direction du com m utateur suivant, d ’autre 
part. Ce laps de tem ps ne com prend pas la durée nécessaire pou r détecter le signal de libération , qui peut devenir 
im portan te  lors de certaines défaillances, par exem ple une défaillance du système de transm ission.

Les param ètres recom m andés sont indiqués dans le tableau 5/Q .504.

D ans le cas de la signalisation par canal sém aphore, la spécification relative au système de signalisation 
pertinen t est applicable.

TA B LEA U  5/Q .504

C harge de référence A C harge de référence B

V aleur m oyenne ^  250 ms ^  400 ms

V aleur à ne pas dépasser 
dans 95 % des cas

300 ms 600 ms

2.3.5 Temps de transfert de signalisation du com m utateur

Le com m utateur do it être conform e à l’Avis concernant le système de signalisation en cause.
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2.4 Qualité du traitement des appels

2.4.1 Connexions à 64 k b it/s  en m ode commuté

2.4.1.1 Libération prématurée

La probabilité pour q u ’un m auvais fonctionnem ent du com m utateur en tra îne la libération  p rém aturée 
d ’une com m unication établie doit vérifier, pour toute période d ’observation d ’une m inute:

P  <  2 x 10~5

2.4.1.2 Défaillance à la libération

La probabilité pour qu ’un m auvais fonctionnem ent du com m utateur em pêche q u ’une com m unication  soit 
libérée com m e il est requis, doit vérifier:

P  <  2 x 1 0 -5

2.4.1.3 Taxation ou comptabilisation incorrecte

La probabilité po u r q u ’une tentative d ’appel soit taxée ou com ptabilisée incorrectem ent p ar suite d ’un 
m auvais fonctionnem ent du com m utateur doit vérifier:

P <  10~4

2.4.1.4 Achem inem ent erroné

La probabilité pou r q u ’une tentative d ’appel soit mal achem inée après réception d ’un ind icatif valable p ar 
le com m utateur doit vérifier:

P  <  i o - 4

2.4.1.5 Absence de tonalité

La probabilité pou r qu ’une tentative d ’appel ne soit pas suivie d ’une tonalité  après réception d ’un ind icatif 
valable p ar le com m utateur doit vérifier:

P <  i o - 4

2.4.1.6 Autres défaillances

La probabilité pour que le com m utateur en traîne l’échec dans un appel pou r tou te au tre raison non
spécifiée expressém ent ci-dessus doit être:

P  <  i o - 4
Rem arque  — Il est p robable que certains objectifs de qualité de fonctionnem ent (concernant no tam m ent

la libération  prém aturée, les erreurs de taxation , etc.) ne peuvent pas être mesurés p a r  le com m utateur lui-m êm e et
que leur vérification ou leur m esure devront se faire p ar des m oyens extérieurs.

2.4.2 Connexions semi-permanentes à 64 kb it/s

Ce cas devra être étudié en tenant com pte des élém ents suivants:

— nécessité de pouvoir reconnaître une in te rruption ,

— probabilité d ’occurrence d ’une in terrup tion , ,

— spécifications applicables au rétablissem ent d ’une com m unication in terrom pue,

— toute autre spécification particulière.

2.4.3 Connexions à n x  64 k b it/s  en mode commuté

Ce cas devra faire l’objet de recom m andations le m om ent venu, dans l’éventualité où des services 
spécifiques seraient définis.

2.4.4 Connexions semi-permanentes à n x  64 kb it/s

Ce cas devra faire l’objet de recom m andations le m om ent venu, dans l’éventualité où des services 
spécifiques seraient définis.
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2.5 Qualité de transmission

2.5.1 Connexions à 64 k b it/s  en m ode comm uté

La probabilité d ’avoir une qualité de transm ission inacceptable sur le trajet de conversation à travers le 
com m utateur doit vérifier:

P  (transm ission inacceptable) <  10-5

On dit que la qualité de transm ission à travers le com m utateur est inacceptable quand  le taux d ’erreur sur 
les élém ents binaires est supérieur à la condition  d ’alarme.

Rem arque  — La condition  d ’alarm e reste à définir.

2.5.2 Connexions semi-permanentes à 64 kb it/s

Ce cas devra faire l’objet de recom m andations.

2.5.3 Connexions à n x  64 k b it/s  en mode commuté

Ce cas devra faire l’objet de recom m andations le m om ent venu, dans l’éventualité où des services 
spécifiques seraient définis.

2.5.4 Connexions semi-permanentes à n x  64 k b it/s

Ce cas devra faire l’objet de recom m andations le m om ent venu, dans l’éventualité où des services 
spécifiques seraient définis.

2.6 Erreurs en exploitation

Le taux d ’erreur sur les élém ents binaires, en exploitation , doit être m eilleur que 10~6 (valeur provisoire).

Les essais doivent garan tir le respect de cet objectif à un niveau de confiance égal à 95%. Sur une longue 
période, p a r exem ple un mois, la p roportion  des m esures pour lesquelles le taux d ’erreur sur les éléments binaires 
est m oins bon que l’objectif ne doit pas dépasser x%.

Rem arque  — Le pourcentage effectif sera déterm iné en accord avec l’Avis G .821 [1].

2.7 Taux de glissement contrôlé

2.1A Conditions normales

D ans les conditions norm ales, le taux de glissem ent contrô lé est fixé par l’Avis Q.503.

2.7.2 Perte temporaire de la com m ande de rythme

Le taux de glissem ent contrô lé résultant d ’une perte tem poraire de la com m ande de rythm e fait l’objet
d ’études com plém entaires qui tiennent com pte de l’Avis G.822 [2].

2.7.3 Conditions anormales -à l ’entrée du com m utateur

Le taux de glissem ent contrôlé, en cas de conditions anorm ales à l’entrée du com m utateur (déphasages 
excessifs, etc.), fait l’objet d ’études com plém entaires qui tiennen t com pte de l’Avis G.822 [2].

3 Disponibilité

3.1 Disponibilité du systèm e et des sous-systèmes

Les catégories et param ètres de disponibilité du système et des sous-systèmes restent à déterm iner.

3.2 Systèm e de synchronisation du com m utateur

Le m aintien du taux de glissem ent contrôlé à une valeur acceptable lors du fonctionnem ent du 
com m utateur peut être assuré p a r divers procédés. On peut d o nner en exem ple:

i) la mise en place d ’un système de synchronisation  fiable com portan t une horloge de haute précision
pour le com m utateur; ou

ii) la mise en place d ’un système de synchronisation  plus fiable que dans le cas i) ci-dessus, m ais 
com portan t une horloge m oins précise pou r le com m utateur.
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La relation  entre la valeur du taux de glissem ent contrôlé, sa probabilité  et la durée p endan t laquelle le 
taux présente cette valeur nécessite de nouvelles études. Les perform ances globales à long term e doivent être les 
mêmes quel que soit le procédé adopté.

4 Fonctions garantissant un fonctionnement satisfaisant

4.1 Détection des dérangements et des alarmes et dispositions correspondantes. Fonctions «term inal de com m uta­
tion» aux interfaces A et B

4.1.1 Détection des défaillances

Les défaillances ci-dessous doivent être détectées:

— défaillance de l’alim entation  en énergie de l’équipem ent local (si possible),

— perte du signal en tran t,

Rem arque — La détection de cette défaillance n ’est exigée que lorsque cette dernière n ’en tra îne pas 
une ind ication  de perte de verrouillage de tram e.

— perte de verrouillage de tram e (voir les Avis cités en [3], [4], et [5]),

— taux d ’erreur excessif.

Les critères applicables à la détection de la défaillance et au retour à l’état norm al figurent dans les Avis 
cités en [6] et [7].

4.1.2 Détection des alarmes

Les indications d ’alarm e ci-dessous doivent être détectées:

— indication  d ’alarm e provenan t de l’extrém ité éloignée (alarm e éloignée),

— signal d ’indication  d ’alarm e (SIA) pour les systèmes à 2048 et à 8448 k b it/s . Le contenu b inaire  
équivalent du SIA est un train  continu  de 1 à 2048 k b it/s  ou à 8448 k b it/s .

La stratégie appliquée à la détection du SIA doit être telle que cette détection soit possible m êm e en 
présence d ’un taux  d ’erreur égal à 1 x 10~3. C ependant, un signal d on t tous les élém ents binaires, à l’exception 
du verrouillage de tram e, sont dans l’état 1, ne doit pas être pris à to rt pou r un  SIA.

4.1.3 Dispositions correspondantes

4.1.3.1 Déclenchement des alarmes

4.1.3.1.1 Signaux d ’alarme déclenchés pour actions au sein du com m utateur

— L’indication d ’alarm e de service doit être produite  pour ind iquer que le service n ’est plus d isponib le 
(voir le tableau 6/Q .504).

— L’indication  d ’alarm e de m aintenance rap ide doit être p roduite  po u r ind iquer que la qualité de 
transm ission est inférieure aux norm es acceptables et q u ’une action im m édiate de m ain tenance doit 
être entreprise localem ent (voir le tableau 6/Q .504).

4.1.3.1.2 Alarm es émises par le com m utateur

— S ignaux d ’alarm e émis vers l’am ont en d irection de l’interface transm ission /com m uta tion . Les 
m odifications à apporter aux élém ents binaires concernés p o u r ém ettre l’ind ication  d ’alarm e éloignée, 
conform ém ent aux stipulations des Avis G.732 [8], G.733 [9] et G .744 [10], do ivent l’être dès que 
possible (voir le tableau 6/Q .504).

— Signaux d ’alarm e émis vers l’aval, en direction de la fonction  de com m utation . L’app lica tion  du signal 
d ’ind ication  d ’alarm e à tous les intervalles de tem ps reçus con tenan t des signaux de parole, de 
données e t /o u  de signalisation doit être effectuée dès que possible et au plus ta rd  2 ms après la

. détection de la défaillance (voir le tableau 6/Q .504).

Rem arque — Les term es am ont et aval sont définis dans l’Avis G .704 [11].

4.1.3.2 Suppression des indications d ’alarme

Q uand la relève de tous les dérangem ents a été effectuée et que le signal d ’ind ication  d ’alarm e n ’est plus 
reçu, le signal d ’indication  d ’alarm e et l’indication d ’alarm e éloignée doivent être supprim és dans les m êm es délais 
que ceux spécifiés dans le § 4.1.3.1, à partir de l’instan t où les conditions de dérangem ent ne sont plus vérifiées.
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TABLEAU 6/Q.504

Défaillances et alarmes détectées par la fonction de 
terminal de commutation, et dispositions correspondantes

D éfaillances et 
alarm es détectées 

(voir les § 4.1.1 et 4.1.2)

D ispositions correspondantes 
(voir le § 4.1.3)

Em ission d ’une 
indication 

d ’alarm e de 
service

Em ission d ’une 
indication 

d ’alarm e de 
m ain tenance  rapide

Em ission d ’une 
indication 
d’alarm e à 

l’ex trém ité  éloignée

A pplication du  
SIA aux étapes 
de connexion

D éfaillance de 
l’a lim en ta tion  en  énergie

Oui Oui Oui 
(si possible)

Oui 
(si possible)

Perte du signal en tran t Oui Oui Oui Oui

P erte du verrouillage 
de tram e

Oui Oui Oui Oui

T aux d’erreu r excessif Oui Oui Oui Oui

R éception d ’une 
indication  d ’alarm e de 
l’ex trém ité  éloignée

Oui 
G. 733 [9]: 
facultatif

G. 733 [9]: 
Oui

R éception du SIA Oui Oui Oui

R em arque -  La m ention  oui, portée dans une case, signifie que des d ispositions doivent être  prises à la su ite de la défaillance ou de la détection  
d ’alarm e indiquée. L 'absence de oui dans une case signifie que ces dispositions n 'o n t pas à ê tre  prises si la défaillance indiquée est la seule qui 
existe . S’il y a p lusieurs défaillances sim u ltanées , les m esures appropriées doivent être  prises si, pour l’une au m oins des défaillances, une 
m ention  oui figure dans la case correspondante. C ette  dern ière  clause ne s’applique pas au cas où le SIA est dé tec té , cas pour lequel le § 4.1.4 
doit ê tre  respecté.

4.1.4 Traitement des alarmes

Les conditions suivantes doivent être rem plies pour garan tir que l’équipem ent n ’est pas retiré du service à 
la suite de brèves in terrup tions de transm ission (dues au bru it ou à une défaillance transito ire, par exemple) et que 
nulle action  de m aintenance n ’est entreprise quand  une action de m aintenance directe n ’est pas nécessaire.

— Les indications d ’alarm e de service et d ’alarm e de m aintenance rapide doivent persister suffisam m ent 
longtem ps (100 ms à titre provisoire) avant que des d ispositions soient prises.

— Si un SIA est détecté, l’indication  d ’alarm e de m aintenance rapide, associée à la perte du verrouillage 
de tram e et à un taux d ’erreur excessif dans le schém a de verrouillage de tram e, doit être interrom pue.

— A la fin des conditions de dérangem ent, les indications de service et d ’alarm e de m aintenance rapide, 
qui au ra ien t pu être données, doivent être interrom pues. Là encore, la persistance de cet état doit être 
vérifiée pendan t un délai provisoirem ent fixé à 100 ms, avant que des dispositions ne soient prises.

— Il se peut que certains systèmes de ligne souffrent de fréquentes défaillances transitoires en tra înan t une 
qualité de service inacceptable. C ’est pourquoi, s’il y a vérification de la persistance, il faut aussi 
prévoir la surveillance du taux de défaillance sur chaque liaison num érique. Cette surveillance doit 
m ettre hors service, de façon perm anente, les liaisons num ériques trop  fréquem m ent retirées du service 
ou sur lesquelles on observe trop  souvent des conditions d ’alarm e transitoires. Les valeurs de seuil 
devant déclencher la mise hors service sont à étudier. Cette intervention doit à son tou r déclencher 
l’ind ication  d ’alarm e de service et l’indication  d ’alarm e de m aintenance rapide.

Rem arque au § 4.1 — L’utilisation  de ces ind ications dépend des arrangem ents nationaux  prévus pour les 
fonctions de com m utation  et de signalisation. Des indications distinctes peuvent être prévues au p lan  national 
pou r certaines des défaillances énum érées.
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4.2 Détection des dérangements et des alarmes — systèmes de transmission

Les dérangem ents et les alarm es qui ne peuvent pas être détectés d irectem ent par la fonction  de term inal 
de com m utation mais qui le sont par un équipem ent de transm ission doivent être in terprétés par le com m utateur 
dans la m esure où ils sont nécessaires en vue d ’une action appropriée (par exem ple, ind ication  de défaillance de 
l’onde pilote de groupe prim aire, qui peut être nécessaire pour les actions de m ain tenance ou les actions de 
service).

4.3 Détection des dérangements et des alarmes et dispositions correspondantes — fonction  de signalisation

4.3.1 Signalisation voie par voie (systèmes à 2048 et à 8448 kb it/s)

4.3.1.1 Détection des défaillances

La fonction de signalisation du com m utateur doit détecter les défaillances suivantes po u r chaque m ultiplex 
de signalisation à 64 k b it/s :

— défaillance de l’alim entation  en énergie de l’équipem ent local (si possible),

— perte du signal en tran t à 64 k b it/s ,

Rem arque  — La détection de cette défaillance n ’est exigée que lorsque celle-ci n ’en tra îne  pas une 
indication  de perte de verrouillage de m ultitram e.

— perte de verrouillage de m ultitram e.

Les critères applicables à la détection de la défaillance et au retour à l’état norm al figurent dans les Avis
cités en [12] et [13].

4.3.1.2 Détection des alarmes

La fonction de signalisation du com m utateur doit détecter les ind ications d ’alarm e p rovenan t de l’extrém ité 
éloignée (alarm e éloignée).

4.3.1.3 Dispositions correspondantes

4.3.1.3.1 Déclenchement des alarmes

4.3.1.3.1.1 Signaux d ’alarme déclenchés pour action au sein du com m utateur

— L’indication  d ’alarm e de service do it être p roduite par la fonction de signalisation du com m utateur 
pour indiquer que le service n ’est plus disponible (voir le tab leau  7/Q .504).

— L’indication  d ’alarm e de m aintenance rapide doit être produite  p o u r ind iquer que la qualité de
transm ission est inférieure aux norm es acceptables et q u ’une action im m édiate de m ain tenance doit
être entreprise localem ent (voir le tableau 7/Q .504).

4.3.1.3.1.2 Alarm e émise par le com m utateur

U ne indication  d ’alarm e (alarm e éloignée) doit être émise vers l’am ont, en direction de l’interface 
transm ission /com m utation , dès que possible (voir le tableau 7/Q .504). La m odification  à appo rte r à l’élém ent 
b inaire concerné pour ém ettre l’indication  d ’alarm e éloignée est indiquée dans l’Avis cité en [14].

4.3.1.3.2 Suppression de l ’indication d ’alarme

Q uand la relève de tous les dérangem ents a été effectuée et que le signal d ’ind ication  d ’alarm e n ’est plus 
reçu, l’indication d ’alarm e éloignée doit être supprim ée dès que possible.

4.3.1.3.3 Traitement des alarmes

Mêmes dispositions que dans le § 4.1.4.

4.3.2 Signalisation voie par voie (système à 1544 kb it/s)

Ce cas nécessite un  com plém en t'd ’étude.

4.3.3 Signalisation par canal sémaphore

Les stipulations énoncées dans les Avis correspondants sont applicables.
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TABLEAU 7/Q.504

Défaillances et alarmes détectées par la fonction de 
signalisation du commutateur, et dispositions correspondantes

D éfaillances et 
a larm es détectées 

(vuu les § 4.3.1.1 cl 4.3.1.2)

D ispositions correspondantes 
(voir le § 4.3.1.3)

Em ission d ’une 
indication 

d ’alarm e de 
service

Em ission d ’une 
indication 

d ’alarm e de 
m ain tenance  rapide

Em ission d ’une 
indication 
d ’alarm e à 

l’ex trém ité  éloignée

D éfaillance de 
l’a lim enta tion  en énergie

Oui Oui Oui 
(si possible)

Perte du signal en tran t 
à 64 k b it/s

Oui Oui Oui

Perte du verrouillage 
de m u ltitram e

Oui Oui Oui

R éception d ’une 
indication d ’alarm e de 
l’ex trém ité  éloignée

Oui

R em arque  -  La m ention  oui, portée dans une case, signifie que des d ispositions do iven t ê tre  prises à la su ite  de la 
défaillance ou de la détection  d ’alarm e indiquée. L'absence de oui dans une case signifie q ue  ces d ispositions n ’on t pas 
à ê tre prises si la défaillance indiquée est la seule qui existe. S’il y a plusieurs défaillances sim u ltanées , les m esures 
appropriées do iven t ê tre prises si, pour l’une au m oins des défaillances, une m ention  oui figure dans la case 
correspondan te.

4.4 Détection des défaillances et des alarmes et dispositions correspondantes — autres fonctions du com m utateur

4.4.1 Circuits en dérangement

Le com m utateur ne doit diriger aucun nouvel appel vers un circuit en dérangem ent.

Il doit m ettre hors .service tous les circuits qui sont constam m ent trouvés en dérangem ent, conform ém ent 
aux précisions données aux § 4.1.4, 4.2 et 4.3.1.3.3.

4.4.2 Distribution du rythme à partir d ’une horloge maîtresse

Q uand aucune in form ation  de rythm e n ’est distribuée par une horloge m aîtresse locale ou reçue d ’une 
horloge m aîtresse extérieure, cette absence doit être détectée et doit en tra îner le déclenchem ent d ’une alarm e de 
m ain tenance rapide.

Le passage à une source de rythm e de rem placem ent doit se faire de façon que les stipulations indiquées 
aux § 2.7 et 3.2 et au § 2.4.4 de l’Avis Q.503 soient respectées.

4.4.3 Distribution interne du rythme

La d istribution  du rythm e aux principaux élém ents du com m utateur doit être contrôlée com m e il convient. 
En cas de détection d ’une défaillance, une alarm e de service sera déclenchée, ainsi qu ’une alarm e de m aintenance 
s’il y a lieu.

4.4.4 Surveillance ou essai de la fonction  d ’interface

Le com m utateur do it pouvoir vérifier que les fonctions d ’interface, y com pris les fonctions de détection des 
défaillances et de surveillance, sont exécutées correctem ent.

Pour faire cette vérification, on peut avoir recours, entre autres m oyens, à des essais périodiques, à des 
contrô les statistiques ou à des opérations manuelles.

Q uand  il est im possible d ’établir de nouveaux appels sur des circuits sur lesquels débutent des essais 
périod iques, il convient d ’en inform er le com m utateur situé à l’extrém ité éloignée. Les com m unications en cours, y 
com pris les connexions sem i-perm anentes, ne doivent pas être interrom pues. On évitera, si possible, que la mise 
hors service de certains circuits pendan t les essais ne provoque la détection d ’une alarm e par le com m utateur 
éloigné.
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4.4.4.1 Surveillance ou essai des fonctions «TC» — interfaces A et B

Pour vérifier que la fonction de term inal de com m utation  est exercée correctem ent, on peut avoir recours à 
des observations statistiques ou à des essais. Ces derniers peuvent être m anuels ou autom atiques.

4.4.4.2 Surveillance ou essai des fonctions de term inal de commutation  — interface E

i) Les défaillances des codées [à l’exception du cas envisagé dans ii) ci-dessous] doivent être reconnues
par le com m utateur selon les critères définis dans l’Avis cité en [15].

ii) La surveillance ou l’essai d ’un codée associé à une seule ou un petit nom bre de voies peuvent être
effectués selon i) ci-dessus ou au m oyen de mesures de transm ission et de tests p o rtan t sur les circuits
reliant les com m utateurs ou par des m esures statistiques.

4.4.5 Surveillance des connexions internes

Le com m utateur doit assurer une surveillance convenable de la con tinu ité  de l’itinéraire à travers le
central.

4.4.5.1 Connexion en mode comm uté

Les stipulations du § 2.5.1 sont jugées suffisantes pour garan tir la continu ité  de l’itinéraire  à travers le 
com m utateur.

Entre autres procédés, on peu t utiliser à cette fin une m éthode appliquée appel p a r appel, en perm anence, 
ou sur la base de sondages statistiques.

4.4.5.2 Connexions semi-permanentes

Il se peut que des procédures spéciales de supervision soient nécessaires pour les com m unications 
sem i-perm anentes.

4.4.5.3 Connexions à n x  64 kb it/s

Ce cas nécessite des études com plém entaires, aussi bien pour les connexions en m ode com m uté que po u r 
les connexions sem i-perm anentes.

4.4.6 Surveillance ou essai des fonctions de signalisation

O utre la détection des défaillances exigée au § 4.3, on app liquera les d ispositions suivantes.

4.4.6.1 Signalisation voie par voie

Le com m utateur doit pouvoir vérifier que les fonctions de signalisation  sont exercées correctem ent en 
ayant recours à des com m unications d ’essai (établissem ent et réponse) ou à une observation  statistique.

4.4.6.2 Signalisation par canal sémaphore

Le com m utateur doit pouvoir vérifier que les fonctions de signalisation sont exercées correctem ent, 
conform ém ent aux stipulations des Avis relatifs à la signalisation par canal sém aphore.

4.4.7 Surveillance ou essai de la qualité de fonctionnem ent du com m utateur du po in t de vue des erreurs

On prévoira (voir le § 2.6) un  m oyen perm ettan t de déterm iner si les stipulations concernan t le taux  
d ’erreur sur les élém ents binaires sont respectées en exploitation.

4.5 Surveillance ou essai de la qualité de fonctionnem ent des liaisons numériques

Le com m utateur doit pouvoir surveiller la qualité des liaisons num ériques pour détecter le dépassem ent 
éventuel des seuils fixés com m e objectifs d ’exploitation  pou r le taux d ’erreu r sur les élém ents binaires, le taux de 
glissem ent contrôlé et la perte de verrouillage. En pareille éventualité, le com m utateur do it ém ettre les ind ications 
de dérangem ents ou alarm es appropriées et prendre toute autre disposition  qui s’im pose, p a r exem ple en re tiran t 
du service certains circuits.
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4.6.1 Contrôle de la continuité de la voie de parole entre commutateurs

Le com m utateur doit pouvoir effectuer des essais de continuité de l’itinéraire de conversation, 
conform ém ent aux Avis relatifs au système de signalisation approprié. Q uand les essais m ontren t que cette 
continu ité  n ’est pas assurée sur certains circuits, ces derniers doivent être mis hors service et la réparation  
entreprise selon les procédures spécifiées.

4.6.2 Mesures autom atiques de transmission et essais de circuits entre commutateurs

En outre, le com m utateur peut être équipé en in terne ou être conçu pour perm ettre l’accès à un 
équipem ent extérieur en vue d ’autres essais de transm ission sur les circuits. Les circuits trouvés défaillants doivent 
être mis hors service et la p rocédure de réparation  adéquate doit être entreprise.

5 Mesure de la qualité de fonctionnement du commutateur

5.1 Durées dans le traitement des appels 

A déterm iner.

5.2 Tentatives d'appel inefficaces

Les tentatives d ’appel inefficaces sont les tentatives d ’appel qui n ’aboutissent pas à ce que le com m utateur 
ait à tra iter un signal de réponse ind iquan t le succès de la tentative. Ceci peut se p roduire pour diverses raisons, 
p ar exem ple:

— erreur dans la com position du num éro;

— abandon avant que la num érotation  soit achevée ou que l’adresse soit com plète;

— occupation de la ligne term inale ou absence de réponse sur cette ligne;

— m auvais fonctionnem ent des équipem ents;

— im possibilité pour le réseau d ’écouler le trafic offert, du fait de la capacité insuffisante ou de
l’application  de com m andes spéciales sur le réseau.

Le com m utateur doit reconnaître les tentatives d ’appel inefficaces. Un bilan des différentes causes 
d ’inefficacité doit pouvoir être présenté, sur dem ande, pour des applications de surveillance du service, de 
pro tection  du service, ou de réparation.

Des études com plém entaires sont nécessaires pour déterm iner la nature exacte des besoins, no tam m ent les 
catégories de tentative d ’appel inefficace.

5.3 Fiabilité du traitement d ’appel

Le com m utateur devrait rassem bler les données afin d ’évaluer son com portem ent. D ans certains cas, des 
m oyens de m esure externe pourra ien t être nécessaires. Des études com plém entaires sont nécessaires.

5.4 Autres mesures 

(A déterm iner).

Rem arque — Il est prévu de faire figurer dans le présent § 5.4 les mesures de qualité de fonctionnem ent
du com m utateur qui peuvent être utiles au personnel d ’exploitation. Ces indications pourra ien t servir à vérifier la
qualité de fonctionnem ent du com m utateur.
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Avis Q.505

M ESURES DE TRAFIC

Le com m utateur de transit num érique peu t avoir à recueillir des données sur le trafic  afin de faciliter son 
propre dim ensionnem ent ainsi que celui des faisceaux de circuits du réseau national et du réseau in ternational. Les 
spécifications précises à ce sujet nécessitent un com plém ent d ’étude.

Avis Q.506

FO NCTIO NS DE GESTION DU RÉSEAU

Le com m utateur de transit num érique doit pouvoir assurer la collecte de données, détecter ou ind iquer les 
conditions norm ales et anorm ales du trafic  dans le réseau té léphonique; il peut avoir à ém ettre des in form ations 
perm ettan t aux systèmes et centre de com m ande de gestion du réseau d ’analyser les données et être capable de 
recourir, au tom atiquem ent ou selon les directives, à des com m andes ou à des réachem inem ents destinés à atténuer 
les difficultés auxquelles se heurte le réseau. Les spécifications précises à ce sujet nécessitent un com plém ent 
d ’étude.

Les données à recueillir sont, par exem ple:

a) Pour chaque faisceau de circuits de départ, le nom bre de tentatives d ’établissem ent et le nom bre de 
prises qui en résultent, la m esure s’effectuant sur une durée d ’un quart d ’heure. (Le nom bre de 
tentatives inefficaces peut être m esuré au lieu du nom bre de prises).

b) Le nom bre de signaux de réponse reçus pour chaque faisceau de circuits de départ, la m esure 
s’effectuant sur une durée d ’un quart d ’heure.

c) La longueur de la file d ’attente po u r l’accès à l’équipem ent de com m ande centralisée.

d) Le taux d ’occupation des équipem ents ou le nom bre de com m unications a rrivan t par un ité de tem ps.

e) L’observation périodique des taux d ’efficacité vers certains pays de destination , avec récap itu lation  dès 
défaillances par catégories.

Le com m utateur doit pouvoir répondre aux com m andes de gestion du réseau.
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Avis Q.507

CARACTÉRISTIQUES DE TRANSM ISSIO N DANS  
LES CO M M UTATEURS DE TRANSIT NU M ÉR IQ UES POUR LA TÉLÉPHONIE

1 Considérations générales

Le présent Avis s’applique aux com m utateurs num ériques de transit pour la téléphonie dans le réseau 
num érique intégré (R N I) et dans les réseaux mixtes (analogique/num érique). Son dom aine d ’application  est 
ind iqué dans l’Avis Q.501.

Les signaux considérés traversent les interfaces suivantes, décrites dans l’Avis Q.503 et représentées sur la 
figure 1/Q .507:

— l’interface A, destinée aux signaux issus d ’équipem ents de m ultiplexage M IC  prim aires fonctionnant 
à 2048 ou à 1544 k b it/s ,

— l’interface B, destinée aux signaux issus d ’équipem ents de m ultiplexage M IC  du second ordre 
fonctionnan t à 8448 k b it/s ,

— les interfaces E l et E2, qui sont des interfaces analogiques et représentent les form es possibles de 
l’interface E de la figure 1/Q .503. Ces interfaces E com prennent des interfaces à quatre fils ou à deux 
fils.

Le présent Avis s’applique aux caractéristiques de transm ission des com m utateurs de transit num ériques 
p o u r des signaux passan t d ’une in terface analogique à une autre — c’est-à-dire une des interfaces E l ou E2.

Par ailleurs, pour certains param ètres tels que le tem ps de transm ission ou l’affaiblissem ent de transm is­
sion, des valeurs sont données po u r les signaux qui passent d ’une des interfaces E à une des interfaces A ou B 
(analog ique à num érique). Les valeurs correspondantes sont aussi données pour les signaux de m ême nature 
— c’est-à-dire co rrespondan t à la téléphonie ou à des services sim ilaires — quand  ils passent d ’une des 
interfaces A ou B à une des interfaces A ou B (num érique à num érique).

Pour les signaux d ’une autre nature — p ar exem ple les signaux de données à 64 k b it/s  — qui ne traversent 
jam ais une interface analogique, le présent Avis doit être utilisé conjointem ent avec les autres caractéristiques de 
transm ission, qui sont recom m andées par l’Avis Q.503.

Certaines caractéristiques de transm ission des connexions établies entre une interface analogique et un 
intervalle de tem ps de voie à 64 k b it/s  traversan t une des interfaces num ériques recom m andées sont toujours à 
l’étude, de sorte qu ’elles ne figurent pas encore dans le présent Avis.

Les caractéristiques de transm ission dans les connexions à fréquences vocales établies à travers un 
com m utateur de transit num érique doivent, en principe, être conform es aux dispositions correspondantes de 
l’Avis G .712 [1] et, lo rsqu’elles sont applicables, à celles de l’Avis Q.45 [2] (voir aussi l’Avis G .142 [3]).

2 Définition des extrémités de commutation

2.1 Extrémité virtuelle analogique de commutation

Les extrém ités virtuelles analogiques de com m utation  sont définies dans l’Avis G .101 [4].

2.2 Entrée et sortie de commutation

La frontière entre la transm ission et la com m utation  représentée à la figure 1/Q .507 sera utilisée, en 
appelan t:

a) extrémité d ’entrée de la com m utation : l’extrém ité qui correspond à la voie de réception;

b) extrémité de sortie de la com m utation : l’extrém ité qui correspond à la voie ém ission.

La position exacte de ces extrém ités dépend des dispositions nationales et il n ’est pas nécessaire que le 
C C IT T  la définisse. Seules les autorités nationales responsables du com m utateur de transit num érique ont pouvoir 
po u r déterm iner, dans chaque application , la position  de ces extrémités.

3 Temps de transmission à travers le commutateur

Le tem ps de transm ission à travers un com m utateur est la som m e des tem ps nécessaires à la traversée dans 
les deux sens pou r une connexion à travers le com m utateur; il com prend  le tem ps dû à la synchronisation  de 
tram e m ais ne com prend pas les tem ps résultant des fonctions auxiliaires telles que la suppression ou l’annulation  
d ’écho. Les tem ps de transm ission pour la traversée dans les deux sens de tou t com m utateur doivent être 
conform es aux valeurs définies dans le tableau 1/Q .507, dans lequel le term e valeur m oyenne correspond à la 
valeur de l’espérance m athém atique. D ans le cas où des interfaces analogiques sont concernées, on considérera le 
p o in t de tem ps m inim al de la courbe tem ps en fonction  de la fréquence.
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Connexion établie à travers un commutateur numérique de transit

' OdBr

Interface)
A ou B j

I 0 dBr--------- o-------

Terminal
de

com m utation
TC

— o
- 3 ,5  dBr 

(voir le § 4.3.1)
V Réception

o—

 QVoir la |N 
rem arque 1[

Equipement
de

modulation 
de voie 1 

1T R(dBr)
Interface 

E1 |
| S (dBr)

Voir la rem arque 3

- ï - A —
i.
Réseau de 
connexion

Interface £ 2 R(dBr)

Ligne

S (dBr)

Circuit (national ou international)
analogiques de 
com m utation

Terminal
de

com m utation
TC

0 dBr"?

I Interface 
iA ou B

OdBr I o---------

CCITT 39220

Itinéraire num érique 

Itinéraire analogique

J a  / I  Convertisseur analogique 
1/  N | à num érique

H S H
Convertisseur num érique 
à analogique

I C om plém ent < D . .
 de ligne R: a a réception

analogique 1 T: a I émission

T ___ Com plém ent de ligne
num érique

R em arque 1 -  C onvertisseu r num érique-analog ique idéal (voir le § 4.1.2.2).
Rem arque 2 -  C onvertisseu r analog iquem um érique  idéal (voir le § 4.1.2.2).
R em arque 3 -  E ven tu e llem en t cellule num érique  d 'affaib lissem ent (voir le § 4.2.1).
R em arque 4 -  Les valeurs de R et de S pour des interfaces à deux fils peuven t être  d ifféren tes de celles pour des interfaces à quatre  fils.

F IG U R E  1/Q .507

Niveaux de transmission et extrémités virtuelles analogiques de commutation au commutateur numérique de transit

T A B L EA U  1/Q .507 

Temps de transmission à travers un commutateur

In terconnexion V aleur m oyenne
V aleur à ne pas dépasser 

d an s 95 96 des cas

n um ériq u e  à num érique 900 p S 1500 ps

n um ériq u e  à analogique ^  1500 p S 2100 ps

analogique à analogique «£2100 p s 2700 ps

R em arque  -  Ces valeurs de tem ps de transm ission  sont applicables dans les conditions de charge de référence A, 
telles que définies dans le § 2.1 de l’A vis Q.504.
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4 Niveaux relatifs de transmission et affaiblissement de transmission

4.1 Définitions

4.1.1 Niveaux relatifs

4.1.1.1 Interfaces analogiques

N ous désignerons par R  le niveau relatif nom inal à l’extrém ité d ’entrée de la com m utation.

N ous désignerons par -S le niveau relatif nom inal à l’extrém ité de sortie de la com m utation.

4.1.1.2 Interfaces numériques (A et B)

Aux extrém ités d ’entrée et de sortie de com m utation , on a ttribuera dans tous les cas au niveau relatif la 
valeur 0 dBr. Puisque les niveaux relatifs n ’ont pas de signification réelle lorsque l’on considère des signaux 
num ériques, il est nécessaire d ’in troduire la no tion  de convertisseur ana log ique/num érique idéal tel qu ’il est 
spécifié au § 4.1.2.2 (voir aussi [5]).

4.1.2 Affaiblissem ent de transmission

4.1.2.1 Affaiblissem ent de transmission nominal

Lorsqu’une connexion de transit est établie à travers un centre de com m utation  en connectant la voie de 
réception et la voie d ’ém ission d ’un circuit respectivem ent à la voie d ’ém ission et à la voie de réception d ’un autre 
circuit et que l’on appelle T  l’affaiblissem ent de transm ission attribué à la voie en trante d ’un circuit, l’affaiblisse­
m ent de transm ission nom inal (AN) pour chaque sens de la connexion est défini p ar l’expression suivante:

AN = R — S  + T

Rem arque 1 — D ans certains cas, l’affaiblissem ent de transm ission correspondan t à T  peut être inséré 
au-dehors des équipem ents de com m utation. D ans ces cas, l’affaiblissem ent de transm ission nom inal du com m uta­
teur s’écrit:

AN = R — S

Rem arque 2 — Lorsque les circuits fonctionnent avec des affaiblissem ents différents, l’affaiblissem ent de 
transm ission nom inal du com m utateur sera en conséquence d ifférent pour les deux directions.

4.1.2.2 Affaiblissem ent de transmission réel

Pour chaque sens d ’une connexion de transit, l’affaiblissem ent de transm ission réel (AR) est la variation de 
n iveau constatée sur un signal de test de niveau approprié  et don t la fréquence est la fréquence de référence 
recom m andée dans l’Avis G.712 [1], ce signal étan t injecté à l’extrém ité d ’entrée de la com m utation  et détecté à 
l’extrém ité de sortie de la com m utation.

Pour des besoins de défin ition , en ce qui concerne la téléphonie, une extrém ité num érique peut être 
considérée com m e reliée à un décodeur idéal (que respectent exactem ent les valeurs données en [6]) et à un codeur 
idéal (que respectent exactem ent les valeurs données en [7]).

Pour des besoins de m esure, les décodeur et codeur idéaux seront rem placés p ar des équipem ents réels 
ayant la précision voulue.

Rem arque  — D ans le cas de connexions de num érique à num érique, la m esure équivalente peut aussi être 
réalisée d ’une m anière entièrem ent num érique.

4.1.2.3 Affaiblissem ent net de commutation

L’affaiblissem ent net de com m utation (AC) est défini com m e la différence entre l’affaiblissem ent de 
transm ission réel et l’affaiblissem ent de transm ission nom inal:

AC =  A R -  AN

4.2 Spécifications des affaiblissem ents

De façon pratique, des connexions différentes établies par les équipem ents de com m utation  conduisent à 
des valeurs différentes d ’affaiblissem ent net de com m utation. Aussi la d istribution  de l’affaiblissem ent net de 
com m utation  sera à considérer.
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4.2.1 Valeur moyenne de l'affaiblissement net de commutation

La valeur m oyenne de l’affaiblissem ent doit être 0 dB.

D ’une façon générale, l’utilisation  de cellules num ériques d ’affaiblissem ent devrait être évitée; en effet, les 
équipem ents nécessaires à la préservation du plan de transm ission défini p o u r le réseau analog ique et à 
l’adap ta tion  à celui-ci devraient être incorporés aux parties analogiques du réseau, sauf im possibilité. L’adhésion à 
ce principe perm ettra d ’éviter que le fu tur réseau num érique ne soit encom bré p ar des équipem ents superflus qui 
ne sont utiles que pour la période transito ire  du réseau mixte ana log ique/num érique. Toutefois il est adm is que, 
au cours de la phase transito ire  vers un réseau com plètem ent num érique, les p lans de transm ission  nationaux  
existants puissent im poser que des cellules num ériques d ’affaiblissem ent soient utilisées lorsque des com m unica­
tions arrivan t dans le pays en question sont établies à travers un com m utateur num érique.

4.2.2 Dispersion de l ’affaiblissem ent net de commutation

L’écart type de l’affaiblissem ent mesuré d ’un signal de test de niveau app ro p rié  et d o n t la fréquence est la 
fréquence de référence recom m andée à l’Avis G .712 [1] sur l’ensem ble des chem ins possibles en tre  une entrée 
quelconque de l’équipem ent de com m utation et une sortie quelconque de celui-ci ne do it pas dépasser x: dB.

Rem arque — La valeur de x  dem ande un com plém ent d ’étude.

4.3 Spécifications des niveaux relatifs

4.3.1 Niveaux relatifs aux extrémités virtuelles analogiques de commutation

D ans le cas des com m unications té léphoniques in ternationales, le niveau re la tif nom inal aux extrém ités 
virtuelles analogiques de com m utation  d ’un com m utateur num érique in te rnational devrait être en général égal à
— 3,5 dBr, en ém ission et en réception. L’Avis cité en [8] donne quelques exceptions.

Pour les com m utateurs nationaux  in term édiaires, les niveaux relatifs, en ém ission et en réception , aux
extrém ités virtuelles de com m utation , doivent être conform es aux p lans de transm ission nationaux .

4.3.2 Niveaux relatifs aux interfaces analogiques du com m utateur

Il faudra spécifier les valeurs m axim ales et m inim ales des niveaux relatifs aux extrém ités d ’entrée et de 
sortie du com m utateur. Cette question reste à l’étude.

On pourra  trouver en [5] quelques explications concernant le concept de n iveau relatif.

5 Spécifications de la commande d’écho et de stabilité

Ce poin t concerne les com m utateurs auxquels sont connectés des circuits à deux fils. L’Avis cité en [9]
(pour la stabilité) et en [10] (pour l’écho) est à respecter. Cet Avis ind ique les valeurs nécessaires pou r
l’affaiblissem ent de l’itinéraire «a-t-b», qui est déterm iné p ar les niveaux relatifs et p ar l’affaib lissem ent 
d ’équilibrage.

Remarque — Du fait des différences entre les configurations nationales, il peut exister une grande variété 
de valeurs pour les com plém ents de ligne R et T (voir la légende de la figure 1 /Q .507), com m e pou r les 
équilibreurs. Le choix d ’une valeur pou r le com plém ent de ligne ou d ’équilibrage dépend  des contra in tes im posées 
p ar chaque réseau national et doit aussi satisfaire les Avis du C C IT T  (tom e III) qui po rten t sur l’écho, la stabilité, 
la charge des systèmes, la d iaphonie, etc., dans le cas des com m unications in ternationales.

6 Distorsion d’affaiblissement

6.1 Entre des interfaces à quatre fils

Voir l’Avis cité en [11]. Le gabarit le plus con tra ignan t qui ap p a ra ît en traits pointillés sur la 
figure 1/G .712 [12] sera respecté si nécessaire.

6.2 Entre des interfaces à deux fils  ou entre une interface à deux fi ls  et une interface à quatre fils

A l’étude.

Rem arque — Que l’interface soit à deux ou à quatre fils, l’Avis G.712 [1] ne tien t pas com pte de
l’influence des signaux de ligne qui utilisent les fils pour la conversation.
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7 Distorsion du temps de propagation de groupe

Voir l’Avis cité en [13].

8 Impédance des bornes à fréquences vocales

8.1 Pour les interfaces à quatre fils  

Voir l’Avis cité en [14].

8.2 Pour les interfaces à deux fils

Im pédance nom inale à défin ir selon les conditions nationales (par exem ple, pour des câbles chargés ou 
non chargés).

9 Affaiblissement d’adaptation

L’affaiblissem ent d ’adap ta tion  doit être m esuré p a r rappo rt à l’im pédance nom inale indiquée au § 8.

9.1 A une interface à quatre fils

La valeur à appliquer est celle de l’Avis cité en [15].

9.2 A une interface à deux fils

A l’étude.

10 Dissymétrie par rapport à la terre

La m éthode de m esure et les valeurs indiquées en [16] sont applicables, c’est-à-dire:

bande de 300 à 600 Hz: supérieur à 40 dB

bande de 600 à 3400 Hz: supérieur à 46 dB

Rem arque  — Ces valeurs sont suggérées à titre provisoire. Une am élioration est souhaitable et semble 
possible. Des études com plém entaires sont nécessaires, particulièrem ent en ce qui concerne les exigences à 
satisfaire aux fréquences inférieures (par exemple, 50 ou 60 Hz).

11 Bruit sur une voie au repos

11.1 A une interface à quatre fils

C onform ém ent aux spécifications citées en [17] et [18].

11.2 A une interface à deux fils  

A l’étude.

R em arque — Que l’interface soit à quatre ou à deux fils, on doit aussi ten ir com pte du bru it in trodu it 
dans les parties analogiques.

12 Diaphonie

12.1 Interface analogique à quatre fils

12.1.1 Spécifications de la diaphonie 

V oir l’Avis cité en [19] et [20].

12.1.2 M esures de la diaphonie (sur des signaux sinusoïdaux)

A des fins de mesures, on do it injecter un signal auxiliaire (signal activant à bas niveau) dans la voie 
pertu rbée ; un  signal de pseudo-bru it tel que spécifié dans l’Avis 0.131 [21], à un niveau com pris entre —65 et 
— 51 dBmO, est approprié . Pour effectuer cette mesure, il est nécessaire d ’utiliser un  détecteur de fréquences 
sélectif. .
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12.2 Interface analogique à deux fils

En étude.

Rem arque  — Que l’interface soit à quatre fils ou à deux fils, on doit aussi ten ir com pte de la d iaphon ie  
in trodu ite  dans les parties analogiques.

13 Produits d’intermodulation

L’Avis cité en [22] est applicable. Aux fins des mesures, on d onnera  la préférence à la m éthode sim plifiée 
définie dans l’Avis cité en [23].

L’Avis cité en [24] est égalem ent applicable.

14 Distorsion totale, y compris la distorsion de quantification

L’Avis cité en [25] est applicable.

On trouvera en [4] et [26] des renseignem ents com plém entaires sur le concept « d ’unité  de d isto rsion  de 
quantification» , qui est utilisé à des fins de p lanification  de la transm ission.

15 Signaux parasites en bande à l’interface de sortie d’une voie

Voir l’Avis cité en [27],

16 Variations du gain avec le niveau d’entrée

Voir l’Avis cité en [28].

17 Protection contre les signaux hors bande présents à l’entrée

Voir l’Avis cité en [29].

Rem arque  — U ne spécification supplém entaire sera peut-être nécessaire p o u r les interfaces à deux fils, en
vue de supprim er les fréquences à 16 2 /3  Hz et 50 ou 60 Hz (par exem ple les raies fondam entales d ’interférence
provenan t des lignes de transpo rt d ’énergie et des chem ins de fer électriques).

18 Signaux parasites hors bande à la sortie de la voie

Voir l’Avis cité en [30].

19 Variations de l’affaiblissement, à court terme et à long terme

Voir l’Avis cité en [31].

20 Ajustement de la relation entre la loi de codage et le niveau des fréquences vocales

Voir l’Avis cité en [7],

Rem arque  — C ertaines m odifications ou adjonctions seront peut-être nécessaires po u r les interfaces à
deux fils.

Références

[1] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux fréquences vocales, tom e III , fascicule I I I .3,
Avis G.712.

[2] Avis du C C IT T  Caractéristiques de transmission d ’un centre international, tom e VI, fascicule VI. 1,
Avis Q.45.

[3] Avis du  C C IT T  Caractéristiques de transmission des centraux, tom e III , fascicule I I I .1, Avis G .142.

[4] Avis du C C IT T  Le plan de transmission, tom e III , fascicule I I I .1, Avis G .101.

[5] Ibid., § 5.

[6] Avis du C C IT T  M odulation par impulsions et codage (M IC) des fréquences vocales, tom e III , fascicule III.3 ,
Avis G.711, § 4.

[7] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux  fréquences vocales, tom e III , fascicule I I I .3,
Avis G.712, § 17.

Fascicule VI.5 — Avis Q.507 33



[8] Avis du C C IT T  Le plan de transmission, tom e III, fascicule III. 1, Avis G. 101, § 4.

[9] Avis du C C IT T  Influence des réseaux nationaux sur la stabilité et les affaiblissements de l ’écho dans les
systèmes nationaux, tom e III , fascicule I I I .1, Avis G .122, § 1.

[10] Ibid., § 2.

[11] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux fréquences vocales, tom e III, fascicule I II .3,
Avis G.712, § 2.

[12] Ibid., figure 1/G .712.

[13] Ibid., § 3.

[14] Ibid., §4 .1 .

[15] Ibid., § 4.2.

[16] Avis du C C IT T  Caractéristiques de transmission d ’un centre international, tom e VI, fascicule VI. 1,
Avis Q.45, § 6.4.

[17] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux fréquences vocales, tom e III, fascicule I II .3, 
Avis G.712, § 5.1.

[18] Ibid., § 5.2.

[19] Ibid., § 12.

[20] Ibid., § 13.

[21] Avis du C C IT T  Spécifications d ’un appareil pour la mesure de la distorsion de quantification au moyen d ’un
signal de bruit pseudo-aléatoire, tom e IV, fascicule IV.4, Avis 0 .131.

[22] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux fréquences vocales, tom e III, fascicule III .3,
Avis G.712, § 8.1.

[23] Avis du  C C IT T  Caractéristiques de transmission d ’un centre international, tom e VI, fascicule V I.1,
Avis Q.45, § 6.1.

[24] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux fréquences vocales, tom e III, fascicule I I I .1,
Avis G.712, § 8.2.

[25] Ibid., § 9.

[26] Avis du C C IT T  Réductions de qualité de transmission, tom e III, fascicule I I I .1, Avis G .113.

[27] Avis du C C IT T  Caractéristiques de qualité des voies M IC  aux fréquences vocales, tom e III, fascicule I II .3,
Avis G.712, § 10.

[28] Ibid., §11.

[29] Ibid., § 6.

[30] Ibid., § 7.

[31] Ibid., § 16.

34 Fascicule VI.5 — Avis Q.507



PARTIE II

Avis Q.601 à Q.685

INTERFONCTIONNEMENT DES 
SYSTÈMES DE SIGNALISATION



PAGE INTENTIONALLY LEFT BLANK

PAGE LAISSEE EN BLANC INTENTIONNELLEMENT



Avis Q.601

1 CO NSIDÉRATIONS GÉNÉRALES

1.1 Passage d ’une présentation narrative à la présentation par le L D S

Les Avis Q.601 à Q.608 constituent un ensem ble de spécifications pou r l’in te rfonctionnem ent des systèmes 
de signalisation du C C ITT. Ces spécifications sont fondées sur le langage de descrip tion  et de spécification 
fonctionnelle (LD S) du C C ITT , décrit dans les Avis Z.101 à Z.104. D ans ces Avis concernan t l’in terfonction- 
nem ent, le LDS sert de langage de spécification.

La m éthode narrative em ployée ju sq u ’ici pou r spécifier l’in terfonctionnem ent des systèmes de signalisation 
du C C IT T  n ’était pas exem pte de lacunes et d ’am biguïtés. De plus, l’apparition  des systèmes num ériques pou r la 
com m utation , la transm ission et la signalisation a en tra îné de nouvelles exigences en m atière d ’in terfonction- 
nem ent.

Lors de la rédaction  des Avis Q.601 à Q.608, on a analysé et rem anié les spécifications précédem m ent 
publiées sur l’in terfonctionnem ent. En cas de discordance entre les anciens et les nouveaux textes, ce sont ces 
derniers qui feront foi.

C ependant, les nouvelles spécifications sur l’in terfonctionnem ent (présen tation  au m oyen du LDS) ne sont 
pas destinées à rem placer les spécifications existantes (m éthode narrative) des systèmes de signalisation  considérés. 
Elles ne porten t que sur les procédures de signalisation qui touchent essentiellem ent à l’in terfonctionnem ent. C ’est 
donc dans les Avis déjà en vigueur (fascicules VI.2, VI.3 et VI.6 du Livre jaune)  que l’on trouvera le détail des 
procédures de signalisation. Les seules procédures de com m utation contenues dans les présents Avis sont celles qui 
concernent l’in terfonctionnem ent.

La m éthode de présentation  p ar le LDS est com plète et indépendan te du m ode de réalisation  du système 
de signalisation. Toutes les conditions d ’in terfonctionnem ent que con tiennen t les présents Avis, et qui com pren ­
nent celles des précédents Avis sur ce sujet, y sont spécifiées systém atiquem ent selon des règles form elles. La 
m éthode du LDS se prête d ’ailleurs bien à la spécification de l’in terfonctionnem ent avec les futurs systèmes de 
signalisation. E nfin, les événem ents té léphoniques sont définis avec précision et représentés g raphiquem ent et la 
com préhension des Avis pose m oins de difficultés linguistiques au lecteur.

1.2 Compatibilité entre systèmes de signalisation

Au cours de l’évolution des systèmes de signalisation du C C IT T , leur capacité en signaux n ’a cessé de
croître. C ependant, les nouvelles possibilités que cela a perm is d ’incorporer dans les systèmes récents ne sont pas
toujours applicables en cas d ’in terfonctionnem ent avec des systèmes plus anciens.

Avec des systèmes ayant une grande capacité en signaux, on peut transm ettre  des ind ications distinctes 
dans certaines conditions, par exem ple: occupé, type de connexion, tand is que s’il s’agit de systèmes d on t la 
capacité de signalisation est faible, on doit donner aux signaux des significations plus générales. C ’est ce 
qu ’illustre l’exem ple de la figure 1/Q .601.

1.3 Combinaisons d ’interfonctionnement

Les divers systèmes de signalisation du C C IT T  doivent perm ettre d ’étab lir des com m unications té léphon i­
ques in ternationales et c ’est pour cela qu ’il faut assurer leur in terfonctionnem ent. Cet in te rfonctionnem ent a lieu 
dans un centre de transit, qui doit donc être convenablem ent équipé pour pouvo ir tra iter les signaux des deux
systèmes de signalisation en présence, quel que soit le niveau du service té léphonique:

— national
— régional
— in ternational.

Soit x le nom bre des systèmes de signalisation en usage; leur in terfonctionnem ent deux à deux com porte 
au m axim um

i = s {s — 1 )

com binaisons différentes.

Si l’on s’en tient aux systèmes de signalisation déjà norm alisés p ar le C C IT T , n° 4, n° 5, n° 6, n° 7, R I
et R2, qui sont au nom bre de 6 {s =  6), on obtient 30 com binaisons d ’in terfonctionnem ent.
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A Tï T 2 T3 B
^   S y stèm e  n° 4  S y stèm e  n° 5 S y stèm e  R2 —^  S y stèm e  n° 6 —^o—------ o--------o— :-----o---------o

A -4 : E n co m b rem en t dans le 
réseau  natio n a l

N N C  : Signal d ’en co m b rem en t 
su r le réseau  natio n a l

Signal d ’occu p a tio n Signal d ’o ccupation

B-4 : E n co m b rem en t 
(ren co n tré  
ap rès passage des 
signaux A  aux 
signaux B)

C F L  : Signal d ’échec de 
l’appel

A D I : Signal d ’adresse 
incom plète

A -15 E n co m b rem en t dans un 
cen tre  in te rn a tio n a l 
ou  à sa sortie

SEC : Signal d ’en co m b rem en t 
de l’éq u ip em en t 
de co m m u ta tio n  

C G C  : Signal d ’en co m b rem en t 
d u  faisceau de c ircu its

B-3 : L igne de l’ab onné 
o ccupée

SSB : Signal (électrique) 
d ’ab o n n é  occupé

CCITT - 3 2 6 9 0

F IG U R E  1/Q .601

Quelques signaux vers l’arrière utilisés pour l’interfonctionnement de systèmes de signalisation différents sur
une communication fictive de transit
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Si l’on tien t com pte des systèmes de signalisation nationaux , on trouve encore davantage de com binaisons 
possibles.

La m éthode exposée dans les présents Avis pour la p résentation  des spécifications d ’in terfonctionnem ent, 
qui est conçue pou r les systèmes de signalisation du CC ITT , peut être in téressante à app liquer aussi à d ’autres 
systèmes de signalisation.

Avis Q.602

2 INTRO DUCTIO N

Par défin ition , deux systèmes de signalisation différents sont en in terfonctionnem ent quand  on peu t

— com m ander le transfert de l’inform ation  de signalisation à travers leur interface, avec ou sans 
traduction  de la signification (selon des règles définies) de l’in fo rm ation  ainsi transférée, et

— app liquer les procédures de com m utation  co rrespondan t à ce transfert.

L’in terfonctionnem ent débute à l’instan t où l’on réussit à choisir le systèm e de signalisation  au départ du 
centre de transit, se poursu it p endan t toute la durée de la com m unication  et cesse à la libération  de la connexion , 
que celle-ci soit déclenchée p ar la réception d ’un signal de fin ou (à la suite de) tou te autre circonstance.

2.1 Répartition des fonctions

Q uand un in terfonctionnem ent est spécifié en LDS, il m et en jeu  trois blocs fonctionnels distincts
correspondant à des procédures propres 1}, à savoir (voir la figure 2/Q .602):

— les procédures logiques du système de signalisation à l’arrivée,

— les procédures logiques d ’in terfonctionnem ent,

— les procédures logiques du système de signalisation au départ.

Précisons que les procédures logiques d ’in terfonctionnem ent son t p ropres au deuxièm e bloc fonctionnel. 
G râce à cette répartition  des fonctions, seuls les événem ents d ’in terfonctionnem ent qui peuvent être traités p ar les 
p rocédures logiques des systèmes de signalisation à l’arrivée ou au départ d o n n en t lieu à la réception  ou à 
l’ém ission de signaux par fonction  chargée d ’appliquer les procédures logiques d ’in terfonctionnem ent.

Les procédures logiques des deux systèmes de signalisation, à l’arrivée et au départ, com porten t des 
opérations telles que l’envoi d ’un signal d ’accusé de réception, de déclenchem ent d ’un contrô le  de tem ps et la 
production  d ’un événem ent d ’in terfonctionnem ent qui s’accom pagne d ’une in fo rm ation  supplém entaire , p a r 
exem ple, inclusion d ’un circuit par satellite ou de suppresseurs d ’écho.

La réception d ’un événem ent d ’in terfonctionnem ent peut conduire aussi bien à l’ém ission de un  ou 
plusieurs signaux qu ’à la mise en œuvre de signalisations internes ou d ’opérations de com m utation .

Les procédures logiques d ’in terfonctionnem ent servent à ind iquer l’opéra tion  à exécuter en tou te éven tua­
lité, notam m ent lo rsqu’un  événem ent d ’in terfonctionnem ent ne peut se tradu ire  d irectem ent p a r un  signal à
émettre.

2.2 Outils de description

Pour spécifier les conditions d ’in terfonctionnem ent, on applique la m éthode dite des événem ents.

Selon cette m éthode, on établit des d iagram m es LDS au m oyen de trois jeux d ’événem ents (voir 
l’Avis Q.603):

— événem ents té léphoniques d ’in terfonctionnem ent transm is vers l’avant (ETAV);

— événem ents té léphoniques d ’in terfonctionnem ent transm is vers l’arrière (ETA R );

— événem ents té léphoniques transférés à l’interface entre la signalisation  et la com m utation  (ETIC ).

Les ETAV transfèren t l’in fo rm ation  vers l’avant, c’est-à-dire du  système de signalisation  en tran t au systèm e
de signalisation sortant.

Dans les Avis relatifs à l’interfonctionnement des systèmes de signalisation, le terme «procédure» s’utilise dans le même 
sens que le terme «processus» dans le § 1.3.9 de l’Avis Z.101.
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Les ETA R  transfèren t l’in form ation  vers l’arrière, c ’est-à-dire du système de signalisation sortant au 
systèm e de signalisation entrant.

Les ETIC  décrivent les échanges d ’in form ation  entre la fonction de traitem ent de la signalisation et la 
fonction  de com m utation ; on considère qu ’ils sont internes au système de signalisation.

Selon la m éthode des événem ents, tou t transfert d ’in form ation  entre deux systèmes de signalisation, l’un 
en tran t et l’autre sortant, est réalisé à travers une interface norm alisée en considérant des événem ents té léphon i­
ques d ’in terfonctionnem ent. C ’est ce q u ’illustre la figure 2/Q .602. La notion d ’événem ent d ’in terfonctionnem ent 
est générale: elle s’applique à n ’im porte quelle com binaison de systèmes de signalisation en interfonctionnem ent.

Pour disposer d ’un outil pour les spécifications d ’in terfonctionnem ent, on a établi des tableaux d ’analyse 
des informations (voir l’Avis Q.604), qui contiennent pour chaque système de signalisation tous les signaux vers 
l’avan t et vers l’arrière qui relèvent de l’interfonctionnem ent. Ces tableaux ind iquent aussi toute perte ou gain 
d ’in fo rm ation  ou toute m odification  de signification qui p o u rra it résulter de l’interfonctionnem ent.

2.3 Sym boles

Les sym boles et règles d ’utilisation du LDS utilisés pou r les spécifications d ’in terfonctionnem ent sont 
définis dans l’Avis Z.102.

2.4 Règles d ’établissement des diagram m es d ’interfonctionnement

L’objectif général est de présenter toutes les spécifications d ’in terfonctionnem ent au m oyen du LDS.

Les règles à appliquer à cet effet sont les suivantes:

i
2.4.1 Les spécifications d ’in terfonctionnem ent doivent être indépendantes du m ode de réalisation.

2.4.2 Elles doivent faciliter la spécification de l’in terfonctionnem ent avec de nouveaux systèmes de signalisation.

•2.4.3 Elles doivent être univoques et aussi com plètes que possible, ce qui en tra îne le respect des règles suivantes:

a) ne représenter que les procédures de com m utation  qui influencent d irectem ent l’in terfonctionnem ent 
des systèmes de signalisation;

b) ne spécifier, pour les systèmes de signalisation en tran t et sortant, que les procédures logiques qui 
relèvent de l’in terfonctionnem ent; en d ’autres term es, ne faire figurer dans les parties fonctionnelles 
des procédures logiques de ces systèmes ni les procédures qui dépendent du système ni celles qui sont 
sans effet sur l’in te rfonctionnem ent;

c) ne pas faire figurer dans les parties fonctionnelles des systèmes de signalisation d ’arrivée et de départ 
des détails tels que la description com plète du cycle de signalisation asservie, les délais de reconnais­
sance des signaux, les codes et les fréquences utilisés, tous détails que l’on peut trouver dans les 
spécifications des systèmes de signalisation;

d) ne pas considérer les circonstances qui résultent d ’un défaut de fonctionnem ent du  matériel et qui ne 
relèvent pas de l’interfonctionnem ent.

2.4.4 Des sym boles de connexion du LDS servent à représenter certaines procédures détaillées dont la
descrip tion  serait superflue eu égard à l’in terfonctionnem ent lui-même.

2.4.5 D ans l’énoncé des procédures logiques, les term es désignant un élém ent d ’équipem ent (par exem ple, 
enregistreur) exprim ent la fonction  correspondante.

2.4.6 Les tableaux d ’analyse des in form ations ne contiennent que les signaux utilisés pou r l’interfonctionnem ent. 
Il n ’y figure pas de signaux qui on t une signification p rop re  à un seul système de signalisation et son t utilisés à 
l’in té rieu r de ce dernier.

2.4.7 Lors de la rédaction  des diagram m es LDS, on a considéré que le passage d ’un état à un  autre était
in stan tané et que le tem ps ne s’écoulait qu ’à l’in térieur d ’un état.
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Signaux vers 
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Signaux vers -►
l 'avan t

C C I T T - 3 2 7 0 0

FIG U R E 2/Q.602

Répartition des procédures d’interfonctionnement sous forme de blocs fonctionnels 
(les ETIC n’y sont pas représentés)
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Avis Q.603

3 ÉVÉNEM ENTS

T out transfert d ’inform ation entre un système de signalisation en tran t et un système de signalisation 
so rtan t constitue un événem ent. Ces événem ents sont des ETAV, des ETAR et des signaux de com m ande. Les 
événem ents d ’usage interne sont les ETIC.

La traduction  de l’in form ation contenue dans un signal pou r en faire l’événem ent téléphonique d ’in ter­
fonctionnem ent correspondan t ne do it pas en m odifier l’objet, c’est-à-dire ne doit conduire qu ’à la p roduction  
d ’un seul événem ent té léphonique d ’interfonctionnem ent.

Les événem ents té léphoniques d ’in terfonctionnem ent vers l’avant (ETAV), les événem ents té léphoniques 
d ’in terfonctionnem ent vers l’arrière (ETA R) et les événem ents té léphoniques de traitem ent pour les com m utations 
à l’in terface (ETIC ) sont tous énum érés dans les tableaux A -l à A-3 b.

C ertains événem ents sont le résultat de signaux reçus au cours d ’une phase particulière de l’appel. Ils 
do n n en t lieu à un transfert d ’inform ation de signalisation, mais tous les signaux ne produisen t pas directem ent des 
événem ents d ’interfonctionnem ent.

C ertains événem ents encore sont le résultat de signaux apparus dans une phase particulière de l’appel et 
p a r  certaines procédures de logique internes. Il en est ainsi no tam m ent pour les indications d ’achem inem ent de 
l’appel, les indicatifs de pays et la com m ande de suppresseurs d ’écho.

Enfin, certains événem ents sont p roduits tou t sim plem ent p a r application  de procédures de logique 
in ternes pour l’in terfonctionnem ent (par exem ple, à la suite de tem porisations). De plus, il peut être utile de 
considérer les procédures de logique internes des divers systèmes de signalisation qui ne produisen t pas 
d ’événem ent d ’interfonctionnem ent.

D ans l’application  du principe des événem ents, on a observé les règles suivantes:

a) pour décrire fidèlem ent un événem ent don t on prévoit la p roduction , faire l’inventaire de toutes les
circonstances dans lesquelles il pourra  se produire ;

b) pour faciliter l’étude des réactions d ’un système de signalisation à tous les événem ents possibles, faire
figurer dans les tableaux A -l à A-3 tous les événem ents que l’on a reconnus.

Avis Q.604

4 TABLEAUX D ’ANALYSES DES INFORM ATIONS

Des tableaux d ’analyses des in form ations on t été établis pour chaque système de signalisation du C C ITT. 
Y sont énum érés les élém ents d ’in form ation  des signaux d ’in terfonctionnem ent vers l’avant et vers l’arrière qui 
sont p ropres à ces systèmes.

Les tableaux A-4 à A-8 b présentent les signaux vers l’avant qui relèvent de l’in terfonctionnem ent des 
systèmes de signalisation n° 4, n° 5, n° 6, RI et R2, avec décom position  de leur contenu en inform ations
élém entaires. Ils perm ettent de com parer entre elles les in form ations contenues dans les signaux que les divers
systèmes m ettent en jeu.

Les tableaux A-9 à A-13 b présentent les signaux vers l’arrière qui relèvent de l’in terfonctionnem ent des 
systèmes de signalisation n° 4, n° 5, n° 6, RI et R2, avec décom position de leur contenu en in form ations
élém entaires. Sur les lignes intitulées «C orrespond  au signal n° . . .  du système . .  .», chaque signal est associé aux
signaux qui lui correspondent éventuellem ent dans les autres systèmes.

Les tableaux contiennent une indication  vis-à-vis des autres systèmes de signalisation, c’est-à-dire:
— les signaux équivalents po rten t la m ême inform ation ;
— il n ’existe pas de signaux équivalents;
— les signaux équivalents po rten t m oins d ’inform ation  ou une inform ation  de rem placem ent;
— les signaux équivalents po rten t des in form ations supplém entaires ou différentes.

b Voir l’annexe A aux Avis Q.601 à Q.608.
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4.1 Contenu in form atif des signaux

On attribue à chaque signal une in form ation qui lui est propre , de façon q u ’il puisse transm ettre  un 
message. Les contenus inform atifs des signaux sont décrits dans les spécifications des systèmes de signalisation 
du CCITT.

A cet égard, on peut distinguer deux grandes catégories de signaux:

— ceux qui contiennent un seul élém ent d ’inform ation,

— ceux qui en contiennent plusieurs.

On entend par élém ent d ’in form ation  contenu dans tou t signal visé p ar les présents Avis, chacune de ses 
parties significatives irréductibles.

Il est très im portan t de bien connaître le contenu in fo rm atif des signaux que m ettent en jeu  les divers 
systèmes de signalisation du C C IT T  si l’on veut ob ten ir un in terfonctionnem ent correct de ces derniers. D ans les 
cas d ’in terfonctionnem ent de deux quelconques de ces systèmes, leurs signaux peuvent se ranger dans l’une des 
catégories suivantes selon q u ’ils ont en com m un:

a) tous leurs élém ents d ’in form ation ,

b) au m oins un élém ent d ’in form ation , m ais pas tous,

c) aucun élém ent d ’inform ation.

4.2 Conséquences

La condition  d ’in terfonctionnem ent de deux systèmes de signalisation est rem plie si l’on trouve dans ces 
systèmes des signaux correspondants don t le contenu in fo rm atif est identique. Ce contenu ne subit donc aucune 
altération  [cas a) du § 4.1].

Si deux signaux correspondants n ’ont pas en com m un tous leurs élém ents d ’in form ation , il fau t adap te r 
leurs contenus inform atifs de façon à ob ten ir l a ’m eilleure correspondance possible, c’est-à-dire avec la perte ou le 
supplém ent d ’in form ation le plus petit possible [cas b) du § 4.1].

Si un signal d ’un système de signalisation n ’a d ’élém ent d ’inform ation  en com m un avec aucun signal de
l’autre système dont on souhaite l’in terfonctionnem ent avec le prem ier, l’in fo rm ation  q u ’il con tient ne peut pas
être transm ise et l’élém ent de procédure correspondan t est inapplicable [cas c) du § 4.1].

Pour les quelques cas particuliers où le signal d ’in terfonctionnem ent voulu ne pourra it pas être transm is, il 
faut é tablir des procédures spéciales. En particulier, s’il n ’y a pas de possibilités de conversion entre certains 
signaux vers l’arrière, on peut être obligé de les rem placer par des tonalités appropriées (voir l’Avis Q.35).

Il est encore des cas où l’on doit g rouper le contenu in fo rm atif de plusieurs signaux de l’un des deux
systèmes et traduire  l’inform ation ainsi obtenue pour l’adap ter à un signal unique de l’aùtre système et vice versa.

Avis Q.605

5 CO NVENTIO NS GRAPHIQUES

Les règles ci-après, qui s’ajou ten t à celles énoncées dans les Avis Z.10I à Z.104, sont à app liquer à la
présen tation  des procédures logiques dans les spécifications d ’in terfonctionnem ent.

5.1 Entrées et sorties

C onform ém ent aux principes du LDS, on utilise des entrées et des sorties internes pour les p rocédures 
logiques qui ne débordent pas le bloc fonctionnel considéré. On utilise en ou tre certains ETIC  com m e entrées 
internes afin de décrire l’in form ation  qui est échangée à l’interface entre les élém ents de logiciel chargés 
d ’appliquer les procédures de signalisation et celles de com m utation.

Toutes les autres entrées et sorties, y com pris les ETAV, les ETAR et les signaux, qui passent d ’un bloc
fonctionnel à un autre sont considérées com m e externes.

La figure 2/Q .602 m ontre les entrées et les sorties externes transm ises dans le flo t de circulation  des 
données entre les trois blocs fonctionnels.

C haque fois qu’on le pourra , on représentera par un seul sym bole tou te entrée m ultiple, c ’est-à-dire to u t 
groupe de signaux aboutissant à la m êm e procédure.
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5.2 Etats

Les symboles d ’état con tiennent les indications suivantes:

— le num éro de l’état, et
— la description écrite de l’état.

Le plus souvent, on indique dans cette description l’entrée qui est attendue pour passer à l’état suivant.

U n m odèle de sym bole d ’état à utiliser pour les spécifications d ’in terfonctionnem ent est représenté à la 
figure 3/Q .605.

/  Description
[ écrite
\ de l 'é ta t

C C IT T - 3 2 7 1 0  

U N um éro de l 'é ta t

FIGURE 3/Q.605 

Symbole d’état

5.3 Connecteurs

C haque connecteur est représenté par un cercle. D ans un m ême diagram m e d ’in terfonctionnem ent, il ne 
do it pas y avoir deux références pour désigner un même connecteur d ’entrée. De plus, il ne doit pas y avoir deux 
connecteurs d ’entrée ayant la m ême référence.

Les symboles de connecteur sont référenciés chacun de la m anière suivante (voir la figure 4/Q .605):

a) un chiffre arabe, lorsque la ligne verticale du diagram m e de traitem ent doit être in terrom pue; des 
indices placés à l’extérieur du cercle ind iquent les num éros des feuillets où figurent les connecteurs 
associés;

b) une lettre m ajuscule, lorsque là ligne horizontale d ’un em branchem ent du processus doit être 
in terrom pue; des indices placés à l’extérieur du cercle ind iquent les num éros des feuillets où figurent 
les connecteurs associés;

c) une no ta tion  telle que «Pi», afin d ’ind iquer que les procédures ne sont pas achevées (par exem ple 
sous-program m e ou autre procédure détaillée). En pareil cas, le sym bole du connecteur n ’est 
accom pagné d ’aucun indice ind iquant un num éro de feuillet, mais il est assorti de la m ention «à 
com pléter», éventuellem ent accom pagnée d ’une référence à l’Avis pertinent, si celui-ci existe.

La référence inscrite à l’in térieur d ’un sym bole de connecteur est toujours répétée dans la colonne de 
gauche de la feuille du diagram m e d ’in terfonctionnem ent, en regard de ce symbole.

5.4 Procédures non représentées

En règle générale, on laisse de côté tou t signal éventuel non représenté com m e entrée sur un diagram m e 
d ’état, c’est-à-dire qu ’on agit com m e s’il n ’existait pas. Les signaux caractérisés ci-dessous peuvent nécessiter un 
traitem ent particulier:

a) états électriques non reconnus com m e des signaux réguliers (par exem ple, en signalisation 
m ultifréquence, une fréquence parm i six),

b) signaux réguliers mais ne relevant pas de l’in terfonctionnem ent (par exem ple, ceux de blocage ou 
d ’identification),

c) tout autre signal régulier dont l’apparition  est reconnue com m e anorm ale (par exem ple, hors 
séquence).

D ans les cas a) et c), com m e les Avis existants du C C IT T  ne spécifient pas les actions q u ’il convient 
d ’en treprendre , un com plém ent d ’étude est nécessaire.

On peut indiquer, au m oyen d ’un docum ent auxiliaire tel q u ’une m atrice à double entrée des états et des 
signaux, les actions à entreprendre en cas d ’apparition  de signaux hors séquence, ceci afin d ’éviter toute fausse 
in te rp ré ta tion  des diagram m es.

5.5 Présentation des contrôles de temps

La m éthode à utiliser est illustrée par la figure 5/Q .605.
Si deux tem porisateurs fonctionnent dans un état tel que celui don t le tem ps est le plus long ne peut

jam ais arriver à bout de course, on  peut cependant ind iquer l’entrée «débordem ent de tem porisation»  p o u r les
deux tem porisateurs afin d ’éviter to u t m alentendu. La signification de «début t,»  com prend  égalem ent la
possibilité de réin itialisation  de t, ; t , signifie l’expira tion  de t , . .
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Connecteurs de sortie

k Connecteur de sortie n° 7.
Le connecteur d’entrée correspondant 
figure sur le feuillet 4.

Connecteur de sortie A.
Le connecteur d’entrée correspondant 

'g figure sur le feuillet 3.

Connecteurs d'entrée

Connecteur d’entrée n° 7.
Les connecteurs de sortie correspondants 
figurent sur les feuillets 2, 6 et 8.

2 , 6 , 8
ou (7 y- 

2 , 6, 8

(Â)-------1-------- 1 1  Connecteur d’entrée A.
5 J [ j Le connecteur de sortie correspondant

figure sur le feuillet 5.
CCITT - 3 2 7 2 0

FIGURE 4/Q.605 

Exemple de représentation des symboles de connecteurs

CD
l 
I

é m a r - \  r 

9t ,  / • • • !  , 1 _

CCITT- 3 2 7 3 0

FIGURE 5/Q.605 

Présentation du contrôle de temps
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Pendant la période d ’activation de la fonction  «enregistrem ent» toutes les entrées sont im plicitem ent mises 
en m ém oire et la séquence des ETAV est égalem ent enregistrée. Lorsque la fonction «enregistrem ent» n ’est pas 
activée, les entrées doivent être explicitem ent mises en m ém oire si elles sont nécessaires au passage d ’un état à 
l’état suivant.

5.6 M ise en mémoire des entrées

5.7 M éthode à suivre pour changer l'ordre des signaux

D ans l’in terfonctionnem ent, on rencontre parfois des situations où l’ordre dans lequel les signaux sont 
reçus n ’est pas forcém ent celui dans lequel ils seront utilisés. Un réam énagem ent de l’ordre des signaux est donc 
nécessaire. A cet effet, il convient d ’appliquer la m éthode indiquée par la figure 6/Q .605. Cette figure m ontre 
com m ent on peut en principe faire face à une telle situation grâce au LDS.

Procédures logiques du P rocédures logiques P rocédures logiques du
sy stèm e  X à l'arrivée I d 'in te rfonctionnem en t 

! du sy s tèm e  X 
au sy s tèm e  Y

> I

> 2

> >

sy s tèm e  Y au d ép art

> I

> I

>  I
CCITT - 3 2 7 4 0

FIG U R E 6/Q.605 

Principe de la méthode à suivre pour changer l’ordre des signaux
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5.8 Envoi multiple d E T A  V 1 ou de chiffres

L’envoi m ultiple d ’ETAV 1 ou de chiffres se rencontre fréquem m ent dans les p rocédures logiques: dans les 
procédures d ’arrivée ou d ’in terfonctionnem ent pour le prem ier cas, dans les procédures de départ des systèmes de 
signalisation en bloc n° 5 et RI pour le second. Il convient de suivre la m éthode représentée p ar la figure 7/Q .605. 
La partie a) de la figure 7/Q .605 est valable pour les ETAV 1 m ultiples et la partie  b) de la figure 7 /Q .605 p o u r 
les systèmes n° 5 ou RI en départ. D ans le cas de la partie b) de la figure 7 /Q .605, la logique de départ a déjà 
reçu tous les ETAV 1 et a établi la condition  «ST» préalablem ent à la séquence logique représentée.

a) Méthode normale

FIGURE 7/Q.605 

Méthode à suivre dans le cas de l’utilisation multiple de l’ETAV 1
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D ans les cas d ’in terfonctionnem ent où le système de signalisation sortant utilise le m ode de signalisation 
p ar chevauchem ent avec accusé de réception (systèmes n° 4 et R2), ou bien lorsque la vitesse de signalisation est 
plus faible à l’extrém ité de départ qu ’à l’extrém ité d ’arrivée, il y a lieu d ’appliquer la m éthode représentée par la 
figure 8/Q .605.

5.9 Vitesses de signalisation différentes

FIGURE 8/Q.605

Méthode à suivre dans les cas où le système de signalisation 
sortant utilise la méthode de signalisation par chevauchement
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Avis Q.606

6 PRO CÉDURES LOGIQUES

On a établi des procédures logiques pour:

a) les systèmes de signalisation à l’arrivée,

b) l’in terfonctionnem ent,

c) les systèmes de signalisation au départ,

en affectant à chacune un diagram m e synoptique des états. Ce d iagram m e

— énum ère les états à considérer pour le logiciel,

— com prend une feuille de spécification pour chaque état, et

— indique les transitions permises entre états.

Il contient en outre des notes et la liste des tem porisateurs.

6.1 Procédures logiques pour les systèmes de signalisation à l ’arrivée

Pour spécifier ces procédures logiques, on utilise les élém ents suivants:

a) des entrées constituées par des signaux vers l’avant,

b) des sorties constituées par des ETAV,

c) des entrées constituées p ar des ETAR,

d) des sorties constituées par des signaux vers l’arrière,

e) des consignes pour les contrôles de tem ps, '

f )  des consignes d ’achem inem ent et de com m utation  (ETIC) pour l’in terfonctionnem ent.

De telles procédures ont été établies pour:

— le système de signalisation n° 4 (Avis Q .611),

— le système de signalisation n° 5 (Avis Q.612),

— le système de signalisation n° 6  (Avis Q.613),

— le système de signalisation RI (Avis Q.615),

— le système de signalisation R2 (Avis Q.616).

Des procédures logiques seront établies pour le système de signalisation n° 7 dès que les spécifications de 
celui-ci seront disponibles.

6.2 Procédures logiques pour l ’interfonctionnement *

Pour spécifier ces procédures logiques, on utilise les éléments suivants:

a) des entrées constituées par des ETAV en provenance du systèm e de signalisation  en tran t,

b) des sorties constituées par des ETAV à destination  du système de signalisation sortant,

c) des entrées constituées par des ETA R en provenance du système de signalisation sortant,

d) des sorties constituées par des ETAR à destination  du système de signalisation  en tran t,

e) des consignes d ’achem inem ent et de com m utation  (ETIC ) pou r l’in terfonctionnem ent.

O n peut établir des procédures logiques pou r l’in terfonctionnem ent pou r toutes les com binaisons deux à 
deux des systèmes de signalisation du CCITT.

Pour ces systèmes de signalisation, sont actuellem ent établies les com binaisons d ’in terfonctionnem ent 
suivantes:

— du système de signalisation n° 4 au R2: (Avis Q.634),

— du système de signalisation n° 5 au  n° 6 : (Avis Q.642),

— du système de signalisation n° 5 au R I: (Avis Q.644),

— du système de signalisation n° 5 au R2: (Avis Q.645),
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— du système de signalisation n° 6  au n° 5: (Avis Q.652),

— du système de signalisation n° 6  au RI : (Avis Q.654),

— du système de signalisation n° 6  au R2: (Avis Q.655),

— du système de signalisation RI au n° 5: (Avis Q.671),

— du système de signalisation RI au n° 6 : (Avis Q.672),

— du système de signalisation RI au R2: (Avis Q.674),

— du système de signalisation R2 au n° 4: (Avis Q.681),

— du système de signalisation R2 au n° 5: (Avis Q.682),

-  du système de signalisation R2 au n° 6 : (Avis Q.683),

— du système de signalisation R2 au R I: (Avis Q.685).

Rem arque — La com binaison du système n° 4 au système RI ainsi que la com binaison inverse ne sont 
pas spécifiées. En effet, ces com binaisons ne sont pas utilisées et, pour le m om ent, il n ’est pas prévu qu ’elles le 
soient dans le futur.

6.3 Procédures logiques pour les systèm es de signalisation au départ

Pour spécifier ces procédures logiques, on utilise les élém ents suivants:

a) des entrées constituées p ar des ETAV, '

b) des sorties constituées p a r des signaux vers l’avant, -

c) des entrées constituées par des signaux vers l’arrière,

d) des sorties constituées par des ETAR, ■

e) des consignes pour les contrôles de tem ps,

f )  des consignes d ’achem inem ent et de com m utation  (ETIC ) pour l’interfonctionnem ent.

De telles procédures on t été établies pour:

— le système de signalisation n° 4: (Avis Q.621),

— le système de signalisation n° 5: (Avis Q.622),

— le système de signalisation n° 6 : (Avis Q.623),

— le système de signalisation R I: (Avis Q.625),

— le système de signalisation R2: (Avis Q.626).

Des procédures logiques seront établies pour le système de signalisation n° 7 dès que les spécifications de 
celui-ci seront disponibles.

Avis Q.607

7 CARACTÉRISTIQUES D ’INTERFONCTIONNEM ENT  
À SPÉCIFIER POUR LES NO UVEAUX SYSTÈM ES DE SIGNALISATION

7.1 Traitement de nouveaux signaux dans un autre systèm e de signalisation

Afin de faciliter l’in terfonctionnem ent de nouveaux systèmes de signalisation avec les systèmes existants, il 
est bon  de fixer des règles pour la spécification de ces nouveaux sytèmes. E tant entendu que tous les systèmes de 
signalisation  du C C IT T  doivent être com patibles, la conception d ’un nouveau système sera fondée sur les 
p rincipes d ’in terfonctionnem ent suivants:

a) Tout nouveau système de signalisation doit pouvoir traiter tous les événem ents d ’in terfonctionnem ent 
qui ont été spécifiés pou r les systèmes existants, sans perte ni adjonction  d ’élém ents d ’inform ation.

La m eilleure façon d ’y parvenir est d ’appliquer la no tion  de transparence, m oyennant laquelle les 
signaux de tous les systèmes existants ont une seule et même traduction  dans le nouveau système, et 
inversem ent. De cette m anière, une connexion en tandem  em prun tan t une liaison qui utilise le 
nouveau système de signalisation n ’ajoutera ni ne retranchera rien au transfert d ’in form ation qui 
aurait eu lieu si le nouveau système de signalisation n ’avait pas été présent.
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b) Un nouveau système de signalisation ne devrait pas obliger à m odifier les spécifications des systèmes 
existants, avec cette réserve qu’il faudra  défin ir pour ces derniers la traduction  de nouveaux 
événem ents d ’in terfonctionnem ent résultant de l’in form ation  contenue dans des signaux inédits 
q u ’utilise le nouveau système.

Afin que leur présence cause le m inim un de perte ou de gain d ’in fo rm ation  en cas d ’in terfonctionnem ent 
avec des systèmes existants, il convient que les nouveaux signaux visés ci-dessus ne con tiennen t si possible aucun 
élém ent d ’in form ation déjà existant. Il est donc préférable que ces nouveaux signaux ne véhiculent q u ’une 
signification et non pas plusieurs significations, com m e cela se p rodu it avec certains systèmes actuels (par 
exemple, dans le système de signalisation R2, le signal 1-14 correspond à l’ETAV 8 , lequel com bine les élém ents 
de l’ETAV 3 et de l’ETAV 5). En conséquence, un seul nouvel élém ent d ’in fo rm ation  sera associé au nouveau 
signal et l’on au ra besoin d ’un seul nouvel ETAV ou ETAR.

D ans certains cas, le nouveau signal sera tradu it par un signal déjà défin i d ’un système existant; il sera 
donc la cause d ’un gain, ou plus souvent, d ’une perte d ’inform ation. Parfois, aucun signal électrique n ’étan t 
disponible, toute l’in form ation risque d ’être perdue, ou bien on peut être obligé d ’utiliser une tonalité . D ans les 
systèmes de signalisation R2 et n° 6 , il existe certains signaux en réserve et l’on peu t être am ené à in trodu ire  de 
tels signaux pour renforcer le système et lui donner une capacité d ’in terfonctionnem ent.

On devra cependant se rappeler qu ’avec de tels systèmes existants, il peu t ne pas être facile ni souhaitab le 
de m odifier le m atériel actuel et, à supposer m ême qu ’une telle m odification  soit possible, on doit égalem ent 
considérer, pendan t la période de transition , l’in terfonctionnem ent entre les équipem ents de signalisation existants 
et le m atériel m odifié pou r le même système.

Vu les difficultés d ’in terfonctionnem ent avec les systèmes de signalisation  existants, il y a lieu de 
n ’in troduire de nouvelles particularités de signaux dans un nouveau système que si une telle m esure est justifiée 
par de bonnes raisons d ’exploitation.

7.2 Signaux réservés à l ’usage national

D ans la pratique, on ne peut éviter que la création d ’un nouveau systèm e réservé pou r un usage national 
ou régional s’accom pagne de l’apparition  d ’une certaine capacité de signalisation  en réserve. Il faut alors p révoir 
des dispositions propres à em pêcher que des signaux ayant une signification nationale  particulière pénètren t dans 
le réseau international.

Un principe général à respecter lors de l’étude d ’un nouveau système de signalisation  est q u ’il satisfasse 
aussi aux besoins nationaux, de façon à éviter au tan t que possible l’existence de versions nationales d ’un système 
donné.

7.3 Non-ambiguïté des spécifications

Après avoir clairem ent spécifié une nouvelle fonction à in trodu ire dans un système de signalisation , il 
convient de spécifier de façon univoque et uniform e les procédures de signalisation  correspondantes. Il en va de 
même pour les signaux à m ettre en jeu.

Les signaux de deux systèmes de signalisation ayant le même contenu in fo rm atif doivent avoir la m êm e 
désignation.

7.4 Codes d ’échappement

Il faut évidem m ent prévoir une capacité de signalisation de réserve adéquate  afin de pouvoir u ltérieure­
m ent répondre à des besoins nouveaux. A cet effet, on peut entre autres utiliser des codes d ’échappem ent.

Avis Q.608

8 Q UESTIO NS DIVERSES RELATIVES À L’IN TERFONCTIO NNEM ENT

En élaboran t les spécifications d ’in terfonctionnem ent sous leur form e actuelle, on  s’est aperçu de 
l’existence de certaines questions qui n ’apparaissen t pas dans les spécifications des systèmes de signalisation  
eux-m êm es et don t on est obligé de ten ir com pte lorsque l’on recourt aux diagram m es LDS p o u r les spécifications 
d ’interfonctionnem ent.

8.1 Transfert de l ’information «sans taxation»

Le C C IT T  s’est heurté à des difficultés relatives à l’u tilisation de l’in fo rm ation  «avec taxation»  ou «sans 
taxation» , et ceci pou r les raisons suivantes:

D ans le cas d ’in terfonctionnem ent avec des systèmes qui ne peuvent pas fou rn ir l’inform ation  «sans 
taxation»  en m êm e tem ps que le signal de réponse, une com m unication  «sans taxation»  n ’est possible que si l’on 
b loque le signal de réponse. Sur le réseau in ternational, l’absence du signal de réponse provoque la libération  dans
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un délai de 2 à 4 m inutes (voir l’Avis Q. 118 dans lequel cette situation est considérée com m e anorm ale). A insi,
dans certains cas d ’in terfonctionnem ent, la suspension délibérée du signal de réponse équivaudrait à une condition
anorm ale. Une d iscrim ination est, de ce fait, im possible.

O n a émis l’avis que:

a) le blocage du signal de réponse ne peut constituer une solution satisfaisante et cela pour les deux 
raisons suivantes:

— la com m unication peut dem eurer dans un état de transm ission anorm al (par exemple, im possibi­
lité de m ettre en action le suppresseur d ’écho dans le système R2 ou bien, dans le système R I,
m aintien  du filtre à coupure brusque),

— le système de tem porisation  provoque l’in terrup tion  de la com m unication au bout de deux à 
quatre  m inutes,

et, p a r conséquent, le signal de réponse doit être envoyé, même dans le cas de la condition  «sans 
taxation»  sur le réseau in ternational;

b) il n ’est pas nécessaire de m odifier les équipem ents existants pour assurer la possibilité d ’envoi de 
l’inform ation  «avec taxation»  ou «sans taxation» .

Du poin t de vue technique, les com m unications in ternationales «sans taxation»  ne sont possibles sans 
restriction  que lorsque le système n° 6  ou le système R2 sont utilisés en exclusivité sur la to talité du réseau 
in ternationai (dans l’hypothèse où l’inform ation  «sans taxation»  est reçue du réseau national).

D ans le cas de l’in terfonctionnem ent avec des systèmes incapables de transférer l’in form ation «sans 
taxation» , une com m unication  «sans taxation» ne p ou rra it actuellem ent être assurée que m oyennant le blocage du 
signal de réponse. En conséquence, le transfert de l’inform ation  «sans taxation»  ne devrait pas avoir lieu en pareil 
cas.

D ans le système n° 6 , l’in form ation  «sans taxation»  devrait être transm ise avec le signal «num éro com plet, 
sans taxation» . M ême si cette in form ation  est contredite p a r le signal suivant: «réponse, taxation» , la com m unica­
tion  ne do it pas être taxée, (§ 4.1.9 des spécifications du système n° 6 ).

Le transfert de l ’in form ation  «sans taxation»  est possible dans l’in terfonctionnem ent

du système: n° 6  R2 n° 6  b R2
vers le système: n ° 6  R2 R2 n° 6

8.2 Directives en matière de temporisation (nécessitent un com plém ent d ’étude).

8.2.1 Temporisations liées au comportement de l ’abonné

La tem porisation  spécifiée pou r les enregistreurs, à savoir 4 à 6  secondes (après la réception de chaque 
chiffre) — tem porisation  à laquelle on a recours lo rsqu’il n ’est pas possible de déterm iner autrem ent que le 
num éro est com plet — s’est révélée de nature à assurer un  fonctionnem ent technique satisfaisant, au m oins dans 
les cas où l’exception m entionnée au § 4.1.5, e) de l’Avis Q.261 ne s’applique pas.

Les renseignem ents connus actuellem ent sont insuffisants pou r justifier une m odification  de la durée de 4 à 
6  secondes spécifiée pou r l’enregistreur de départ, dans les cas où l’on ne dispose pas d ’ind ication  de num éro 
com plet.

Il est recom m andé que la tem porisation  de 4 à 6  secondes entre les chiffres soit utilisée uniquem ent 
lo rsqu’elle est nécessaire. Il est recom m andé d ’autre p art que les A dm inistrations fassent connaître  à leurs 
co rrespondants la num éro tation  dans leurs réseaux respectifs de m anière que l’on puisse tirer le m eilleur parti de 
l ’analyse du nom bre de chiffres des num éros, dans tous les cas où il n ’est pas possible de fourn ir l’inform ation  de 
num éro com plet. '

8.2.2 Directives de caractère général (nécessitent un com plém ent d ’étude).

1) Pour l’interfonctionnement entre le système n° 6  et le système R2, il faut tenir compte des commentaires du § 8.1. 
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ANNEXE A 

(aux Avis Q.601 à Q.608)

TABLEAU A-l

Liste des événements téléphoniques d’interfonctionnement transmis vers l’avant (ETAV)

n° Evénements téléphoniques 
d’interfonctionnement transmis vers l’avant

Equivalence par rapport aux 
signaux du système de signalisation

n°4 n° 5 n° 6 R2 RI

1 Chiffre 1,2,... 9 ou 0, code 11 ou 12, signal de fin de numérotation (ST) 1 1 1 1 1

2 Indicateur d’indicatif de pays, indicatif de pays non inclus 8 8 2 18

3 Indicateur d’indicatif de pays, indicatif de pays inclus 9 9 3

4 Indicateur de suppresseur d’écho, demi-suppresseur d’écho de départ non inclus, 
demi-suppresseur d’écho d’arrivée non requis 6 19

5 Indicateur de suppresseur d’écho, demi-suppresseur d’écho de départ inclus, 
demi-suppresseur d’écho d’arrivée requis 1 0 7 1 1

6 Indicateur d’indicatif de pays, indicatif de pays inclus ; indicateur 
de suppresseur d’écho, demi-suppresseur d’écho de départ non inclus, 
demi-suppresseur d’écho de départ requis 8

.7 Indicateur d’indicatif de pays, indicatif de pays inclus ;
indicateur de suppresseur d’écho, demi-suppresseur d’écho de départ non inclus, 
suppresseur d’écho non requis 9

8 Indicateur d’indicatif de pays, indicatif de pays inclus ;
indicateur de suppresseur d’écho, demi-suppresseur d’écho de départ inclus,
demi-suppresseur d’écho d’arrivée requis 1 0

9 Indicateur de la catégorie du demandeur, opératrice, langue : français 2 2 8 2

1 0 Indicateur de la catégorie du demandeur, opératrice, langue : anglais 3 3 9 3

1 1 Indicateur de la catégorie du demandeur, opératrice, langue : allemand 4 4 1 0 4

1 2 Indicateur de la catégorie du demandeur, opératrice, langue : russe 5 5 1 1 5

13 Indicateur de la catégorie du demandeur, opératrice, langue : espagnol 6 6 1 2 6

14 Indicateur de la catégorie du demandeur, 
opératrice avec possibilité d’intervention 15

15 Indicateur de la catégorie du demandeur, abonné 7

16 Indicateur de la catégorie du demandeur, 
abonné ou opératrice sans possibilité d’intervention 1 2

17 Indicateur de la catégorie du demandeur, abonné, appel ordinaire 7 7 13

18 Indicateur de la catégorie du demandeur, abonné, appel prioritaire 14 14

19 Indicateur de la catégorie du demandeur, communication de données 15 13

2 0 Indicateur de la nature du circuit, pas de liaison par satellite 4

2 1 Indicateur de la nature du circuit, une liaison par satellite est incluse dans la connexion 5

2 2 Fin 1 1 1 0 16 16 3

23 Intervention 1 2 1 1 17 2

24 Continuité 18
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Il s’agit d ’événem ents téléphoniques d ’in terfonctionnem ent vers l’avant transm is d ’une procédure d ’arrivée 
à une procédure d ’in terfonctionnem ent ou d ’une procédure d ’in terfonctionnem ent à une procédure de départ.

A .l .l  L’ETAV 1 signifie l’un des chiffres 1 à 9, 0, code 11, code 12 et code 15 (ST) quand  il est utilisé com m e 
signal d ’adresse (c’est-à-dire à l’exclusion d ’une utilisation pour com m uniquer une autre in form ation, par exemple 
les chiffres de langue). C haque ETAV 1 représente un seul chiffre, don t la valeur est im plicite dans le signal.

A .1.2 Les ETAV 2, 3, 6 , 7 et 8  sont des événem ents qui représentent des indicateurs d ’indicatif de pays. Ces 
signaux ne sont pas envoyés de la procédure d ’arrivée à la procédure d ’in terfonctionnem ent puisque l’indicateur 
d ’ind icatif de pays est un signal dépendan t de la lia ison; il est utilisé p ar la p rocédure d ’arrivée com m e une partie 
du  contenu in fo rm atif à l’entrée de l’analyse des chiffres. Ces ETAV sont produits dans la procédure d ’in terfonc­
tionnem ent par l’u tilisation de l’ETIC  22 (voir dans le tableau A-3 la signification de cet événem ent).

A .l .3 Les ETAV 4 à 8  sont des événem ents qui représentent les indicateurs de suppresseurs d ’écho. Ces signaux ne 
son t pas envoyés de la procédure d ’arrivée à la procédure d ’interfonctionnem ent, puisque l’indicateur de 
suppresseur d ’écho est un signal dépendan t de la lia ison; il est utilisé par la p rocédure d ’arrivée com m e une partie 
du contenu in fo rm atif à l’entrée de l’analyse des chiffres. Ces ETAV sont p roduits dans la p rocédure d ’in terfonc­
tionnem ent par l’utilisation  de l’ETIC  21 (voir dans le tableau A-3 la signification de cet événem ent).

A .1.4 Les ETAV 9 à 19 sont des événem ents qui représentent des indicateurs de la catégorie du demandeur, ils 
couvrent des événem ents té léphoniques tirés des chiffres de langue, des chiffres de discrim ination  et des signaux 
relatifs à la catégorie du dem andeur.

A. 1.5 Les ETAV 20 et 21 sont des événem ents qui représentent des indicateurs de la nature du circuit. Ces 
signaux ne sont pas envoyés de la procédure d ’arrivée à la procédure d ’in terfonctionnem ent mais la nature de 
l’ind icateur de circuit est utilisée p ar la procédure d ’arrivée com m e une partie du contenu in fo rm atif à l’entrée de 
l’analyse des chiffres. Ces ETAV sont produits dans la procédure d ’in terfonctionnem ent par u tilisation de 
l’E TIC  20 (voir dans le tableau A-3 la signification de cet événem ent). Ces signaux ne sont pas to talem ent 
dépendan ts de la liaison car si l’ind icateur de la nature du circuit, sur le circuit d ’arrivée, im plique la présence 
d ’un satellite dans la connexion, le m êm e signal (ETAV 21) est envoyé à la p rocédure de sortie.

A. 1.6 L’ETAV 22 est un événem ent qui représente le signal de f in  et qui annule toutes les autres procédures. Il 
devrait donc être indiqué com m e une entrée dans tous les états de l’appel sauf l’état au repos, même si l’état 
d ’attente peut ne pas sem bler capable de recevoir l’ETAV 22.

A .l.7 L’ETAV 23 est un  événem ent qui représente le signal d ’intervention-, il est censé pouvoir être reçu après 
l’état «num éro com plet» lorsque la fonction «enregistrem ent» est neutralisée et que la condition  «conversation» 
est établie.

A .1.8 L’ETAV 24 est un  événem ent qui représente le signal de continuité dans les systèmes de signalisation par 
canal sém aphore. D ans l e . cas de l’in terfonctionnem ent d ’un système de signalisation voie par voie avec un 
système de signalisation par canal sém aphore, l’ETAV 24 doit être p rodu it par la p rocédure d ’in ter­
fonctionnem ent.

A .l Notes explicatives sur les significations et les utilisations des ETA V (voir le tableau A -l)
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TABLEAU A-2

Liste des événements téléphoniques d’interfonctionnement transmis vers l’arrière (ETAR)

n° Evénements téléphoniques d’interfonctionnement vers l’arrière
Equivalence par rapport aux 

signaux du système de signalisation

n° 4 n° 5 n° 6 R2 RI

1 En réserve

2 Adresse complète, avec taxation 1 1 2

3 Adresse complète, sans taxation 2

4 Adresse complète, publiphone 3

5 Adresse complète, abonné libre, avec taxation 4 8  et 13

6 Adresse complète, abonné libre, sans taxation 5 9

7 Adresse complète, abonné libre, publiphone 6

8 Appel infructueux 2 1

9 Appel infructueux, encombrement de l’équipement de commutation 7

1 0 Appel infructueux, encombrement du faisceau de circuits 8

1 1 Appel infructueux, encombrement de l’équipement de commutation ou du faisceau de circuits 3

1 2 Appel infructueux, encombrement du réseau national 9 1

13 Appel infructueux, adresse complète, encombrement du réseau national 6  et 15

14 Appel infructueux, adresse incomplète 1 0

15 Appel infructueux, (adresse complète) numéro non utilisé 1 1 7 et 14

16 Appel infructueux, adresse complète, signal (électrique) d’abonné occupé 1 2 5

17 Appel infructueux, adresse complète,' ligne hors service 13 1 0

18 En réserve

19 Appel infructueux, échec de l’appel 15

2 0 Appel infructueux, envoi de la tonalité spéciale d’information 14 4et 14

2 1 Réponse, abonné libre 1 1

2 2 Réponse, abonné libre, avec taxation 3 2 16 1

23 Réponse, abonné libre, sans taxation 17

24 Réponse, nouvelle réponse 18

25 Raccrochage 4 3 19 1 2 2

26 Numéro artificiel complet peut être envoyé 4 3

27 Envoi terminé ; établir le chemin de conversation (5)a> (4)a>

28 Neutraliser la fonction «enregistrement»

a) Sera étudié au cours de la période d’études 1981-1984.
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Il s’agit d ’événem ents té léphoniques d ’in terfonctionnem ent vers l’arrière qui sont transm is d ’une procédure 
de départ à une procédure d ’in terfonctionnem ent ou d ’une procédure d ’in terfonctionnem ent à une procédure 
d ’arrivée.

A.2.1 L’ETAR 2 est un événement d ’adresse complète qui peut résulter soit de la réception d ’un signal de num éro 
com plet soit de la condition  sim ulation de num éro com plet par un  système de signalisation qui n ’em ploie pas de 
signaux de num éro com plet. Ce dernier événem ent est désigné p a r  Î’ETAR 26, pour la signalisation de la 
p rocédure de départ à la procédure d ’interfonctionnem ent. E tan t donné que, dans la p lupart des cas, la 
signalisation  vers l’avant se poursu it après le m om ent où le num éro com plet est simulé, l’ETAR 2 ne provoque 
pas la neutralisation  de l’enregistreur dans la logique d ’arrivée com m e le font les ETAR 3 à 7. La procédure 
d ’arrivée doit attendre la réception ultérieure de l’ETAR 27 ou de l’ETAR 28 (voir aux § .A .2.7 et A.2 . 8  la 
signification de ces événem ents).

A .2.2 Les ETAR 3 à 7 sont des événements d ’adresse complète qui provoquent l’établissem ent de la condition 
«conversation» et la neu tra lisa tion  de la fonction «enregistrem ent».

A .2.3 Les ETAR 8  à 17, 19 et 20 sont des événements d ’appel infructueux qui p rovoquent le renvoi d ’un 
événem ent correspondant à la p rocédure d ’arrivée lorsque la fonction  «enregistrem ent» est neutralisée. Ils sont 
différenciés selon les raisons de l’appel infructueux.

A .2.4 Les ETAR 21 à 24 sont des événements de réponse, différenciés lorsque cela est possible.

A.2.5 L’ETAR 25 est l’événem ent qui représente le signal de raccrochage.

A.2.6 L’ETAR 26 est un événem ent qui signale la condition de simulation de numéro complet p ar un système de 
signalisation  de départ qui n ’em ploie pas de signaux de num éro com plet (par exem ple n° 5 ou R I). Si le système 
de signalisation d ’arrivée utilise des signaux d ’adresse com plète, l’ETA R 26 est rem placé par l’ETA R 2 dans les 
procédures d ’in terfonctionnem ent; dans les autres cas, il est rejeté.

A.2.7 L’ETAR 27 signifie qu ’un système de signalisation de départ qui n ’em ploie pas de signaux de num éro 
com plet a terminé la signalisation vers l ’avant (par exem ple, que le signal ST a été envoyé) et que la condition de 
conversation devrait être établie. S’il est utilisé, il suit l’ETAR 26.

Pour leâ systèmes de signalisation d ’arrivée qui utilisent des signaux d ’adresse com plète, l’ETA R 27 sera 
tou jours attendu après l’ETA R 2. En conséquence, lorsque les deux systèmes en in terfonctionnem ent utilisent des 
signaux d ’adresse com plète, la procédure d ’in terfonctionnem ent doit passer de l’ETAR 2 ,à l’ETAR 2 +  ETAR 27.

A.2 . 8  L’ETAR 28 n ’est utilisé que d ’une procédure d ’in terfonctionnem ent à une procédure d ’arrivée, quand un
ETA R  est reçu de la p rocédure de départ et qu ’il n ’existe pas d ’E TA R correspondant dans la p rocédure d ’arrivée.
U ne tonalité  est renvoyée par u tilisation de l’E TIC  6  dans la p rocédure d ’in terfonctionnem ent et l’E TA R 28 n ’est 
utilisé que pour neutraliser la fonction  «enregistrem ent» dans la procédure d ’arrivée.

A.2 Notes explicatives sur les significations et les utilisations des E T A R  (voir le tableau A-2)

56 Fascicule VI.5 — Avis Q.608



TABLEAU A-3

Liste des événements téléphoniques transférés à l’interface entre la signalisation et la commutation (ETIC)

n° Désignation Symbole

1 . Activer l’(la fonction)enregistreur (enregistreur physique ou fonction équivalente) Tâche

2 (Fonction) enregistreur activé Entrée interne

3 Désactiver l’(la fonction)enregistreur Tâche

4 Passer en position de conversation Tâche

5 Libérer le chemin de conversation (chemin de conversation dans le commutateur) Tâche

6 Renvoyer la tonalité àppropriée Tâche

7 En réserve

8 Libérer tout l’équipement (couvre également l’arrêt des tonalités ; 
uniquement utilisé dans les procédures d’arrivée)

Tâche

9 En réserve

1 0 En réserve

1 1 Faut-il commencer l’analyse des chiffres? Décision

1 2 Effectuer l’analyse des chiffres Tâche

13 L’analyse des chiffres ne peut pas être achevée (couvre : information insuffisante, 
attente d’un nombre suffisant de chiffres pour l’acheminement, etc.)

Entrée interne

14 Informations d’acheminement Entrée interne

15 Numéro non utilisé Entrée interne

16 Acheminement non prévu (par exemple : communication de transit 
reçue à un central n’acceptant que du trafic terminal)

Entrée interne

17 - Acheminement interdit Entrée interne

18 Encombrement de l’équipement de commutation Entrée interne

19 Encombrement du faisceau de circuits Entrée interne

2 0 Une liaison par satellite est-elle incluse? Décision

2 1 Y a-t-il lieu d’insérer un demi-suppresseur d’écho d’arrivée à l’extrémité éloignée? Décision

2 2 Est-ce une connexion de transit qui va suivre? (sinon, c’est une communication terminale) Décision

23 Le chiffre Z a-t-il été reçu? Décision

24 Est-ce le chiffre Z? Décision

25 à 30 En réserve

31 Effectuer l’essai de continuité à l’extrémité de départ 
(couvre toutes les opérations de commutation nécessaires :

— connexion de l’émetteur-récepteur,
— neutralisation des suppresseurs d’écho,
— envoi de la tonalité de contrôle,
— nouvelles tentatives automatiques, le cas échéant)

Tâche

32 Insérer une boucle d’essai à l’extrémité d’arrivée (et neutraliser les suppresseurs d’écho) Tâche

33 Essai de continuité satisfaisant (couvre aussi la réception de la tonalité 
de contrôle et la déconnexion de l’émetteur-récepteur)

Entrée interne

34 Supprimer la boucle d’essai à l’extrémité d’arrivée (et activer les suppresseurs d’écho) Tâche

35 Ne pas tenir compte des signaux d’enregistreur ultérieurs Tâche

36 à 40 En réserve
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Il s’agit d ’événem ents téléphoniques de traitem ent pour les opérations de com m utation à l’interface utilisés 
dans les trois procédures. Pour des raisons de com m odité, on considère les trois procédures de signalisation 
com m e des processus com pris dans un plus large contexte de com m utation et tous les ETIC  sont considérés 
com m e internes aux procédures de signalisation  tou t en ayant, au besoin, plein accès à tou te inform ation de 
com m utation  fournie par d ’autres procédures de signalisation. Par exemple, l’analyse des chiffres est initialisée par 
la p rocédure d ’arrivée, mais les procédures d ’in terfonctionnem ent et de départ peuvent au besoin avoir accès aux 
résultats. Tous les ETAV, ETAR et signaux téléphoniques sont au contraire des signaux externes. Les ETIC  se 
répartissent en trois catégories:

a) ETIC 1 à 10 — attribu tion  ou mise en réserve po u r les E T IC  de commutation.

b) ETIC  11 à 30 — attribu tion  ou mise en réserve pour les E T IC  d ’analyse des chiffres.

c) ETIC  31 à 40 — attribu tion  ou mise en réserve pou r les E T IC  utilisés par un nombre restreint de
systèmes de signalisation.

A.3.1 L’ETIC 1, activer l ’enregistreur, est utilisé dans la procédure d ’arrivée po u r activer la fonction «enregis­
treur»  après la réception du signal de prise ou du message d ’adresse initial. La fonction  «enregistreur» garde en 
m ém oire tous les signaux reçus.

A.3.2 L’ETIC 2, enregistreur activé, est utilisé après l’ETIC  1 lo rsqu’un signal d ’inv itation  à transm ettre doit être 
envoyé.

A.3.3 L’ETIC 3, désactiver l ’enregistreur, est utilisé dans la procédure d ’arrivée pour désactiver la fonction 
«enregistreur». Il est utilisé après l’un des événem ents suivants:

— fin,
— tem porisation  de l’enregistreur,
— ETIC  15 à 19 (raisons d ’appels infructueux),
— ETAR 3 à 17, 19, 20, 27 et 28, ou toute au tre condition  d ’erreur ind iquan t un appel infructueux.

A.3.4 L’ETIC  4, passer en position de conversation, est utilisé dans la p rocédure d ’arrivée pou r établir la
condition  «conversation» à la fin de la phase «enregistrem ent». En conséquence, il est utilisé concurrem m ent avec 
l’E T IC  3 après la réception des ETAR 3 à 7 et 27.

A.3.5 L’ETIC  5, libérer le chemin de conversation, est utilisé dans la procédure d ’arrivée ou d ’in terfonctionnem ent
lo rsqu ’un  ETAR d ’appel infructueux est reçu après l’ETIC  4. Si l’ETA R est renvoyé à la procédure d ’arrivée,
l’E T IC  5 y est utilisé, m ais si l’ETA R est transform é en une tonalité  dans la procédure d ’in terfonctionnem ent 
u tilisan t l’ETIC  6 , l’E TIC  5 est utilisé dans la p rocédure d ’iiiterfonctionnem ent.

A.3.6 L’ETIC  6 , renvoyer la tonalité appropriée, est utilisé dans la procédure d ’arrivée lorsque aucun signal 
électrique ne correspond aux ETIC  15 à 19, ainsi que dans la p rocédure d ’in terfonctionnem ent quand  un ETAR 
est reçu et qu ’il n ’existe pas d ’ETAR correspondan t dans la procédure d ’arrivée.

A.3.1  L’ETIC 8 , libérer tout l'équipement, est utilisé dans la p rocédure d ’arrivée lo rsqu ’un signal de fin est reçu 
après la phase «enregistrem ent».

A.3.8 L ’ETIC  11, fa u t- il commencer l ’analyse des chiffres?, est utilisé po u r déterm iner le m om ent où l’on a reçu 
un  nom bre suffisant de chiffres et où l’analyse des chiffres peut com m encer.

A.3.9 L’ETIC 12, effectuer l ’analyse des chiffres, est utilisé dans la procédure d ’arrivée pour l’exécution de 
l’analyse des chiffres. Cette analyse tient com pte de l’in form ation ci-après, quand  elle est d isponible:

— inform ation  d ’adresse,
— chiffre Z (chiffre L ou D),
— indicateur d ’ind icatif de pays,
— indicateur de suppresseur d ’écho,.
— indicateur de la nature du circuit,
— catégorie du dem andeur.

L’ETIC 12 sera suivi de l’un  des ETIC  13 à 19 qui ind iquent le résultat de l’analyse et ne sont utilisés que 
dans la procédure d ’arrivée.

A.3.10 L’ETIC 13, Tanalyse des chiffres ne peu t être achevée, indique que l’in fo rm ation  d ’adresse d isponible ne 
suffit pas pour achever l’analyse des chiffres.

A.3 Notes explicatives sur les significations et les utilisations des E T IC
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A.3.11 L’ETIC 14, information d ’acheminement, indique que l’analyse des chiffres est term inée et que l’in fo rm a­
tion ci-après est déterm inée:

— type du système de signalisation de départ,
— com m unication  de transit ou term inale,
— indicateur de suppresseur d ’écho,
— indicateur de la nature du circuit,
— position  du chiffre Z.

Les E TIC  15 à 19 sont les résultats de l’analyse des chiffres.

A.3.12 L’ETIC 15, numéro non utilisé, indique que les chiffres d ’adresse reçus représen ten t un num éro non utilisé 
(ind icatif de pays, ind icatif de zone, etc.).

A.3.13 L’ETIC 16, acheminem ent non prévu, indique que les chiffres de l’adresse reçue constituent un ind icatif 
valide mais que la destination  dem andée ne peut être atteinte par l’interm édiaire du central.

A.3.14 L’ETIC  17, acheminement interdit, indique que les chiffres de l’adresse reçue constituen t un ind icatif valide 
mais que l’accès à cette adresse est interdit, par exem ple pour les raisons suivantes:

— erreur dans la catégorie du dem andeur,
— com binaison d ’achem inem ents interdite.

A.3.15 L’ETIC  18, encombrement de l ’équipement de commutation, indique que la tentative de com m utation  sur le 
circuit de départ n ’a pas abouti, en raison d ’un encom brem ent de l’équipem ent de com m utation .

A.3.16 L’ETIC 19, encombrement du fa isceau de circuits, indique que tous les faisceaux de circuits condu isan t à la 
destination  requise sont encom brés.

Les ETIC  20 à 24 dem andent des in form ations tirées de l’analyse des chiffres.

A.3.17 L’ETIC  20, une liaison par satellite est-elle incluse?, est utilisé dans la procédure d ’in terfonctionnem ent 
pour déterm iner l’ind icateur de la nature du circuit à transm ettre. Cette in form ation  peut être tirée de l’analyse des 
chiffres.

A.3.18 L’ETIC 21, y-a-t-il lieu d ’insérer un demi-suppresseur d ’écho d ’arrivée à l ’extrém ité éloignée?, est utilisé dans 
la procédure d ’in terfonctionnem ent pour déterm iner l’ind icateur de suppresseur d ’écho à transm ettre. Cette 
in form ation peut être tirée de l’analyse des chiffres.

A.3.19 L’ETIC 22, est-ce une communication de transit qui va suivre?, est utilisé dans la procédure d ’in te rfonc tion ­
nem ent pour déterm iner l’indicateur d ’ind icatif de pays à transm ettre. Cette in form ation  peut être tirée de
l’analyse des chiffres.

A.3.20 L’ETIC 23, le chiffre Z  a-t-il été reçu?, est utilisé dans la p rocédure d ’arrivée après l’analyse des chiffres 
pour déterm iner si le chiffre Z a déjà été reçu. La position du chiffre Z est déterm inée d ’après l’analyse des 
chiffres.

\

A.3.21 L’ETIC 24, est-ce le chiffre Z?, est utilisé dans la procédure d ’arrivée pour déterm iner si un  signal 
d ’enregistreur reçu est le chiffre Z ou un chiffre d ’adresse. Cela est possible, car la position  du chiffre Z est 
connue d ’après l’analyse des chiffres.

A.3.22 L’ETIC 31, effectuer l ’essai de continuité, est utilisé dans la procédure de départ de systèmes de 
signalisation par canal sém aphore pou r effectuer l’essai de continuité, y com pris toutes les procédures de 
com m utation nécessaires.

A.3.23 L’ETIC 32, insérer une boucle d ’essai, est utilisé dans la p rocédure d ’arrivée de systèmes de signalisation  
p ar canal sém aphore pour insérer la boucle d ’essai de continuité.

A.3.24 L’ETIC  33, essai de continuité satisfaisant, est utilisé dans la procédure de départ de systèmes de 
signalisation p ar canal sém aphore pou r indiquer que l’essai de continuité est satisfaisant.

A.3.25 L’ETIC 34, supprimer la boucle d ’essai, est utilisé dans la p rocédure d ’arrivée de systèmes de signalisation  
par canal sém aphore pou r supprim er la boucle d ’essai de continuité.

A.3.26 L’ETIC 35, ne pas tenir compte de signaux d ’enregistreur ultérieurs, est u tilisé dans la p rocédure d ’arrivée 
des systèmes de signalisation n° 5 et RI après la réception du signal ST pou r ind iquer q u ’il ne fau t pas ten ir 
com pte des signaux d ’enregistreur ultérieurs.
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Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’avant du système n° 6
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do
nn

ée
s

Si
gn

al 
de 

fin

Si
gn

al 
d’

in
te

rv
en

tio
n

Si
gn

al 
de 

co
nt

in
ui

té

Signal n° 1 2 3 4 5 6 7 8 9 1 0 1 1 1 2 13 14 15 16 17 18
Chiffre 1, 2,... 9 ou 0, code 11 ou 12, X

signal de fin de numérotation (ST) X

Indicateur d’indicatif de pays x x
Indicatif de pays non inclus x
Indicatif de pays inclus x
Indicateur de la nature du circuit x x
Communication établie sans liaison par satellite x
Communication établie avec une liaison par satellite x
Indicateur de suppresseur d’écho x x
Demi-suppresseur d’écho de départ non inclus X

Demi-suppresseur d’écho de départ inclus x
Demi-suppresseur d’écho de départ nécessaire
Suppresseur d’écho inutile
Demi-suppresseur d’écho d’arrivée nécessaire X

Indicateur de la catégorie du demandeur x x x x x x x x
Opératrice x x x x x
Abonné x x
Communication de données x
Communication ordinaire X

Communication prioritaire X

Possibilité d’intervention
Pas de possibilité d’intervention
Langue: français X

Langue: anglais X

Langue: allemand X

Langue: russe X

Langue: espagnol X

Fin x
Intervention x
Continuité X

Correspond au signal n°... 
du système

n° 4 1 8 9 000 1 0 a> 2 3 4 5 6 7 00 1 1 1 2 0
n° 5 1 8 9 0000 2 3 4 5 6 7 00 1 0 1 1 0
R2 1 18 8 , 9  

o u  10 00 19 1 1 2 3 4 5 6 1 2 14 13 16 17 0
RI 1 00000000000000 3 2 0

a> Le signal 14 peut être utilisé, 
par accord multilatéral ou 
bilatéral, pour la commande 
du suppresseur d’écho.

Pas de signal 
équivalent

Perte d’information

Information supplémentaire 
ou information modifiée

Signification identique 
des signaux

0

©
El

CCITT-2 0 3 5 3
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TABLEAU A-8
Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’avant du système R2

Os■t»

Sign 
\  de si

Informations \  
élémentaires

aux du système 
gnalisation R2

Si
gn

au
x 

d’
ad

re
ss

e

1-1
 : 

Ch
iff

re 
de 

la
ng

ue
: 

fr
an

ça
is

1-2
: 

Ch
iff

re 
de 

la
ng

ue
: 

an
gl

ai
s

1-
3: 

Ch
iff

re 
de 

la
ng

ue
: 

al
le

m
an

d

1-
4: 

Ch
iff

re 
de 

la
ng

ue
: 

ru
ss

e

1-5
: 

Ch
iff

re 
de 

la
ng

ue
: 

es
pa

gn
ol

I-
10 

: 
Ch

iff
re 

de 
di

sc
rim

in
at

io
n 

|
I-

11 
: 

In
di

ca
te

ur
 d

’in
di

ca
tif

 d
e 

pa
ys

 d
em

i- 
su

pp
re

s. 
d’

éc
ho

 
de 

dé
pa

rt 
né

ce
ss

ai
re

1
-1

2
: 

In
d.

 d
’in

di
ca

tif
 d

e 
pa

ys
 s
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-

pr
es

se
ur

 d
’éc

ho
 

no
n 

né
ce

ss
ai

re
1-

14
: 

In
d.

 d
’in

di
ca

tif
 d

e 
pa

ys
, 

de
m

i-s
up

­
pr

es
se

ur
 d

’éc
ho

 
d’

ar
riv

ée
 

né
ce

ss
ai

rë
1-

14
: 

D
em

i-s
up

pr
es

se
ur

 d
’é

ch
o 

d’
ar

riv
ée

 
né

ce
ss

ai
re

ri
II-

7 
: 

Ca
t. 

du 
de

m
an

de
ur

, 
ab

on
né

 
ou 

op
ér

a­
tri

ce
 

sa
ns

 p
os

sib
lit

é 
d’

in
te

rv
en

tio
n

II
-8
 : 

Ca
té

go
rie

 
du 

de
m

an
de

ur
, 

tra
ns

m
iss

io
n 

de 
do

nn
ée

s
II-

9 
: 

Ca
tég

or
ie 

du 
de

m
an

de
ur

, 
ab

on
né

 
pr

io
rit

ai
re

11
-1

0: 
Ca

t. 
du 

de
m

an
de

ur
, 

op
ér

at
ric

e 
av

ec
 

po
ss

ib
ili

té
 

d’
in

te
rv

en
tio

n

Si
gn

al 
de 

fin

Si
gn

al 
d’

in
te

rv
en

tio
n 

a>

Pr
em

ie
r 

ch
iff

re 
I-

1,
1-

2,
...

 1
-1

0

Ré
po

ns
e 

à 
A

-1
4,

1-
1,

...
 1

-10
 

e)

Signal n° 1 2 3 ' 4 5 6 7 8 9 1 0 1 1 1 2 13 14 15 16 17 18 19
Chiffre 1,2,...9 ou 0, code 11 ou 12, x x

signal de fin de numérotation (ST) x
Indicateur d’indicatit de pays x x x x
Indicatif de pays non inclus x
Indicatif de pays inclus x x x
Indicateur de la nature du circuit
Communication établie sans liaison par satellite
Communication établie avec une liaison par satellite
Indicateur de suppresseur d’écho X X X x
Demi-suppresseur d’écho de départ non inclus X X

Demi-suppresseur d’écho de départ inclus X x
Demi-suppresseur d’écho de départ nécessaire X

Suppresseur d’écho inutile X x
Demi-suppresseur d’écho d’arrivée nécessaire X X

Indicateur de la catégorie du demandeur x x X x x x x x x x
Opératrice x x x x x x x
Abonné x X x
Communication de données X

Communication ordinaire X

Communication prioritaire X

Possibilité d’intervention X

Pas de possibilité d’intervention X

Langue: français X

Langue: anglais X

Langue: allemand x
Langue:russe X

Langue:espagnol X

Fin x
Intervention x

Correspond au signal n°... 
du système

n° 4 1 2 3 4 5 6 7 1 0 e)
+9d>©

1 0 d> 
+ 9 1 0 7 0 © 70 1 1 1 2 8 ©

n° 5 1 2 3 4 5 6 7 © © © © 7 © © 70 1 0 1 1 8 ©
n° 6 1 8 9 1 0 1 1 1 2 b) 3

7C>
3

+ 6

3
+7 7 13 15 14 130 16 .17 2 6

RI 1 © © © 0 <8>© © © © © © © © © 3 2 © ©

a> Voir le § 1.1.3 de l’Avis Q.400 ; 
le signal d’intervention 
ne fait pas normalement partie 
du système R2.

b) Voir les signaux 11-7, II- 8  et II-9.

ri Traduction du signal 1-11 : le 
circuit suivant doit être équipé 
d’un demi-suppresseur d’écho de 
départ.

<9 Le signal code 14 peut être 
utilisé, par accord multi­
latéral ou bilatéral, pour 
la commande du suppresseur 
d’écho.

ri En réponse au signal A-14.

h La logique d’anïvée traite le 
signal 11-10 comme un signal II-7 tant 
que l’on n’env sage pas de traitement 
du signal d ’intsrvention.

Pas de signal

©
0

équivalent 

Perte d’information

Information supplémentaire 
ou information modifiée

no Signification identique 
des signaux

CCITT - 20 542
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TABLEAU A-9

Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’arrière du système n° 4

O s

a) 2, 4 ou tonalité d’occupation 
après émission du signal A-6 .

Pas de signal équivalent

©  Perte d’information

0  Information supplémentaire 
ou information modifiée

no Signification identique 
des signaux

CCITT-2 0  552
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O n
O n TABLEAU A -10

Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’arrière du système n° 5

a) Tonalité d’occupation.

b) Signal approprié ou 
annonce par tonalité.

0 Pas de signal 
équivalent

n° 1 Perte d’information

no | Information supplémentaire 
ou information modifiée

n° Signification identique 
des signaux

CCITT-2 0 3 2 3
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TABLEAU A -l 1
Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’arrière du système n° 6

ON
< 1

a) Avant l’émission d’un signal de 
numéro complet: autrement 
tonalité audible. 

b> Tonalité appropriée et 
éventuellement annonce.

Pas de signal équivalent

n° J Perte d’information

p71 Information supplémentaire 
ou information modifiée.

no Signification identique 
des signaux

CCITT-2 0 3 3 3
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00

Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’arrière du système RI

TABLEAU A-12



TABLEAU A -13
Présentation des informations contenues dans les signaux vers l’arrière du système R2



Avis Q.611

PRO CÉDURES LO GIQUES POUR LE SYSTÈM E DE SIGNALISATION N° 4 EN ARRIVÉE

N u m éro  de  l ’éta t D escription  de l ’é ta t  '  Référence du feu ille t Tem porisateurs

00 Repos 1,3
01 Attendre l’activation de l’enregistreur 1 tj
02 Attendre le signal d’enregistreur

«Vers l’avant» (suivant) 1 t2 (t4)
03 Attendre l’analyse des chiffres 2 t 3

04 Attendre le signal d’adresse complète 2 t4

05 Attendre la désactivation de l’enregistreur 3
06 Attendre le signal de réponse 3
07 Conversation 3
08 Raccrochage 3

FIGURE 1/Q.611

Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation n° 4 en arrivée

T em porisateurs de supervision

t i < 5 s  Q.125, §4.2.4
t4  = 5 à 10 s Q.127, § 4.4.3 (2, b)
t 3 < 1 0 s  Q.125, §4.2.4
t4  = 30 à 60 s Q.127, §4.4.3 (2, a)

P rocédures non décrites

Les procédures ci-après, qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement, ne sont pas décrites dans les procédures logiques.

FIGURE 2/Q.611

Notes relatives au système de signalisation n° 4 en arrivée
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Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q.611 (feuillet 1 sur 3)

Système de signalisation n° 4 en arrivée
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Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q.611 (feuillet 2 sur 3)

Système de signalisation n° 4 en arrivée
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Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q.611 (feuillet 3 sur 3)

Système de signalisation n° 4 en arrivée
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Avis Q.612

PRO CÉDURES LO GIQUES POUR LE SYSTÈM E DE SIGNALISATION N° 5 EN ARRIVÉE

N u m éro  de l ’état

00
01

02
03
04
05
06
07
08
09
10 

1 1  

12 

13

D escrip tion  de l ’éta t 

Repos
Attendre Pactivation de l’enregistreur 
Attendre le signal d’enregistreur 
Attendre le signal d’enregistreur suivant 
Attendre l’analyse des chiffres 
Attendre l’accusé de réception 
Attendre le signal d’enregistreur suivant 
Attendre la désactivation de l’enregistreur 
Attendre le signal de réponse 
Attendre l’accusé de réception 
Conversation
Attendre l’accusé de réception
Raccrochage
Attendre le signal de fin

R éférence  
du feu ille t

1,4
1

1

1

2
2
3
3
3
4 
4 
4 
4

. 2

T em porisateurs

*1 » * 2

h
h
*3
* 2

FIGURE 1/Q.612

Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation n° 5 en arrivée

T em porisateurs de supervision

t* =  4 à 9 s 

t i  =  20 à 40 s 

t3 =  10 à 20 s

Q.141,§2.1.3.1 e) 
Q.156,§ 3.6.2 b) 
Q.141,§2.1.3.1 e)

Q.141, §2.1.6 d)

P rocédures non décrites

Les procédures ci-après, qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement, ne sont pas décrites dans les procédures logiques. 
Procédures de temporisation.

FIGURE 2 /Q .6 12

Notes relatives au système de signalisation n° 5 en arrivée
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Références
des connecteurs

1, 2, 5

2 .5

3 .6  

1

4

8

7

00
R epos

Prise

ETIC 1 
Activer 

l’enregistreur

01 Attendre \  
l'activation de ) 
'enregistreur )

ETIC 2 
Enregis­

treur activé

Invitation
transm ettre

C om m en 
cer t 2

j
02  Attendre 

le signal d'en 
registreur

Signal d 'en ­
registreur 

«KP2»

A rrêter t

G>
1,2 0 3  Attendre 

le signal d'en 
registreur sui 

vant

S ig na l
d ’e n r e ­
g i s t r e u r

Signal 
de fin

C om m enX . _ 
cert!  /

1

t f =  4 à 9 s 

t 2 =  2 0  à 4 0  s

2Signal d 'en ­
registreur 

«KP1 »
Signal 
de  fin

A rrêter t A rrêter t 2

\  Signal N  »2/  de fin /  2
<D

A rrêter t 2

> CD
>

CD

X
/

ETIC 
Ignorer 
très si 

d'enreq

35
les au-
gnaux
istreur

ETIC 12 
Effectuer l'ana­
lyse des chiffres

Non

1 ,2 ,3
ETIC 3 

Désactiver 
l'enregistreur

T a ©
ETIC 3 

Désactiver 
l'enregistreur

<D
1 ,:

3 0

1,  2  ( 2 x )  
3{2x)

Signal
d 'o c cu ­
pation

s ®

A

Libération 
de garde

C om m en­
cer 13

00
Repos

t , =  10

C C IT T - 4 0 7 3 0

FIGURE 3/Q.612 (feuillet I sur 4)

Système de signalisation n° 5 en arrivée

à 2 0  s
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' j
ON

7 .6

Références
des connec­
teurs

1 , 2 , 5  

5 , 9

7
4

12

10,11

FIGURE 3/Q.612 (feuillet 2 sur 4)

Système de signalisation n° 5 en arrivée



Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q .612 (feuillet 3 sur 4)

Système de signalisation n° 5 en arrivée
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Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q .6I2  (feuillet 4 sur 4)

Système de signalisation n° 5 en arrivée
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Avis Q.613

PROCÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈM E DE SIGNALISATION N° 6 EN ARRIVÉE

N u m éro  de l'état D escription  d e  l ’é ta t R éférence du feu ille t T em porisa teu rs

00 Repos 1 , 8 ”
01 Attendre d’autres chiffres 1 t , , t2,
02 Attendre l’analyse des chiffres 3 t ls t 2  ou t 3

03 Attendre l’essai de continuité (COT) 4 t l 5 t2  ou t 3

04 Attendre d’autres chiffres (COT reçu) 2 t 2

05 Attendre l’analyse des chiffres (COT reçu) 2 t2  ou t 3

06 Attendre le signal d’adresse complète (COT reçu) 5 t2  ou t 3

07 Attendre la désactivation de l’enregistreur 5

08 Adresse complète -  attendre la réponse 7
09 Adresse complète, abonné libre -  attendre la réponse 7.
10 Appel infructueux -  attendre le signal de fin 6  t4

11 Conversation 7
12 Raccrochage 1 7
13 Nouvelle réponse 1 7
14 Raccrochage 2 8

15 Nouvelle réponse 2 8

16 Raccrochage 3 8

17 Nouvelle réponse 3 8

18 Echec de l’appel -  attendre le signal de fin 6  t4, t 5

FIGURE 1/Q.613

Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation n° 6 en arrivée
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Temporisateurs de supervision pour le système de signalisation n° 6 en arrivée

ti = 10 à 15 s 
t 2  = 15 à 2 0  s 
t 3  = 20 à 30 s 
U =  4 à 15 s 
t4 — 1  min

P rocédures non décrites

Les procédures ci-après, qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement, ne sont pas décrites dans les procédures logiques :

— double prise,
— séquences de blocage et de déblocage,
— séquences irrationnelles,
— signaux de confusion et de refus des messages,
— procédure de retour au repos des circuits/bandes,
— procédures d’appel d’essai,
— hors service.

A brévia tion s utilisées p o u r les signaux

Les abréviations utilisées pour les signaux correspondent aux spécifications du système de signalisation n° 6 , sauf indication contraire sur 
la feuille.

FIGURE 2/Q.613 

Notes relatives au système de signalisation n° 6  en arrivée

Avis Q.268, § 4.8.5.3, a) 
Avis Q.261, § 4.1.6 
Avis Q.268, § 4.8.5.3, a) 
Avis Q.268, § 4.8.5.3, b) 
Avis Q.268, § 4.8.5.3, b)
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Références
des connecteurs

10

2

4, 12, 11

1

3

6

5

00
R epos

IAM

Enregistrerîaist
ÂM

ETIC 1 
Activer 

l’enregistreur

ETIC 32 
Insérer la boucle 

d’essai

CommenX  
cer G ? t-| =  1 0 à 1 5 s

t2 =  15 à 20  s C om m en 
cer t 3 t3 =  2 0  à 3 0  s

ETIC 12 
Effectuer 
l'analyse 

des chiffres

COT

3, 4V

A rrêter t

ETIC 34 
Supprimer la 

boucle d’essai

<S>
2(2x) 
5(2x)

y  CLF

V  »)

A rrêter t  ^

A rrêter t ^ >

ETIC 34  
Supprimer la 

boucle d’essai

^ R L G

ËTIC 3 
Désactiver 

l’enregistreur

A rrêter t?  >4

©
3(2x)

A rrêter t  ^

CFL ADI

ETIC 34  
Supprim er la 

boucle d 'essai

ETIC 3 
Désactiver 

l’enregistreur

00
Repos

CCITT - 4 0 7 7 0

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 1 sur 8)

Système de signalisation n° 6  en arrivée
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3

9

6

5

3

8

A

8
9

3

6
5

8

(  0 4  Attendre \  
[d 'autres chiffres) 
\  COT reçu /

CLF

------------- V 2(2x)
A rrêter t 2 > ^

2 ,3

ETIC 14 
Information 

d'ache­
minement

ETIC
Effectu!

lyse
chif

12 
ir l'ana- 
des 

fres

/  05  At 
1 l'analy 
l chiffre 
\  rec

tendre \  
se  des t 
is COT I 
:us /

^>ETIC  13

ADI

ETIC 3 
Désactiver 

l'enregistreur

<&
t 3

CFL

ETIC 3 
Désactiver 

l'enregistreur

C C IT T -4 0 7 8 0

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 2 sur 8)

Système de signalisation n° 6  en arrivée
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Références
des connecteurs

7, 11 

10

4, 12, 12 

11, 8

1 ,3

02  Attendre 
l'analyse des 

chiffres

ETIC 14 
nformation 

d 'ache­
minement

A rrêter t

\ R e ç u ^ ^

|Non

C om m enX . 
cer t 2 /

C om m en 
cer t 3

ETIC 34 
Supprimer la 

boucle d 'essai

© .

A rrêter t 3 A rrêter t 3

CC ITT - 4 0 7 9 0

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 3 sur 8 )

Système de signalisation n° 6  en arrivée

COT CLF t ,  t 2

A rrêter t!



Références
des connecteurs

14

13

B

1 1

4
12

13

14

Procédure d 'appel d 'e ssa is , 
pas d 'in te rfonctionnem en t

A rrêter t 3 ETAV 2 2

ETAV 2 2

( 1 2 1

A rrêter t

ETAV 22

CCITT - 4 0 8 0 0

Remarque -  Le système de signalisation de la liaison sortante est-il 
par canal sémaphore (SSCS) ?

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 4 sur 8)

Système de signalisation n° 6  en arrivée
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Références
des connecteurs

13

15
6

16, 17

13, 9, 18

15

5 (2X>

/  06  Attendre 
j Iç signal d 'a- 
vdresse com plèt

\  SAM

A rrêter t ^ >

ETAR 2 ETAR 3

ADC ADN

A rrêter t 2 A rrêter t 2

A rrêter t 3

C o m m e n X  
cer t 3 y

ETIC 4
ETAV 1 \ Passer en 

position de 
conversation

A rrêter t 3

(15)

ETIC 3  
D ésactiver  

l'enregistreur

/0 7  Atte 
[ désact 
l de l'er 
\  tre

indre la\ 
ivation j 
iregis- J 
ur /

ETAR 2 7 < ^ ETAR 1

CGC

ETIC 3 
D ésactiver  

l'enregistreur

ETAR 4

ADX

ETAR 5

AFC

Arrêter t 2

A rrêter t 3

ETIC 3 
D ésactiver  

l'enregistreur

ETIC 4 
Passer en 

position de 
conversation

ETAR 6

AFN

ETAR 7

AFX

ETAV 2 2

CLF

ETAV 22

A rrêter t 2

A rrêter t 3

ETAV 22

ETAR 1 2

m e

ETAR 1 9

CFL

CLF

ETAV 22

C C IT T - 4 0 8 1 0

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 5 sur 8 )

Système de signalisation n° 6  en arrivée



Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 6  sur S)

Système de signalisation n° 6  en arrivée
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16

Référencés
des connecteurs

2 7 , 19, 16 
17,21

5

2 7 ,2 2

19, 17, 1 9 ,2 1

5

2 1 , 1 9 ,2 7  
2 3 , 1 9 ,2 2

5, 7

5, 7

09
ADC, Abonné 
libre, attendre 

la réponse

ETAR 22

ANC

7(2x)
1 1

C onversation

ETAR 2 5

08  A dresse 
complète, atten 

dre la réponse

ETAR 2 2 ETAR 23

ANC / ANN

@7

A d r e sse  co m p lè te , 
A b on n é libre. 

A tten dre la rép o n se

ETAR 2 3 ETAR 19

ANN CFL

ETIC 5 
Libérer le 

chemin de 
conversation

.CLF FOT

ETAV 2 22^>  ETAV 2 3 ^ >

©g è>7

ETAR 10'

CGC

ETIC 5 
Libérer le 

chemin de 
conversation

CLF

ETAV 22

ETAR 12 ETAR 1 9

NNC CFL

7(2x)

12
R accroch age

FOT

ETAV 2 ^ )

ETAR 2 4 < ^

RA 1

1
/ Ï 3  \
I Nouvelle I 
\ r é p o n s e  1 /

ETAR 2 5

CB 2

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 7 sur 8)

Système de signalisation n° 6  en arrivée (2 3 )
8

CLF

ETAV 2 2

CLF

ETAV 2 2

CLF

ETAV 22

©

FOT

ETAV 23

© 8 © 7

FOT

ETAV 23

@ 8  ® 7

FOT

ETAV 2 3

CCITT - 40830



2 3

Références
des connecteurs

2 4  

19, 2 3

2 5  

19, 2 4

2 6  

19, 2 5

19 

2 1 , 2 6

7, 8

14
R accro­
c h a g e ^

ETAR 24 '

RA 2

15
Nouvelle 

réponse  2

ETAR 25<Q

^  CB 3

16
Raccro-

M
CMCC<1—LU

\  RA 3

17
Nouvelle 

réponse  3

ETAR 2 5

CB1

CLF

ETAV 22

CLF

ETAV 22

CLF

ETAV 22

CLF

ETAV 2 2 ^ >

i  (19)

(21) 6(2x)
^ 7  7(5*) 

8(3x)
ETIC 8  

Libérer tou t  
l'éq u ip em en t

RLG

FOT

ETAV 2 3

FOT

ETAV 2 3

FOT

ETAV 2 3

FOT

ETAV 2 3

00
R epos

C C IT T -4 0 8 4 0

FIGURE 3/Q.613 (feuillet 8 sur 8 )

Système de signalisation n° 6  en arrivée
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Avis Q.615

PRO CÉDURES LO GIQUES POUR LE SYSTÈM E DE SIGNALISATION RI EN ARRIVÉE

N u m éro  de l ’é ta t D escrip tion  de l ’é ta t Référence du feu ille t T em porisateurs

00 Repos 1,2
01 Attendre l’activation de l’enregistreur 1
02 Attendre le premier signal d’enregistreur (KP) 1 t!
03 Attendre le signal d’enregistreur suivant 1 U
04 Attendre le signal de fin 1
05 Attendre l’analyse des chiffres 2
06 Attendre la désactivation de l’enregistreur 2
07 Attendre le signal de réponse 2
08 Conversation ! 2
09 Raccrochage 2

FIGURE 1 /Q.615

Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation RI en arrivée

T em porisateurs de supervision p o u r le systèm e de signalisa tion  R I  en arrivée  

tj = 10 à 20 s . Avis Q.325
R em arqu es visant à faciliter la lecture et la com préhension du d ia g ra m m e L D S

a) La procédure PI n’est pas décrite car aucune procédure ne fait actuellement partie des spécifications du système de signalisation RI.
b) La procédure décrite dans l’Avis Q.313, § 2.3.3.2, e) n’est pas indiquée car elle n’a aucune répercussion sur l’interfonctionnement.
c) Dans la présente procédure relative au système de signalisation RI en arrivée, on suppose l’adjonction de l’indicatif de pays pour le 

cas où le système de signalisation RI est utilisé pour accéder au centre international de départ.

FIGURE 2/Q.615 

Notes relatives au système de signalisation RI en arrivée
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Références
des connecteurs

2 .3  

1

2 .3  

1,5

(Signal invitant à différer la num érotation)

C o m m e n - \_
cer G / —  t, =  10 à 2 0  s

02A ttendre le 
1er signal d'en 
registreur (KP)

\ S

Z â
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"en re ­

gistreur

\  Fin _
y  (décon- > t1/  necter) /

C o m m en X  
cer G ? d), d),

/ 0 3  A ttendre le \  
(signal d ’enregis-l 
V treur suivant J

\  Signal 
y  d 'en re- 

/  g istreur

\  Fin \
y  (dëcon- y  11

/  necter)

&
ETIC 3  

D ésactiver  
'enreg istreu r

ETIC 35 
Ignorer les autres 
signaux d 'enregis­

treur

ETIC 12 
Effectuer l'ana- I- 
lyse des chiffres

ETIC 6 
Renvoyer 

la tona- 
lité appropriée

A

Remarque -  L'analyse des chiffres com ­
prend l'analyse du trajet d’entrée en vue de 
déterminer si les chiffres de l'indicatif de 
pays en font ou non partie

ETIC 3  
D ésactiver  

l'enregistreur

00
R epos

0 4  A tten dre  
la fin 

d é c o n n ec ter

Fin
(décon­
necter)

z n r
oo

R epos

C C IT T - 4 0 8 5 0

FIGURE 3/Q.615 (feuillet 1 sur 2) 

Système de signalisation RI en arrivée
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Références
des connecteurs

6 ,7

1'-

0 5  A tten dre  
a n a ly se  d e s  

ch iffres

ETIC 14 
inform ation 

d’ache­
m inement

A c t iv e r T in © '  
ter fo n tio n n e ©  
m e n t v o u lu /'

(06 Attendre la\ 
désactivation 

de l’enre- , 
gistreur /

ETAR 27<

ETIC 4 
Passer en posi­
tion de conver- 
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ETIC 3  
D ésa ctiv er  

'enreg istreu r

07  A ttendrai 
la réponse  J

ETAR 2 2

©>
R éponse

0 8
C onversation

>
Fin

(décon­
necter)

©
2(2x)

ETAV 2 2

ETIC 8  
Libérer tou t  

l'éq u ip em en t

00
R epos

ETIC 13

© ,

ETAR 2 8 < ^

ETIC 3  
D ésactiver  

l'enregistreur

©

Inter­
vention
(rappel)

ETAV 2 3

ETAR 2 5

R accro­
chage

A>9 \
l R a ccro ch a g e  J

ETIC 1 8 ,1 9  
" Encombre­

ment

Fin
(décon­
necter)

Inter­
vention
(rappel)

ETAV 23

. (S

«ETIC 1 5, 
'  1 6 ,1 7

Fin
(décon­
necter)

S
Procédures 
non spéc ifiées

V  Fin 
y  (décon- 

/  necter)

ETIC 3  
D ésa ctiv er  

'en reg istreu r

ETAV 2 2

00
R epos

FIGURE 3/Q.615 (feuillet 2 sur 2) 

Système de signalisation RI en arrivée

1 !
\  Fin 

y  (décon- 
/  necter)

/  \  Inter- 
ETAR 22<^ y  vention 

\  /  (rappel)

ETAV 2 3»
CCITT - 4 0 8 6 0
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Avis Q.616

PRO CÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈM E DE SIGNALISATION R2 EN ARRIVÉE

Numéro de l ’é ta t Description de l ’état Référence du feuillet Temporisateurs

00 Repos 1

01 Attendre le premier signal « vers l’avant » 1 t]

02 Attendre la réponse à A-14 . 2  t t

03 Attendre la catégorie de l’abonné demandeur 1 t!

04 Attendre le signal d’enregistreur dans le sens
«vers l’avant» . 2  tj

05 Attendre l’analyse des chiffres • 2 *i

06 Attendre le signal d’adresse complète 3 tj

07 Attendre la désactivation de l’enregistreur 4

08 Attendre le signal de groupe II 4 ^

09 Attendre le signal de réponse 4

10 Conversation 4

11 Raccrochage 4

12 Attendre le signal de fin 1

FIGURE 1/Q.616
Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation R2 à l’arrivée

Temporisateurs de supervision

t, = 8  à 24 s Avis Q.476, § 5.5.2.1

Procédures non décrites

Les procédures ci-après, qui n’intéressent pas directement l’interfonetionnement, ne sont pas décrites dans les procédures logiques :

— Procédures de protection contre les interruptions (version analogique).

— Procédures de protection contre les effets d’une transmission défectueuse (version numérique).

— Procédures d’appel d’essai.

— Temporisation de libération de garde T 2 (version analogique).

— Procédure d’intervention (facultative).
— Séquences de blocage et de déblocage.

FIGURE 2/Q.616
Notes relatives au système de signalisation R2 en arrivée
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R éférences
des connecteurs

1

2

5

3

4

1

2

4

Remarque 1 — Nécessaire pour des raisons d’interfonctionnement 
sauf si 1 interfonctionnement n’est possible qu’avec les systèmes 4, 5 
et RI, mais A5 peut être envoyé à tout moment, si besoin est.

Remarque 2 — Nécessaire lorsque le centre international peut in­
sérer des demi-suppresseurs d’écho à l’arrivée, comme le précise 
l’Avis Q.479.

CCITT-40870

FIGURE 3/Q.616 (feuillet 1 sur 4)
Système de signalisation R2 en arrivée
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R éférences
des connecteurs

4,3

1, 1

2 . 2

ETIC 12 <  A-1 Mettre
Effectuer l'ana­ en mémoire

lyse des chiffres comme chiffre

ETIC 15 ETIC 
1 6 , 17

M ettre en 
mémoire sous 

forme de ETAR 15

M ettre en 
mémoire sous 

forme de ETAR 2 0

1

Sortie vers les 
procédures du 
systèm e R2 en départ

A -15

£

\  ETIC II
y  18,19 y fin

(F

< A-4

CCITT-40880

FIG URE 3/Q.616 (feuillet 2 sur 4) 
Système de signalisation R2 en'arrivée
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R éférences
des connecteurs

Système de signalisation R2 en arrivée
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R éférences
d es connecteurs

10,11

2
7

12

13

12

13

07  Attendre la 
désactivation de 

l'enregistreur

ETAR 27

ETIC 4 
Passer 

en position 
e conversation

2 . 4

ETIC 3 
Désactiver 

l'enregistreur

03 
Attendre 

la réponse

ETAR 21

Réponse

Conversation

ETAR 25

Raccrochage

11
Raccrochage

ETAR 21

Réponse

ETAR 2 8

Fin

Fin

Fin

ETAV 22

15

B-5

ETAV 2 2

ETIC 8 
Libérer tout 

l'équipement

<
Libération

de
garde

00
Repos

■ S .
( 0 8  Attendre \  

u n s ig n a ld e  j 
groupe ii . ]

Signal de 
groupe II

Arrêter
l 1

Quel ETAR

G)'

Fin

ETAV 22

B-7

ETAV 22

A-4

B-4

I 20

B- 8 B-2

CCITT-40900

FIG URE 3/Q.616 (feuillet 4 sur 4)
Système de signalisation R2 en arrivée
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Avis Q.621

PROCÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈME DE SIGNALISATION N° 4 EN DÉPART

Numéro de l ’état Description de l ’état

00 Repos

01 Attendre l’ICD-ETAV

02 Attendre l’ETAV 2 ou 3

03 Attendre l’invitation à transmettre
terminale

04 Attendre l’accusé de réception

05 Attendre le signal de numéro reçu

06 Attendre le signal de réponse

07 Conversation

08 Raccrochage

09 Attendre la libération de garde

10 Attendre l’invitation à transmettre

11 Attendre le signal de numéro reçu

12 Attendre le signal d ’accusé de réception

13 Attendre l’invitation à transmettre

14 Attendre l’ETAV 2 ou 3 (de bout en bout)

15 Attendre le signal de fin

Référence du feuillet 

1 , 2  

1 

1

1

1

2

2

2  '

2

2

3

3

3

4

Temporisateurs

FIGURE 1/Q.621
Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation n° 4 en départ

Temporisateurs de supervision

t, = 10 à 30 s Avis Q.127, § 4.4.1, (2), c)
t2  = 5 à 10 s Avis Q.127, § 4.4.1, (2), d)
t3  = 15 à 30 s Avis Q.127, § 4.4.1, (2), a)
t4  =  5 à 10 s Avis Q.130, § 4.7.1

Procédures non décrites

La procédure ci-après, qui n’intéresse pas directement l’interfonctionnement, n’est pas décrite dans la procédure logique 

— Procédure de temporisation.
FIGURE 2/Q.621

Notes relatives au système de signalisation n° 4 en départ
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R éférences
des connecteurs

7 1

6 , 3 , 5 , 1
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n° 4  en départ

 1 ------ , ICO: Indicateur^Je la
01 \  catégorie du demandeur

Activer Je sys­
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de bout en bout

Voir l'Avis Û. 1 26 .
et le systèm e n° 4  -  annexe 1

1

\  ETAV 
/  9 à 13. 17 y >  ETAV 22

' .
02

Attendre 
ETAV 2 ou 3

00
Repos

Prise
terminale

ETAV 22

E
Repos

Commencer t j  / “ “ H l 1 =  10  à 3 0  s

0 3  Attendre 
l'invitation 

à transm ettre 
terminale

Arrêter
‘ 1

Quel
ICD-ETAV

Chiffre L1

Commencer t2 t 2  =  5 à 10  s

ZL
0 4  Attendre 

l'accusé 
de réception

1 4  Attendre \  
l'ETAV 2 ou 3 (de j  

bout en bout) J

ETAV 2 ETAV 3

Prise
terminale

(PX)

ETAV 2 ^  ETAV 2 2  ^

>  Prise \ .
de transit y

Prise de 
tr a n s i t

ETAR 27

HZ
15  Attendre 

le signal 
fin

Commencer t-| ETAV 22

1 1 1 1

y  ETAV 1
Invitation à /  x .  
transm ettre ^  y  ETAV 22  

terminale x . /
Signal /  \ >  -  

d 'occupation \  /  l 1

Arrêter

>
 Arrêter \

ETAR 8

:©

Arrêter
I I I

\  A rrêter \  Arrêter \  A rrêter \
y  r  y  t  y  t  y

©  2 S ,  S ,  S ,
FIG URE 3/Q.621 (feuillet 1 sur 4)

Système de signalisation n° 4 en départ

ETAV 22

00
Repos

110 ~  111 ~  112 ~  I 1 3 ~  117

y  Chiffre L2 y  Chiffre L3 y  Chiffre L4 y  Chiffre L5 y  Chiffre D (0) y

 —r   r   r   r __

1 1 1 1 1

y  ETAV 1
Accusé /  

de <  
réception x ^

Signal /  
d’occupation

Numéro /  \  ETAV 22  
reçu \  /

CCITT-40910
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Références
des connecteurs

FIGURE 3/Q.621 (feuillet 2 sur 4)
Système de signalisation n° 4 en départ
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R éférences
des connecteurs

FIG URE 3/Q.621 (feuillet 3 sur 4)
Système de signalisation n° 4 en départ
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Références
des connecteurs

5,3,1

9

3
3,3 CCITT-40940

FIGURE 3/Q.621 (feuillet 4 sur 4) 
Système de signalisation n° 4 en départ
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Avis Q.622

PROCÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈM E DE SIGNALISATION N° 5 EN DÉPART

ro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet Temporisateurs

00 Repos 1

01 Attendre l’indicateur de la catégorie 
du demandeur (ICD)

02 Attendre l’indicateur d’indicatif de pays (IP) 1

03 Attendre le signal ST 1 t)

04 Attendre le signal d’invitation à transmettre 1 h

05 Attendre le temps de libération t3 2 h

06 Attendre le temps de libération t4 2 U

07 Attendre la réponse 3

08 Conversation 3

09 Raccrochage 3

10 Attendre le signal de libération de garde 3 h

FIGURE 1/Q.622
Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation n° 5 en départ

Temporisateurs de supervision pour le système de signalisation n° 5 en départ

t, =  4 à 6 s Avis Q.152, § 3.2.1, b)
t2 =  10 à 20 s Avis Q.141, § 2.1.3.1, e), i)
t3 =  (100 ± 10) + (55 ± 5) ms Avis Q.153, § 3.3.3
t4 = 2 (55 ±  5) ms Avis Q.153, § 3.3.3

Procédures non décrites

Les procédures ci-après, qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement, ne sont pas décrites dans les procédures logiques: 
P[ = Reconnaissance de la condition ST par temporisation après réception d’un nombre insuffisant de chiffres. 
ï* 2 =  Invitation à transmettre retardée.
P3  =  Libération de garde retardée.

FIGURE 2/Q.622
Notes relatives au système de signalisation n° 5 en départ

1 0 2 Fascicule VI.5 — Avis Q.622



R éférences
des connecteurs

1, 7

Non clairement spécifié

Remarque 1 — Longueur fixée ou nombre maximal atteint? 
Remarque 2 — Le nombre minimal de chiffres a-t-il été reçu?

FIGURE 3/Q.622 (feuillet 1 sur 3) 
Système de signalisation n° 5 en départ

C C I T T - 4 0 9 5 0
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R éférences
des connecteurs

FIG URE 3/Q.622 (feuillet 2 sur 3)
Système de signalisation n° 5 en départ
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R éférences
des connecteurs

FIG URE 3/Q.622 (feuillet 3 sur 3)
Système de signalisation n° 5 en départ
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Avis Q.623

PROCÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈME DE SIGNALISATION N° 6 EN DÉPART

ro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet Temporisateurs

00 Repos 1, 5
01 Attendre les ETAV-IAM 1
02 Attendre l’essai de continuité 2 ti, h
03 Attendre l’indicateur de continuité 2 h
04 Attendre le signal d’adresse complète 3 t2
05 Attendre la réponse 3
06 Attendre la réponse (abonné libre) 4
07 Conversation 4
08 Raccrochage 1 4
09 Nouvelle réponse 1 4
10 Raccrochage 2 4
11 Nouvelle réponse 2 5
12 Raccrochage 3 5
13 Nouvelle réponse 3 5
14 Attendre la libération de garde 5 t3, t4

FIGURE 1/Q.623
Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation n° 6 en départ

Temporisateurs de supervision pour le système de signalisation n° 6 en départ

tj =  2 s Avis Q.271,§ 5.7.1
t2 =  20 à 30 s Avis Q.268, § 4.8.5.1, a)
t3 =  4 à 15 s Avis Q.268, § 4.8.2.3
t4 =  1 min. Avis Q.268, § 4.8.2.3, a)

Procédures non décrites

Les procédures ci-après, qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement, ne sont pas décrites dans les procédures logiques:

— Prises simultanées.
— Séquences de blocage et de déblocage.
— Séquences irrationnelles.
— Signaux de confusion et de refus des messages.
— Procédures de retour au repos des circuits/bandes.
— Procédures d’appel d’essai.
— Hors service.

Abréviations utilisées pour les signaux

Les abréviations utilisées pour les signaux correspondent à celles des spécifications du système de signalisation n° 6 sauf indication 
contraire sur la feuille.

FIGURE 2/Q.623
Notes relatives au système de signalisation n° 6  en départ
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CCITT-40980

FIGURE 3/Q.623 (feuillet 1 sur 5)
Système de signalisation n° 6 en départ
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FIG URE 3/Q.623 (feuillet 3 sur 5)
Système de signalisation n° 6  en départ
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FIGURE 3/Q.623 (feuillet 4 sur 5)
Système de signalisation n° 6 en départ
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Libération 
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*3

Arrêter
l4 Fin

00
Repos

’ ETAV 22

ETAV 2 2

Raccrochage
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>  Commencer \  A rrêter \

y v  n y v
Procédure de temporisation 
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CCITT-50020

FIG URE 3/Q.623 (feuillet 5 sur 5)
Système de signalisation n° 6 en départ
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Avis Q.625

PROCÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈME DE SIGNALISATION RI EN DÉPART

-o de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet Temporisateurs

00 Repos 1

01 Attendre l’ETAV-ST 1 ti

02 Attendre l’accusé de réception de prise 1 h

03 Attendre l’invitation à transmettre 1 h
04 Attendre le temps de libération t4 

(impulsion KP + pause) 2 U

05 Attendre le temps de libération t5 
(chiffre à impulsions + pause) 2 h

06 Attendre le signal de réponse 2

07 Conversation 2

08 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.625
Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation RI en départ

Temporisateurs de supervision pour le système de signalisation RI en départ

t] =  5 ±  1 s
t2 = 5 s
t3 = 5 s
t4 = 100 + 68 ms
t5 =  2 x 68 ms

Avis Q.321, § 3.2.1, b), ii) 
Avis Q.325, § 3.6.2, 1), a) 
Avis Q.325, § 3.6.2, 1), b) 
Avis Q.322, §3.3.4 
Avis Q.322, §3.3.4

Remarques visant à faciliter la lecture et la compréhension du diagramme LDS

a) La procédure P[ n’est pas clairement spécifiée.

b) La procédure P2 n’est pas décrite, car aucune procédure ne fait actuellement partie de la spécification du système de 
signalisation RI.

c) La procédure P3, qui concerne les prises simultanées en exploitation bidirectionnelle, n’est pas décrite, car aucune procédure 
ayant des conséquences pour l’interfonctionnement n’est spécifiée.

d) Les temporisateurs t4 et t5 sont introduits pour assurer la possibilité de traiter un signal de fin pendant l’émission d’impulsions.

e) On admet qu’aucun chiffre de l’indicatif de pays n’est envoyé dans les procédures du système de signalisation RI au départ.

FIGURE 2/Q.625
Notes relatives au système de signalisation RI en départ
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R éférences
des connecteurs

1,2

Remarque 1 — Longueur fixe ou nombre maximal atteint? 
Remarque 2 — Le nombre minimal de chiffres a-t-il été reçu?

Procédures pour les 
prises simultanées

CCITT-50030
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R éférences
des connecteurs

FIGURE 3/Q.625 (feuillet 2 sur 2)
Système de signalisation RI en départ
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Avis Q.626

PROCÉDURES LOGIQUES POUR LE SYSTÈME DE SIGNALISATION R2 EN DÉPART

Numéro de l ’état

00

01

02

03

04

05

06

07

08

09

10

Description de l ’état 

Repos

Attendre l’indicateur de la catégorie 
du demandeur (ICD)

Attendre l’indicateur d’indicatif de pays (IP)

Attendre l’indicateur de suppresseur 
d’écho (ISE)

Attendre un signal vers l’arrière

Attendre l’information d’adresse

Attendre un signal de type B

Attendre la réponse

Conversation

Raccrochage

Fin

Référence du feuillet 

1, 4

1

Temporisateurs

FIGURE 1/Q.626
Diagramme synoptique d’états pour le système de signalisation R2 en départ

Temporisateurs de supervision pour le système de signalisation R2 en départ

t, = 12 à 18 s Avis Q.476, § 5.5.1.1
t2 > 24 s Avis Q.476, § 5.5.1.2

Procédures non décrites

Les procédures ci-après qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement ne sont pas décrites dans les procédures logiques :

— Procédures de protection contre les interruptions (version analogique).

— Accusé de réception de prise (version numérique).

— Procédures de protection contre les effets d’une transmission défectueuse (version numérique).

— Tj séquence de temporisation et de libération anormale (version analogique).
— Intervention facultative.

— Séquences de blocage et de déblocage.

FIGURE 2/Q.626
Notes relatives au système de signalisation R2 en départ
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R éférences
des connecteurs

Attendre
ETAV-ICO

ETAV 9 .1 0 , 
1 1 ,1 2 ,1 3 . 

1 5 ,1 6 ,1 8 ,1 9

02  Attendre 
l'indicateur 

d'indicatif de pays
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0 3  Attendre 
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suppresseur d 'écho

d>
2 .3

>
Quel

ETAV-ICD

Chiffre 
de langue 1

1

N .  Activer le 
y  systèm e 

/  de départ R2

\  Activer la signali- 
\ s a t i o n  de bout 
y e n  bout du sys- 

/  tème de départ R2

Prise

5
ETAV 22

00

ETAV 7

Prise

ETAV 5

MO
Chiffre 

de langue 2

ETAV 8

ETAV 22

00
Repos

Chiffre 
de langue 3

ETAV 6

114 m

Chiffre 
de langue 4

ETAV 22

00

Chiffre 
de langue 5

1 5,1 6.1 8.1 9
Chiffre 

de discrimi­
nation (0 )

CCITT-50050

FIGURE 3/Q.626 (feuillet 1 sur 4)
Système de signalisation R2 en départ
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2
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6
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4

FIG URE 3/Q.626 (feuillet 2 sur 4)
Système de signalisation R2 en départ
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Références
des connecteurs
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2 ,8

8 . 7

&

0 5  Anendre 
l'information 

d 'adresse

ETAV 1

Signal
d 'adresse >

0 6
Anendre 
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ETAR 5

A-3

ETAR 6

42 < 41 < A-8  ^

Continuer à 
ém ettre è partir 
du chiffre (N-1)

Continuer à 
ém enre à partir 
du chiffre (N-2)

Continuer è 
ém enre à partir 
du chiffre (N-3)

♦ 1

A-6

ETAR 12

A -15

ETAR 2 ETAR 11

<2

A -13

ETAR 12

Quelle
réponse

Voir
l'Avis
Q .480

Chiffre
d'identité

ETAV 22

ETAR 12

ETAV 22

R  l R  l i l  < B-3

ETAR 20

B-4 
B-11 à B-15

ETAR 16

H Z

B-5

ETAR 13

~ r ~

<  ETAR 15 / ETAR 17 ETAR 12

m
FIG URE 3/Q.626 (feuillet 3 sur 4)

Système de signalisation R2 en départ

us 1 1 2

ETAV 22
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R éférences
des connecteurs

7

11

11

©
3(2*)

Arrêter
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Arrêter
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. O
0 7

Attendre 
la réponse

Réponse ^

ETAR 21

0 8
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Raccrochage

ETAR 2 5

T ~
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Réponse
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ETAV 22
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Arrêter 4(2x)
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Fin

Fin
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CCITT-50080

FIG URE 3/Q.626 (feuillet 4 sur 4)
Système de signalisation R2 en départ
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Avis Q.634

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 4 VERS R2

Numéro de l ’état Description de l ’état

00

01

02

03

04

05

Repos

Attendre l’ETAV-ICD

Attendre le signal d’adresse complète

Attendre le signal de réponse

Conversation

Raccrochage

Référence du feuillet 

1

FIGURE 1/Q.634 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement n° 4 vers R2

■Procédures non décrites

Les procédures ci-après qui n’intéressent pas directement l’interfonctionnement ne sont pas décrites dans les procédures logiques: 
— Répétition de tentative.

FIGURE 2/Q.634 
Notes relatives à l’interfonctionnement n° 4 vers R2
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R éférences
des connecteurs

A

\
■ ETAV 1 y l'ETAV-IP

CCITT-50100

FIG URE 3/Q.634 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement n° 4 vers R2
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R éférences
des connecteurs

FIGURE 3/Q.634 (feuillet 2 sur 2)
Interfoncfionnement n° 4 vers R2
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PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 5 VERS N° 6

Numéro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet

00 Repos 1,2,3

01 Attendre l’ETAV-ICD 1

02 Attendre le signal ST 2

03 Attendre le signal d’adresse complète 2

04 Attendre le signal de réponse 3

05 Conversation 3

06 Raccrochage 3

FIGURE 1/Q.642 
Diagramme synoptique d’états pouf l’interfonctionnement n° 5 vers n° 6

FIGURE 2/Q.642 
(Réservée pour de futures notes)
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Références
des connecteurs

1

ETAV 9 à 13  y ETAV 17

Q
CCITT-50110

FIGURE 3/Q.642 (feuillet 1 sur 3)
Interfonctionnement n° 5 vers n° 6
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R éférences
des connecteurs

2 ,3 ,4

3,4
2

ETAR 9 . 10  /  \12.19 v y

ETAR 8

T
00

Repos

\ Omettre l'ETAV
ETAV 1 > de l'indicatif

/ de pays

ETAR 9, 
1 0 , 1 2 . 19

ETAR 1 4  à 
17. 20

ETAR 8 ETAR 2 8

ETIC 6  
Renvoyer la 

tonalité 
appropriée

Repos

ETAR 2 . 3 ETAR 15

I i  X

5®

ETAV 22

CCITT-50120

FIG URE 3/Q.642 (feuillet 2 sur 3)
Interfonctionnement n° 5 vers n° 6
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R éférences
des connecteurs

7 6

©
2 . 3 Y

0 4
Attendre 

la réponse

ETAR 2 2 . 
23

(D
3(2x)

ETAR 22

0 5
Conversation

0
06

Raccrochage

d>

ETAV 22

2 <2 x)
3(2x)

ETAR 1 0 . 
1 2 .1 9

ETAR 8

00
Repos

ETAR 2 5

ETAR 2 5 ETAV 23 >
©

ETAV 2 3

ETAV 23

ETAV 23

ETAV 23

©

ETAV 2 3  ^ ETAV 22

ETAR 2 4

ETAR 22
ETAV 2 2  >    /  \ _ _ _ _ _

( t)  ©
0 5 \  3

ETAV 22

CCITT-50130

FIGURE 3/Q.642 (feuillet 3 sur 3) 
Interfonctionnement n° 5 vers n° 6
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Avis Q.644

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 5 VERS RI

Numéro de l ’état Description de l ’état

00 Repos

01 Attendre le signal ST

02 Attendre la désactivation de l’enregistreur

03 Attendre le signal de réponse

04 Conversation

05 Raccrochage

FIGURE 1/Q.644 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement n° 5 vers RI

Procédures non décrites

La procédure P, n’est pas décrite car elle ne fait pas partie des spécifications du système de signalisation RI.

FIGURE 2/Q.644 
Notes relatives à l’interfonctionnement n° 5 vers RI
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R éférences
des connecteurs

3 ,6
2

5
5 ,4

3

0 4
Conversation

ETAR 25

ETAR 25

05
Raccrochage

ETAV 22

ETAV 22

z r
00

Repos

FIGURE 3/Q.644
Interfonctionnement n° 5 vers RI
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Avis Q.645

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 5 VERS R2

Numéro de l'état Description de l'état Référence du feuillet

00 Repos 1,2

01 Attendre l’indicateur de la catégorie du
demandeur (ICD) 1

02 Attendre le signal ST 1

03 Attendre le signal d’adresse complète 2

04 Attendre la réponse 2

05 Conversation 2

06 Fin 2

FIGURE 1/Q.645 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement n° 5 vers R2

FIGURE 2/Q.645 
(Réservée pour de futures notes)
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R éférences
des connecteurs

1, 2

oo
Repos

1 /"ôï

Activer l'inter- 
y  fonctionnement 

/  n° 5 /R2

\  r

' 0 1 \  
( Attendre \
l  l'ETAV-ICO J

d>
Autres Non 
ETAV 1

Oui
02

Attendre
ST

\ Omettre l'ETAV
ETAV 1 > d'indicatif

/ de pays

ETAV 9 ^  ETAV 10 ETAV 11 ETAV 12ETAV 12

I

ETAV 4  \ ETAV 5 ETAV 7 ETAV 8

i  \ \

ETAR 27

ETAV 13 ETAV 17

Activer le \ ............
systèm e de y y  ETAV 1 >  ETAV 22
départ R2 /

I I [ ^

ETAV 1 ETAR 2 ^ ETAR 12 ^ ETAR 11

Réacheminement 
ou répétition de 
tentative prévu ?

Procédures de réache­
minement ou de répéti­
tion de tentative

CCITT-50160

FIGURE 3/Q.645 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement n° 5 vers R2
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R éférences
des connecteurs

FIG URE 3/Q.645 (feuillet 2 sur 2)
Interfonctionnement n° 5 vers R2
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Avis Q.652

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 6 VERS N° 5

Numéro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet

00 Repos 1, 2

01 Attendre l’ETAV-ICD 1

02 Attendre le COT 1

03 Attendre le signal d’adresse complète 1

04 Attendre la désactivation de l’enregistreur 2

05 Attendre le signal de réponse 2

06 Conversation 2

07 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.652 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement n° 6 vers n° 5

FIGURE 2/Q.652 
(Réservée pour de futures notes)

132 Fascicule VI.5 -  Avis Q.652



Références
des connecteurs

2

1
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ETAV 
9 à 13, 
17 à 19

Attendre 
le COT

ETAV 22
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ETAV 22
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1
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d’indicatif 
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(5

1 : 1

^ ) >  ETAV 1 ETAR 2 6  y  ETAV 22

CCITT-50180

FIGURE 3/Q.652 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement n° 6 vers n° 5
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R éférences
des connecteurs

2

3

2

4
3

2

5
4

2

4 ,5

0 4  Attendre 
la désactivation 

de l'enregis­
treur

ETAR 27

ETAR 27

0 5  Attendre 
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©
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ETAR 22

ETAR 22

0 6
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ETAR 2 5

(ê > ^ r
2 / 0 7

Raccrochage

ETAR 22

ETAR 2 4

ETAR 8

ETAR 10

~T~
00

Repos

ETAR 10

T ~
00

ETAV 23

ETAV 2 3

ETAV 2 3

ETAV 2 3

©  ( 5 )

ETAV 22

ETAV 2 3

ETAV 22

ETAV 2 2

ETAV 2 2 2(3x)

00
Repos

ETAV 2 2

CCITT-50190

FIGURE 3/Q.652 (feuillet 2 sur 2)
Interfonctionnement n° 6 vers n° 5

134 Fascicule VI.5 — Avis Q.652



Avis Q.654

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 6 VERS RI

ro de l ’état Description de l'état

00 Repos

01 Attendre l’essai de continuité

02 Attendre le signal d’adresse complète

03 Attendre la désactivation de l’enregistreur

04 Attendre le signal de réponse

05 Conversation

06 Raccrochage

FIGURE 1/Q.654
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement n° 6 vers RI

Procédures non décrites

La procédure P1 n’est pas décrite, car aucune procédure ne fait partie des spécifications du système de signalisation RI.

FIGURE 2/Q.654 
Notes relatives à l’interfonctionnement n° 6 vers RI
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3
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te rfonctionne- 
ment n ° 6 /R 1
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1 1
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0 3  Attendre 
la désactivation 

de l'enregistreur

d>

ETAR 27

ETAR 27

0 4  Attendre 
le signal 

de réponse

ETAR 2 2

ETAR 22

ETAV 2 2

ETAV 23

<  >  ETAV 2 3  |

05

(£>

ETAR 25

ETAR 25

0 6
Raccrochage

ETAR 22

ETAR 2 4

FIGURE 3/Q.654
Interfonctionnement n° 6 vers RI

ETAV 23

ETAV 2 3

ETAV 23

ETAV 23

©

ETAV 22

—*

ETAV 2 2  ^ ) >

CCITT-50210

Fascicule V l.5 — Avis Q.654



PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT N° 6 VERS R2

Numéro de l ’éta t Description de l'état Référence du feuillet

00 Repos 1,2

01 Attendre l’indicateur de la catégorie du
demandeur (ICD) 1

02 Attendre le signal d’adresse complète 1

03 Attendre la réponse, avec taxation 2

04 Attendre la réponse, sans taxation 2

05 Conversation 2

06 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.655 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement n° 6 vers R2

FIGURE 2/Q.655 
(Réservée pour de futures notes)
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R éférences
des connecteurs

9 à 13 |1 7 |  18 1 9

ETAV 9. 1 0, \  
1 1 , 1 2 , 1 3  / ETAV 1 6 ETAV 18 ETAV 19

Remarque — Des ETAV suffisants doivent être retenus pour éviter 
que les signaux d’adresse complète soient reçus avant la réception 
de l’ETAV 24 (continuité). Avis Q.262, § 4.1.2.

CCITT-50220

FIGURE 3/Q.655 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement n° 6 vers R2
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Références
des connecteurs

3 ,4

(5>
ETAR 5

ETAR 5

g>
03  Attendre 

la réponse 
avec 

taxation

ETAR 21

Conversation

ETAR 25

ETAR 25

ETAR 6

ETAV 22

ETAV 22

Repos

ETAV 22

ETAV 22

00
Repos

ETAR 10

00
Repos

0 4  Attendre 
la réponse 

sans 
taxation

ETAR 23

ETAR 12

ETAV 22

ETAV 22

00
Repos

ETAR 15

i  t

06
Raccrochage

ETAR 21

ETAR 2 4

ETAR 16

ETAV 22

ETAR 17

ETAR 6  ETAR 11 ^ { 3  ETAR 15  ETAR 16 ETAR 17 ETAR 20

CCITT-50230

ETAV 22

FIG URE 3/Q.655 (feuillet 2 sur 2)
Interfonctionnement n° 6 vers R2



Avis Q.671

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT RI VERS N° 5

N um éro de  l ’é ta t D escription de l ’é ta t

00 Repos

01 Attendre le signal ST

02 Attendre la désactivation de l’enregistreur

03 Attendre le signal de réponse

04 Conversation

05 Raccrochage

R éférence du feu ille t 

1, 2

FIGURE 1/Q.671 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement RI vers n° 5

FIGURE 2/Q.671 
(Réservée pour de futures notes)
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R éférences
des connecteurs

FIGURE 3/Q.671 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement RI vers n° 5
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2
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^  ETAR 2 5
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appropriée

Repos

ETAV 23

ETAV 23

ETAV 22 ETAV 23

ETAV 23

ETAV 23 >

ETAV 22

ETAR 22

CCITT-50250

FIGURE 3/Q.671 (feuillet 2 sur 2) 
Interfonctionnement RI vers n° 5

ETAV 22^
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PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT RI VERS N° 6

Numéro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet

00 Repos 1, 2

01 Attendre le signal ST 1

02 Attendre le signal d’adresse complète 2

03 Attendre le signal de réponse 2

04 Conversation 2

05 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.672 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement RI vers n° 6

FIGURE 2/Q.672 
(Réservée pour de futures notes)
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R éférences
des connecteurs

FIGURE 3/Q.672 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement RI vers n° 6
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R éférences
des connecteurs
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FIGURE 3/Q.672 (feuillet 2 sur 2)
Interfonctionnement RI vers n° 6

Fascicule VI.5 — Avis Q.672



Avis Q.674

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT RI VERS R2

Numéro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet

00 Repos 1,2

01 Attendre l’ETAV-ST 1

02 Attendre le signal d’adresse complète l

03 Attendre le signal de réponse 2

04 Conversation 2

05 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.674 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement RI vers R2

FIGURE 2/Q.674 
(Réservée pour de futures notes)
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R éférences
des connecteurs
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Interfonctionnement RI vers R2
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PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT R2 VERS N° 4

Description de l'état 

Repos

Attendre l’ETAV-ICD 

Attendre le signal d’adresse complète 

Attendre le signal de réponse 

Conversation 

Raccrochage

FIGURE 1/Q.681 
Diagramme synoptique d’états pour t’interfonctionnement R2 vers n° 4

FIGURE 2/Q.681 
(Réservée pour de futures notes)
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Interfonctionnement R2 vers n° 4
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Avis Q.682

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT R2 VERS N° 5

Numéro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet

00 Repos 1,2

01 Attendre l’ETAV-ICD 1

02 Attendre le signal d’adresse complète 1

03 Attendre la désactivation de l’enregistreur 2

04 Attendre le signal de réponse 2

05 Conversation 2

06 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.682
Diagramme synoptique d’états pour l ’interfonctionnement R2 vers n° 5

FIGURE 2/Q.682 
(Réservée pour de futures notes)
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R éférences
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FIGURE 3/Q.682 (feuillet 1 sur 2)
Interfonctionnement R2 vers n° 5
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R éférences
des connecteurs

FIG URE 3/Q.682 (feuillet 2 sur 2)
Interfonctionnement R2 vers n° 5
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Avis Q.683

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT R2 VERS N° 6

Numéro de l ’état Description de l ’état Référence du feuillet

00 Repos 1,2

01 Attendre la catégorie de l’abonné demandeur 1

02 Attendre le chiffre Z 1

03 Attendre le signal d’adresse complète 2

04 Attendre le signal de réponse 2

05 Conversation 2

06 Raccrochage 2

FIGURE 1/Q.683
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement R2 vers n° 6

FIGURE 2/Q.683 
(Réservée pour de futures notes)
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FIGURE 3/Q.683 (feuillet 1 sur 2)

Interfonctionnement R2 vers n° 6
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Avis Q.685

PROCÉDURES LOGIQUES POUR L’INTERFONCTIONNEMENT R2 VERS RI

Numéro de l ’état Description de l'état Référence du feuillet

00 Repos 1

01 Attendre le signal d’adresse complète 1

02 Attendre la désactivation de l’enregistreur 1

03 Attendre le signal de réponse 1

04 Conversation 1

05 Raccrochage 1

FIGURE 1/Q.685 
Diagramme synoptique d’états pour l’interfonctionnement R2 vers RI

Procédures non décrites

La procédure P( n’est pas décrite, car aucune procédure ne fait actuellement partie des spécifications du système de signalisation RI.

FIGURE 2/Q.685 
Notes relatives à l’interfonctionnement R2 vers RI
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